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1 Informace a upozorréni

Regulator nafti REG-DA je exkluzivd zkonstruovan pro implementaci v systémech a
piistrojich obsahujicich elektroniku, které mohoulahsvat pouze vyskoleni odbornici. Za
experty povaZzujeme osoby, které znaji instalacintdy ovladani a provoz tohoto typu
piistroju. Je teba, aby experti dale &n dostat€nou kvalifikaci na dany typ prace v tomto
oboru.

Regulator nafti REG-DA byl vytvden a testovan v souladu se vSemileditymi

bezp&nostnimi normami v elektronice a z vyrobniho zavdi expedovan ve vyborném

stavu. Chcete-li tento stav zachovat a zajistitpb@izy provoz zé&zeni, je nutné seéidit
instrukcemi a dbat na varovani uvedena v této poivgirucce.

o Regulator nagti REG-DA byl vyroben podle normy IEC 10110/EN610IRIN VDE
0411), stupsim ochrany | a fed expedici byl podle této normy zkousen.

o Regulator nagti REG-DA je nutné uzemnit prdstnictvim ochranného zemniciho
vodice. Tato podminka je spina, je-li regulator nai pripojen do si& pomoci kzné
sitové zasuvky s ochrannym zemnicim vedn (standardni evropska napdjeci zasuvka).
Pokud z&suvka na zdroji ngpneobsahuje ochranny zemnici vogée nutné propojit jiny
ochranny vodi s zemnici svorkou.

o Horni mez pipustného obecného napUaux se nesmi fekratit, ani trvale, ani po kratky
okamzik.

o Pred vynenou pojistky zcela izolujte regulator rdibREG—DA od obecného n&p Uayx.

Je zakazano pouzivat pojistky jiného nézdepsaného typu.

o Regulator nagti REG-DA, na kterém je patrné viditelné poSkozerebo evidentni
dysfunkce, se nesmi pouzivat aifgbi jej zajistit proti neamysinému zapnuti.

o Udrzbu a opravu vsectedsti regulatoru napi REG-DA sndji provadt pouze
autorizovani experti.

Znacky varovani

Pred zapojenim Z&eni se seznamte se jmenovitym izolan nagtim

regulatoru.

Owite, Ze na@ti je pivedeno pes vhodny spinaci mechanismus a Ze

proudové vedeni lze Wipad potreby ¢i chyby snadno ierusit, a

umoznit tak bezproblémovou vyimu zd&izeni.

Tato podminka je vyZzadovana pouzefiippc, kdy je teba z&ézeni,
resp. montazni kryt #geni demontovat. Jedné-li se o demontaz samotpyictavnych
moduli, zaji¥uje zkratovaci fipojka €mto obvodim ochranu fed tim, aby byly pouzivany
v okamziku demontéze.

Pri zapojovani prosim dbejte nadtige zapojeni vSech vodli, aby nepsly do kontaktu se
spojovacimi ¢astmi (zasttkami, svorkami atd.) a vodivse nedotykaly konc obvodi
S nizkym jmenovitym izoknim nagtim. Neni-li tato podminka spina, mize @i chybé dojit
ke vzniku Skodlivého naii, které zfisobi, Ze na {vodné bezpénych nizkonagovych
obvodech (naip mA vystupy) se objevi n&p, které je pi dotyku nebezpmé.
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2  Obsah dodavky

1 regulator nafti REG—DA s vestainymi sogastmi,
1 striEna provozni firucka v angléting,

1 aplna provozniiprucka v angléting,

1 programovaci a parametréza software WinREG,
1 kabel,

1 nahradni pojistka.

a-eberie ‘
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3  Technické udaje

3.1 Zakladni vybava

Rozmery (v mm)

[ ]
f |
REG-DA il
g = EEu o e
m:llu,}_ £ -l e
Pt il . —
T -
FEmr S, O b, .:-
[ ol
8 (]
o
&
REGSys™ wr bR e
Y
- 3
12‘_ g ; —— " — -
15[ a7 » » 250 B}l

Olovéna petet’

Kazdy regulator Ize zamknout pomoci hesla, aby loetopzné ninit jeho parametry. i#stroj
REG-DA miZe byt také op#&tn peeti, ktera jej bude viditetn chranit ged otewvenim
neautorizovanymi osobami.

Z tohoto divodu je v pravém dolnim rohu krytdigtroje vyveden diagonaindrat, ktery je
zajisen olownou peeti.

Toto opateni zajifuje, Ze jediny zfisob, jak Ize fistroj otevit, je poruSenim této olené
peeti.

WYV TS cdm
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Urovné zapojeni

— =
oblast Il [‘D \
T \._H_I—H— ]
oblast Il [‘D i l

- | '
oblast | {D P
'3

A R R R R R R R R

Pohled viezu po odejmuti krytu

Poznamka
Existuje spojitost mezi aroemi zapojeni (drov&é | ... Ill) v obou obrazcich — blokové
schéma (na str&rl5) a schémaiFazeni vodia (na straa 17).

Navod k obsluze regulatoru napREG — DA 13
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3.2 Schéma zapojeni

L1| L2] L3

Servo

a-eberie ‘

Poloha odbodek

T.C. v provozu

zvyseni

shiZeni

Dﬁg: automatika

I**

L1 L2 L3

» (B) ()
® (8) m|

zdroj energie (Uaux)

U** ACDC

* DodrZujte prosim pfipustné zatiZeni kontakt(i na
svorkach R1 a R2 (viz nize)!

** Pripojeni | a U lze libovolné piiraclit
pomoci nabidky

L1 A 7 1
rd

L2/ Vd
13./5 ¢ /

110V DC 230 V AC

20 A zapnuti 5Apcosp=1

5 A podrzeno 3Afpcos =04

0,4 A vypnuti

Kontaktni z&z R1, R2:

AC 250V, 5A,cas=1
DC 250V, 150 W
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3.3 Blokova schémata
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3.3.2 Alternativa blokového schématu D2, D3
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3.4 Hrirazeni vodéa

Na urovni | jsou vSechny signdlyipojeny na neobnazené réép

VSechny elektronické obvody na drovni | maji jmeité@vzolaini nagti > 50 V, a jsou tedy
v souladu s normou VDE 0110 povazovany za neobdazen

Prowite tyto vlastnosti i vfipadt, kdy jsou na fenosové kontaktyi binarni vstupy
ptivedena extrémnnizka napti.

Svorky na urovni Il

Svorley na drovni |

C. M1* |[M1* |Regulator
s trojitym
vinutim *
2| Vstupni napti L1
5| Vstupni napti UljL2 Ul
8| Vstupni napti L3
% 10| Vstupni napti — U2
2| 1llk
S | 3]l Vstup proudy |
4|k
6|l Vstup proudyl |
7|k
9|l Vstup proudyl |
21|L/(+)
22\L 1/ (-) Obecné n&tp

*) Regulator s prvkem M1 poskytuje pouze jeden pstagti, protoZe to je pro standardni
regulani funkce postaujici.
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Provadi-li se n&eni ve 3fazovém systému serhi vodEi zatizenymi podle fislusnych
pozadavk uzivatele, pipojuji se jednotlivé faze na svorky 2, 5 a 8.
3fazové aplikace pracuji sedwa samostatnymi n&fovymi vstupy Ul a U2.

C. DO, D1 |D2, D3
11 | Vstup 1l Fepin& odbaek v¢innosti
12 | Vstup 2 Volg programovatelny
13 | Vstup 3 Vol# programovatelny
14 | Vstup 4 Vol® programovatelny
15 |Vstup 1...4 GND
16 | Vstup 5 AUTO / MANUAL - AUTO
(viz strana 89)
17 | Vstup 6 MANUAL
— |18 | Vstup 7 Volg programovatelny
§ 19 | Vstup 8 Vol® programovatelny
© 20 |Vstuph5...8 GND
2 23 | Vstup 9 BCD 1 —QD—
24 | Vstup 10 BCD 2 —>
25 | Vstup 11 BCD 4 —
26 | Vstup 12 BCD 8 -
27 |Vstup9...12 | GND -
28 | Vstup 13 BCD 10 —
29 | Vstup 14 BCD 20 -
30 | Vstup 15 BCD signal -
31 | Vstup 16 Vol programovatelny —
32 | Vstup 13...16)] GND —
Poznamka

VSechny vstupy a vystupy Ize vélprogramovat s vyjimkou vstupb a 6 a vystup Ry, Ry,
Riza R

Prifazeni uvedené ve schématu svorkovnic odpovida pstaze v okamziku dodani ate
byt libovolné upraveno.
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C.
33 Voln¢ programovatelny R
34 | 1 prog y
35 3 .
36 | I Voln¢ programovatelny R
37 | T ] N .
38 | | Voln¢ programovatelny R
39 -
40 I e
41 ' Snizeni R
42 :
_

43 -

— |44 : e

5 |45 - Zvyseni R

(46 |__

247 [ > Ry
48 — >U R
49 | — <U R
50 | __ Mistni R
51 | Vzdalené R
52 Chyba TC R
53 | - GND R...Ri2
54 . 3
55 . Zivy kontakt (status) R
56 | ——
57 . MANUAL
58 1 R12
59 | —_ AUTO
C.

=81 |E-

832 |E+ IEC shirnice SPA

© LON

D |83 | EA- DNP 3.0 Modbus
84 |EA+
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REG - DA
C.
63 | mA-Vstup + —
64 | mA-Vstup — Al (standardni vybava)
o sy
Vstupgi — A2
= (62 >
= vystup
§ Vstup¢i +
5|65 |, - )
S vystup 5
66 Vstupdi - A3
vystup 5
o7 |yapsi
68 VStUpéi — A4 O
vystup B
C.
69 |E-
70 |E+
71 | EA- E-LAN (L)
72 |EA+
73 |E-
74 | E+
_[75 [EA- E-LAN (R)
— |76 |EA+
§ 77 | TX+
(@)
= |78 | Tx-
2 29 TRx + COM 3 (RS 485)
80 |Rx-
81 |du nepouziva se
82 | TxD
83 | RxD
84 |RTS COM 2 (RS 232)
85 |CTS
86 | GND
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3.4.1 Piirazeni vodéa na arovni |
3.4.1.1 Obecné napti, vstup proudu a vstup nagti

Svorky 21,22 alaz 10

Oblast I
Ll M
=|= & ) = S <
[ 11 |
[el] [ola] [ol=] [sl=] [o]~]
3 o]
£ E
N NN NG N
= =
= =
S g

Regulator nagti REG-DA umo#uje provadt méreni ve 3fazovych napovych sitich se
¢tyfmi vodici, které jsou zatizeny podlgipluSnych pozadavkuzivatele. Tento regulator Ize
tedy @ipojit az ke tem proudivym transformatom.

Regulace nafti obvykle vyZaduje pouze zapojeni jedné faze @éalrove nebo delta néip a
jeden proudovy vod), jelikoZ Ize gedpokladat, Ze 8dvé podminky na transformatoru jsou
zcela symetrické (prvek M1).

Je-li teba provést ffgesrEjSi meieni vystud, je mozné pepnout na zjsob ngfeni pomoci
dvou wattmetit. V tomto gipact je nutné pipojit dvé nagti a dva proudy (prvek M2).

Treti proudovy vstup je rezervovan pro speciafipady, které jeieba dohodnout jeSpred
dodanim z#izeni.

Obecné naggti (svorky 21 a 22)

Jelikoz je regulator n&t REG-DA zdizenim bezp#ostni tidy |, je nutné nejprveijpoijit
ochranny zemnici vodli

V dolni ¢asti krytu naleznetefipojovaci konektor (6,% 0,8 mm) pro fipojeni ochranného
zemniciho vodie.
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33 34 35 36 g 30 40 41 42 43 44 45 486
1| 1] l |

O EWiE 8

Buzirka pro
ochranne
Zemnéni

Obecné nafii je piivadéno pomoci dvou vodii na vstup zemimi (svorky 21 a 22).

K dispozici jsou dva typy napdjecich jednotek:

Pred @ipojenim prosim ostte, zda ma zamysleny zdroj réipparametry, které odpovidaji
obecnému napi zaizeni; tyto informace naleznete na Stitku.

Prvek HO:
Lze pipojit stejnosmérné i stidave napti.
Rozsah: 88\V..220V... 280V DC

85V...110V... 264V AC
Kapacita: < 15 VA

Prvek H1:
18V...60V...72VDC
Kapacita: <10 W

Obecné nafti, a tedy i vlastni napajeniizzeni je chragno mikropojistkou A T2L 250V.
Pouzdro pojistky Ize otéit Sroubovakem. Saasti baleni Z@zeni je jedna ndhradni pojistka.

Poznamka
Pamatujte prosim, Ze drzak pojistky by se &lemkdy Sroubovat, aniz by vém byla pojistka
vloZzena, protoze by mohlo byt poté problematickézuoivo otevit.

3.4.1.2 Ridici napti

(Svorky 2,5 a 8, 10)

Ridici nagti je nutné pipojit na svorky 2 a 5.

Jakofidici nagti Ize pouzit libovolnou zerit fazi stového napti. Typ nagti (fazové nebo
delta napti (UL1L2, UL2L3, UL3L1, UIN, U2N a U3N) je nutné regulatoru nastavit
pomoci nabidky (v nabidce SETUP 5 vyberte poloZku F

Jmenovity aplikani rozsahtidiciho napti se pohybuje v rozmezi 60 az 140 V a ma formu
delta napti.
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V pripact zapojeni mezi fazi a nulovym v@éim je tento rozsah omezen na 34,6 az 80,8 V.
Je-li pro zaznam aktuélni hodnoty Rtk dispozici pouze napi jedné faze (ndjklad L1N),
vSimnste si, Ze jednopodlovy zemnici vods vysokym odporem ovlivni vstup L1 danym
poklesem nafdi.

Vtomto pipact provede regulator regulaci 8mem ke zvySeni n&f, prestoze

v kompenzovanych sitich mohou byt delta digaxonstantni. V fipact nizkoodporoveho
zemniciho vodie bude vstupni n&g nizSi, nez je fislusna mez, a bude tedy blokovat
regulaci.

Frekverini rozsah vstupniho n&p se pohybuje v rozmezi od 16 do 65 Hz.

Siln¢ zaruSené signaly Ize taképmjit pres komplexni filtrovani grenych napti a métenych
proudi.

Pouzijete-li prvek M2, Ize n&g UL2 pripojit na svorku 5 a najgi UL3 na svorku 8.

Plati nasledujici:

L1— 2

L2— 5

L3— 8

Oba vstupy nagii U1 a U2 slouzi pro 3fazové aplikace.

KazZdopada se vSak jedna o specialni verzi, ktera bude p@psamostatn

3.4.1.3 Vstupy proudu

(Svorky 1,3a4,6a7,9)

Bézny provoz regulatdgrnevyzaduje ppojeni ke zdroji nagti.

V mnoha pipadech je v8ak nutné rdp zvySit, pogipact snizit v zavislosti na fslusné
zatzi.

Je teba pipojit proudovy transformator 11 (1 a 3), ktery temlophkovy Ukol zajisti.

Dokonce i bez proudové regulace vSak dopaeme zdroj nagti pripojit, aby regulator mohl
mefit i sitové parametry a v reZimudmice je zobrazovat.

Budete-li zapojovat proudovy transformator s prvkémd nebo proudovy transformator
s prvkem M2, v kazdémifpact owite, Ze je vSe spragrzapojeno (k, I!).

Pfi promerovani siti se remi vodti, které jsou zatizené v zavislosti nd&ispusnych
poZadavcich uzivatele, jgeba zapojit dva proudové transformatory.

Tieti proud Ize na zakladbbou namtenych proud dopaitat. Treti proudové zapojeni (4, 6)
je rezervovano pro specialniipady, které popiSeme samostatn

Zménu z 1 A na 5 A a naopak Ize provést preghictvim nabidky. Nenféba pouzivat Zzadny
dalSi hardware, najklad mistek nebo fepina.

Upozornéni!
Pred vytazenim napdajeni ze zasuvky nebo odpojenintwadl svorek 1, 3, 7 a 9 je nutné
vodice zkratovat.

3.4.1.4 Spinaci vystupy (relé)

(Svorky 33... 59)

Regulator nagti REG-DA obsahuje 13 relé.

Relé 13 slouzi jako Zivy kontakt a monitoruje s@umost procesoru a napajecich &ap
systému.

Relé 1... 12 slouzi kizeni transformatoru.

Relé R1, R2 a R12 maji specifickyiimzené Bkteré zvlastni funkce a vSechna ostatni relé
jsou volré programovatelna.

Relé jsou tovamnaprogramovana na keaptji pouzivané funkce.
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Vystupy relé Vystupy relé
AC /DC 48..250 V AC /DC 48..250 V
AR A [T ER
' LI ]
2
S [33]34[35]36|37]38[39]40[41]42[43]44]45]46| [52]51[50]49[48]47[53]57|58]59 (54|55 56|
oo LA L T I T T T 1] 1] HNNEEEEEEREN
& | 2|8 S 2 £ﬂ££§§%§ Eﬁl:r
9§§Avv;u§:uo %‘f_‘:u
T |2 |z 5 3 slslg|<|<|7 2| S |55@
& |8 | & B 3 2z |* 0 -g
= = = S g = 2 Y
Oblast I

R1... R13: Bezpotencialové kontakty relé
Zawz: 220V DC, 55 W
110 VDC a230V AC
Vice informaci naleznete na stéalb.
Chcete-li blokovatidici prikaz, 1ze pepnout relé R1 a R2 podle nasledujiciho obrazku.

R1 R2

zvyseni sniZeni

—_— - — —O— - ) - — - —_— - — - =

3.4.1.5 Binarni vstupy DO, D1

(Svorky 11... 32)
Regulator nafti REG-DA ma 16 binarnich vstip
Pevrg jsou fifazeny pouze vstupy 5 a 6 (MANUAL/AUTOMATIC). VSechaostatni vstupy

jsou volre programovatelné. &které vstupy maji tovaenprirazenycasto pouzivané funkce.
(Vice informaci naleznete v tabulce na straf)
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Vstupy E1 ... E8 Vstupy E9 ... E16

AC/DC50...250V AC/DC50...250V

ol H —o ol 1 —o

HA¥ K, a¥ K[,
S T T T T T T T T 1] NN
= [11[12[13]14]15]16[17[18[19]20] [23]24{2526]27]28]29[30[31]32]
& | | [ [ ]
: o[ofels] T¢
slsls|E R s[5|E SR EIRIEEIRE 5
o|8|E|&|n S(E| HEE B EEEI R
Q Q i P =) Q
] bl A b EA e b i bk vl b b e o

Oblast I

3.4.1.6 Binarni a rezistorové vstupy D2, D3

(Svorky 11... 26)

PevrE jsou fifazeny pouze vstupy 5 a 6 (MANUAL/AUTOMATIC). VSechaostatni vstupy
jsou volre programovatelné. &které vstupy maji tovaenprirazenycasto pouzivané funkce.
(Vice informaci naleznete v tabulce na straf.)

Vstupy E1 ... E8 Res. Input 53
AC/DC 50...250¥
o—H o 8 T ,
g ] I |
< |11]12[13]14]15[16]17]18[19]20] [23]2a]25]26] stlegg R38R
s | I I
L] L |
HEHEERSHEE .
SIEIE|E | RIS E B8 e I
m] m]
AR : jelojojojojo] alojojojojo] - &

3.4.2 Ptitazeni vodta na drovni i
Uroven 2 je k dispozici pouze pro monitorovaci funkceSdapecialni funkce nebo parovani
1&C.

3.4.3 Pr¥irazeni vodEa na arovni lll

Prostednictvim drova Il muze uzivatel ziskatipstup k rozhrani COM1, COM2 a COM3.
Dale Ize na drovni Il adresovatignosovou sbrnici E-LAN a libovolnou kombinaci
analogovych vstupa vystuf.

Navod k obsluze regulatoru napREG — DA o5



REG - DA

Rozhrani COM1

Funkce Vodi¢

DCD 1
RXD 2
TXD 3
DTR 4
Signal-Zem. 5
DSR 6
RTS 7
CTS 8
RI 9

Oblast 11

RXD
RTS
TXD
CTS
GND

Oblast 111
wln|d alo )+ ' |+
5lk|5|E|X &&= o | | [ | S|E
el LI T 1 1T [171]1
¥ [85]ea[ss83]82[81] |[so[7a[78[r7|  [69]70]71[72]73[74|75]76]
a1 1 1111 | [
COM 2 COoM 3 E-LAN E-LAN
RS232 RS485 L R
Charakteristika E 91...99
Analog. vstupy a vystupy
Doppel-Modul *
Al A2 A3 Ad
+ -1+ -]+ -1+ -
e 1L TIT T 1 [
 |63[64]61]62]65[66]67]638|
o | LT 1111
+ [ + [ + [ + [
S EE EE
= e b G
MR EEEEERE
%%;GBG;G;G;GG
I EHEEE E S
N EEEEEE
= B EE =
Oblast I11 . .
volitelné

a-eberie
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Vybaveni analogovych vstapavisi na vybrané strukiei prvk.

Lze zde realizovat mA vstupy i mA vystupy.

K dispozici je i modul pro rteni teploty oleje (sledovani transformétoru), ki @gipojit
piimo k rozhranni PT 100.

Vedeni je koncipovano jako 3va@divy obvod a mize mit délku fiblizn¢ do sto meii.

Vstupy mohou pracovat trvale zkratovaté oteviené. VSechny vstupy jsou galvanicky
izolovany od ostatnich obvadRegulator naii je standarddvybaven jedinym analogovym
vstupem. B objednavani jefeba upesnit zamysleny zfsob pouZiti.

Vystupy mohou pracovat trvale zkratovatiéoteviené. VSechny vystupy jsou galvanicky
izolovany od ostatnich obvéad

3.5 Typy regulatorua napéti REG-DA

3.5.1 Provedeni ukené pro montaz na z&

5,5
27 ¥ _f Y
¢4 .
re—to— o—4|
L 1k Kovani pro upevnéni na zed’ i
pohled zezadu
E5
Montazni tchyty
!
Y {cs & i G]
- L] = === = N
: L n I/ E—/ T t— b
| S S I
4 200
et 270 i
il i

Roznmery jsou v mm

Pribalené montazni Uchyty jeeba naSroubovat na zaddst zdizeni. Z&néte tim, Ze nejprve
nasSroubujetétyii zavrtné Srouby do dolrasti krytu.

Celou jednotku jeieba gipevnit vhodnymi Srouby na pevnou montazni ploctsou-li
montazni otvory vyvrtany po bocich, Ize montazriyiig namontovat ¢elem dovnit.

Poznamka
Rid’te se prosimifloZzenym vzorem pro vrtaniéd (viz posledni stranka).
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3.5.2 Provedeni pro montaz do panelu

Tt
Montaz do panelu
Pohled zezadu
vyfez
282 x 210 mm
-v\

Jakmile vyvrtate do montazni plochy otvory, jebta naSroubovat do doldédsti krytu étyfi
zavrtné Srouby (1). Poté sefizeni vsune skrze otvory a upevni sérda fixainimi upinaky

).

3.5.3 Montaz do standardnich montaznich kolejnic

D ® )
$
o )

Standardni montazni uchyty
Pohled zezadu

127

) @
- = === 1=

—w L) /) e/
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Pristroj Ize instalovat i do standardnich 35mm mamit&z kolejnic.

a-eberie ‘
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4 Provoz

4.1. Indikaéni pole a ovladaci prvky

© REG-DA ceverc A ©
SERVICE {8 A:REG-IA 09124156 | r === = = . Displej LCD
EE:;: Redulator Mode AUTO | | D'
L] 1.5etPoint  109.8 % | | |
i 16.5 kU o
. Act.Ualue = 16.% kU |, :
- max. deviation 2.8 X ; o'—— Funkéni
® Tar-Chander Pos @ I I klavesy
2 I q:'l
. —1@ @ .“"’| : :
::. ........... h.._....i |°|
L @ | /| s s
=
: B ccaceennE s sk aebE s@EEbE
I I I I
s o 8 DD OD
/ | — | 1 [
) PSS OO
: : = Lol - e Parametrizaéni
; Q v ‘\D: panel
e ——— ——
— { Indikacni pole
Stitky pro popisky Pole pro popisky Ridici panel transformatoru

Provozni urove MPK (komunikace tfizena ¢lovéekem) regulatoru napi REG-DA je
implementovana pomoci membranové klavesnice sriovagymi diodami LED.

Indika éni pole a pole s popisky

Pristroj ma sedm indikaich poli a sedm poli s popisky.

Popis libovolného pole Ize kdykoliv zmit odlepenim Stitku s popiskem z plosky na
plastovém povrchu.

Poznamka

DalSi Stitky s popisky naleznete v Dodatku 2 nel®o zkracené provoznitipuéce. Na
piilozeném programovém CD naleznete program pro vghiagchto popisovych zrigk
pojmenovanyBeschriftungsprogramm.xls Mate-li k dispozici barevnou tiskarnu,ifete si
jednotliva poléka dokonce vytisknout i bare¥fzlute acervers).

K provedeni napisu Ize pouZzit libovolné standapnd.
Indikacni pole 1 je implicité naprogramovano a nelze jej &mnit.

LED1 v poli 1 (zelew) sviti, pracuje-li z&zeni bez chyb (provoz).

LED2 v poli 1 ¢ervere) sviti, dojde-li na Zdzeni k chyk (blokovani).

Diody LED v polich 2 az 5 (zZluté) jsou velnprogramovatelné pro obecnou
signalizaci; nejsou naprogramovany tovarn

— Diody LED v polich 6 a 7¢ervené) jsou vokh programovatelné. Je vhodné je pouzit
pro signalizaci chyb, ale ro¥h nejsou tovarnaprogramovane.

L
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Ridici pole transformatoru
Ovladaci panel transformatoru je vybaven sedmiddami.

Klavesa AUTOMATIC i s integrovanou zelenou diodou LED, ktera se raigskilyz
pracuje regulator v rezimu AUTOMATIC.

Klavesa MANUAL <9 s integrovano ERVENOU diodou LED, ktera se rozsviti, kdyz
pracuje regulator v rezimu MANUAL.

Sipky nahoru a dél (RAISE @D 3 LOWER 0) slouzi k rénimu zadani hodnot
transformatoru.

Predpoklad: klavesa LOCAC=D (cervend) musi bytipdem aktivovana.

V rezimu LOCAL jsou potléeny vSechnyidici prikazy skrze binarni a sériove vstupy.
Vzdalen&izeni je mozné pouze v rezimu REMOTE (zelena).

Regulator nagti REG-DA byl vytvden tak, aby vSechny ovladaci prvkigliciho panelu
transformatoru (MANUAL/AUTO a Local/Remote) po odclu obsluhy zidici mistnosti
svitily zelerg.

Klavesa ACKSE? v sowasnosti stale nema zadnou funkci.

Tato kldvesa bude slouZzit k potvrzeni procesnigh&i, popipact chybovych signdl, které
regulator vygeneruje a zobrazi na displeji.

Parametriza¢ni panel

Klavesy v parametrizaim panelu slouzi k tmimu nastaveni paramétregulatoru nagti
REG-DA.

Klavesa MENUGED slouzi k pepinani iznych provoznich rezitha k volk konkrétni
parametrizaéni nabidky (SETUP 1. SETUP 6).

Klavesa RETURN slouzi k potvrzeni specifického pagtau v nabidkach SETUP.

Poznamka
Zmeény V nastaveni paramétr které maji vliv na funkci, Ize provéd pouze v reZzimu
MANUAL.

Klavesa ESC&ERP slouzi k ukoteni nabidky. Pomoci éipeo a @ 1ze ovladat
pozici kurzoru v parametrizaich nabidkach.

Funkéni klavesy
Funkini klavesy F1lEl» 57 F5<lZ® jsou implementovany kontextévJejich funkce
je fizena specifickym kontextem podle stavu displeje.
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4.1.1 Rezim LCD displeje regulatoru

Adresa na sbérmici {identifikace uZivatele)  Nazev regulatoru Cas
Zahlani /

Stavowy fadek Ma: REG-DA 09:24:56

"ACTUAL VALUE" Resulator Mode AUTO )

i [n]
velké pismena = probiha 1 Setroint 100.0 %+ MNastavovach hodnota v %
simulace méfeni 19- B_kUL Mastavovac hodnota ve Viky

Act. Value a. éSkl.L o
Bandwidth 2.8 % ™ Aktualni hodnota ve Wik
"'actual value" I:urrs-ﬂ-t B.734 A
. L Tar—-Changer Pos 12
mala pismena = neprobiha
simulace méfani |—1E!'/. | EF |+1E"’- 1
I A |

Ukazatel procesu v Cinnosti)
Regulaéni odchylka

Ukazatel ve tvaru Siplky je prithledny, je-li regulatni odchylka
mensi neZ pfipustna regulaéni odchylka.

Ukazatel ve tvaru Sipky je Eerny, je-li requlacni odchylka
vetsi nes pfipustna regulacni odchylka.

Zpétné wysokonrychlostni pfepinani je indikovano symbalem "< = =<"

Rezim LCD displeje zdznamniku

Adresa na sbérmici (identifikace uZivatele) MNazewv regulatory as

Zahlavi / /

A 7v_1m1 B9: 2456 )
S50k | 1] 1o.h0k| &— Fpét
[odediidbdnden] — Vpted
Okarmiité napeti — | fe- : = i —
(= *  nabidky
: g g'j;— Rychlost posuyl
OkamZita rychlost posuwu | R i .
(14 5/ pruh} L 9.96 FEU  B9: 24: 56 |«+— Mefitko
| TCrPos-12 22.!{. —
Dlkamzite napéti Frepnuti odbodky Datum Cas

Mastaveni piipustné reguladni odchylky

AN

A:Tr_18
Ykl

I-ul--El IIII'I:I IIII'IEIIII"

L
10, k0K

----ui------é------i_

Okamzité napétl — N :

IIIII{IIIIIII‘———-_____

EREEL ]
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4.2  Princip ovladani

Ovladani regulatoru n&p REG-DA se provadi pomoci nabidek a kazda polezkabidce
SETUP se nastavuje na zakkadtejného principu.
Pro nastaveni a azZmu paramett regulace plati nasledujici zasady:

—

U

l

1

!

L

pomoci klavesy MANUAL OPERATION MODIYEED ze znenit rezim ovladani na
ruéni ovladani,

pomoci klavesy MENLEED |ze zobrazit seznam provoznich redjm

pomoci klavesy MENIEED zobrazite polozku nabidiSETUP,

pomoci klavesy MENLEED |ze po strankach prochazet nabidiSiTUP, dokud se
poZadovany parametr nezobrazi na displeji,

stiskem pislusné funkni klavesy ( F1.. F5)vyberte poZzadovany parametr,

pomoci funknich klaves nastavte hodnotu tohoto parametru,

stiskem klavesy1 <lEE® zvysite hodnotu o velky krok,

stiskem klavesy1<€lZ® zvysite hodnotu o maly krok,

stiskem klavesy FERIZE® gnizite hodnotu o velky krok,

stiskem klavesy FllZI® snizite hodnotu o maly krok,

v rekterych dikich nabidkach nabidksETUP ma gifazenou specialni funkci i
klavesa F <llZED

po zadani hodnoty je nutné &nit upravenou hodnotu stiskem kldvesy RETURN
zadejte heslo (vice informaci naleznete ve stgtve k zadani hesla na stéasB),
stiskem klavesy ES@D ykortete nabidk SETUP,

nestisknete-li Zddnou klavesuiiblizné za 15 sekund dojde k automatickému wem
nabidkySETUP,

jakmile zadate pozZadované parametrygitie je a potvrdite je stiskem klavesy

RETURN &2, Ize regulator REG-DA ippnout zpt do reZimu automatického
provozu stiskem klavesy OPERATION MODE AUTEED

4.3 Vybér rezimu zobrazeni
Po stisku klavesy MENU lze vybrat rezim zobrazegjutatoru nagti REG-DA.
K dispozici jsou nésledujici rezimy:

Q

0O 00DO

Rezim regulatoru

—

stiskem klavesy Flil®, Resulator Mode AUTOD
Na displeji je zobrazena nastavena nastavovacidtadn] . Se+point 100.0 X

ve V (kV) a jako procentudlni hodnota vzhlede 18.8_kU
ke jmenovitému nafti, okamzité aktualni hodnnt %Sﬁ H?é 1%: éﬁ;lfu
hodnot pifpustné regukni odchylky a polozefepinage %g;"gﬂ;nger Pog" 7?3 A
odbaiek transformétoru sippinanymi odbékami.

rezim reguléatoru,
rezim nenice,
rezim zaznamniku,
statisticky rezim,
rezim ParaGramer.

Rezim regulatoruRegulator mode Ize zapnout LR Bl A

—IBZI El I+1E}:
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Kromé toho je zobrazena také odchylka proudu oproti avastaci hodn@ét (pomoci
ukazatele) na stupnici o rozsahu = 10 %.

— barva ukazatele na stupnici jeipledna neb@&erna v zavislosti na tom, zdaipustna
regulani odchylka (toleraéni pAsmo) je nebo nentgkraena.

Je-li poteba, Ize zobrazit také aktualni hodnotu proudu.

Poznamka
Je-li napisActual Value zobrazen velkymi pismenACTUAL VALUE ), je aktivovan rezim
MEASUREMENT VALUE SIMULATION (simulace miticich hodnot) (viz strana 105).

RezZim ménice
—  ReZim n¢ni¢e (Transducer mode Ize zapnout stiskem klavesy <z

A:REG-DA B9: 24: 36
¢« Transducer Mode =
ul = 186.8 U
[1RII]l = 1.888 A
Pl = 8.a |
D} = 8.8 UaR
S| = 173.2 VA
cosYl = 8.8
¥l = 8.8 L ind
I*s1n$ = 8.8 A
= 58.8 Hz

Provadi-li regulator gfeni na obvodu Aron (prvek M2), Ize na druhém dispienice
zobrazit namtené hodnoty siti s 3fazovym proudem zatizenycheppdiadavi uzivatele.

Druhy displej i¢nice Ize zobrazit stiskem éipeo nebOO).

A:REG-DA B9:24:56
€ Transducer Mode
———— ARON ————
Uiz = 188.8 U
23 = }BB.B U
U3l = Be.8 U

15 = .8 A
I2 = .B R
I3 = 5.8 A
P = 173.2 W
Q= 8.8 Uar
5 = 173.2 URA
f = 58.8 H=z

Treti displej idnice Ize zobrazit stiskem éipeo nebOO).
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A:REG-DA B9:24:56
€ Transducer Mode

Icirc C(react. ):

V rezimu neénice bude zobrazen pouze reaktivni proud lpskaezdéeho transformatoru.
Z tohoto displeje vSak neni mozng&itrrjaky podil proudu je zisoben z&%i a jaky podil je
zpasoben reaktivnim proudem.

Z tohoto divodu je pro paralelnitppinani vhodné zobrazeni reaktivniho proudu.
Vyrovnavaci aktivni proud . predstavuje podil proudu, ktery ,cirkuluje* v parai&l
piepinavych transformétorech, nikoliv podikizpbeny z&@i.

Kvazianalogova stupnicergudstavuje vztah mezi reaktivnim vyrovnavacim proude;* a
piipustnym reaktivnim vyrovnavacim proudem ,perg”l

Je-li vyrovnavaci proud nulovy, bude hodnota kvotietaké nulova a ukazatel bude
uprosted stupnice.

Obecré vSak plati, Zze v praxi tize tato idealni situace nastat pouze tehdy, magialel
piepinané transformatory stejné elektrické parametry.

Rezim zaznamniku
— Rezim zaznamnikiRecorder modé Ize zapnout stiskem klavesy <EEE»,

A:Tr_1@1 B3:24:36| Standarda je kazdy regulator vybaven DEMO
semkll 0 ¢ de.sem| 2| zAznamnikem (funkce DEMO v levém dolnim rohu
us q. ¢. q.:.- (— mf_i2ky)
Tt gemteet o Nad nfizkou je zobrazena nastaven#ippstnad regukani
e pngeeniend— | 0dchylka pomoci dvodernych Sipek. Diky tomu poskytuje
e cpumied o o | displej v zdznamniku vSechny informace ipbhé pro
- jeie]dt| Provoz regulatoru (vice informaci naleznete vei Ratim
A i T LCD displeje zaznamniku na stéaB2).
i i i|i P ifar=ws|dgw| Vedle hodnoty aktualniho n&p a polohy pepinae
. . = N 7 . . . .. ,
TEI;D'E'E *f% %3:5%:33 [“*| odbaiek (v levém dolnim rohu) je na displeji také zolersa

piipustna regukani odchylka (Udaje v horridasti niizky) a
zmeéna napti béhem gedchazejicihéasového Useku (minulé hodnoty).

V miiZce Ize odé&st okamzitou hodnotu na na phase&iku zobrazenéikvky a dolnicary ze
dvojice rovnolznych vodorovnycktar nad niizkou.

Bez ohledu na zadanou rychlost posuvu (klavesaj$el) do parnti jednotlivé hodnoty
posloupnosti ukladany konstantnim tempem jedna ttadra sekundu.

Kazdou sekundu je tedy z deseti 100milisekundowainot vypétena jedna hodnota.
Celkem je na displeji viditelnych sedm &dh ¢asovych Usek (Useky niizky). Z tohoto
divodu dokaze displej zobrazit nejvyse historii 7Gmi(7x 10 minut).

Naopak nejkratS¢asovy Usek s nejvysSim optickym rozliSenim odpo@8&ekundam (%
14 sekund).

Vedle napti dokaze zdznamnik zaznamenavat také proud apthel
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Poloha pepinge odbd&ek a nastavovaci hodnota s tolér@m pasmem jsou vzdy
zaznamenavany take.

Ve druhé nabidce zaznamniku (F3-F3) lze vybrat bide poZzadovany rezim
prostednictvim polozky ,Number of channels” (& kanah) (F4).

Rezim Ize minit kdykoliv bez ztraty dat.

Zobrazeni zaznamenanych dat

V prvni nabidce zaznamniku (F3)akete pomoci polozky ,Dual Display” (F4)rgpinat
zobrazeni zaznamniku mezi jednokanélovym zobrazemdainoty U a dvoukanalovym
zobrazenim hodnot U (vlevo) a | (vpravo).&Kivky maji stejné niitko casoveé osy; pouze
hodnota dx réni rozliSeni kivky U, zatimco nifitko kiivky | ztistava stejné.

Proménné odvozené ze zaznamniku dat
V prvni nabidce zaznamniku (F3, F4) lze pomoci Zolg,MMU display* (F5) geepinat na
zobrazeni prognnych odvozenych z hodnoty kurzoru (n&jo Jsou-li vybrany pouze dva
kanaly zdznamniku (U + 1) (druhd nabidka zaznamii® F3, F4)), budou hodnoty | a
S zobrazeny jakoiselné hodnoty.

Jsou-li aktivni vSechnyitkanaly zaznamniku (U + | &), ——r
budou hodnoty lp, P a Q zobrazeny jakdselné hodnoty. |[*#*!i] ¢
Ve druhé nabidce zaznamniku Ize také vyhledavdosiila :
Je-li znamo datum a&as této udalosti, je mozné tato dafa
vybrat v diti nabidce Time search v ramci druhé nabidKy™: & i
zaznamniku. B4 S S | o U S Sy
Po navratu do hlavni nabidky zaznamniku (stiskeiaddy | fezidesin e 5ei g1

;%.“.m{“m.mw

A:REG-DA

F3 nebo klavesy ENTER) zobrazi zaznamnik vrém[s e =
vybraného ¢asu v3echny vybrané narené elektrické 5 9 KU EI'E:'-E-‘-}-SE. -3|_§
hodnoty i odpovidajicifiepnuti odboek. TCPos 2 22.87.99 19—

Statisticky rezim
—  Statisticky rezim $tatistics mod¢ Ize zapnout stiskem klavesy <lZI»

A:REG-DA 03:24:36| Celkovy paet pepnuti odbdek provedenych od
STATISTICS posledniho vynulovanditate je zobrazen na displeji. Jsou
Total Amount zde tedy rozliSitelnaigpnuti odbodek provedena pod zdt
Tap—Chanses 83 a pepnuti odboek provedena ip zakzi mensi nez 5 %
Sle I b i jmenovitého proudu, (1 A nebo 5 A).

F:EL! 2 % g U kazdého pepnuti odboky se zobrazi zemy provedené
3 112 8 8 pod zakzi.

3 2> 23 9 B

4 = 13 18 : ©

S = 4 11 : ©

€ 3 nextsrPriv. Pase

Poznamka

Pracuje-li pepin& odbaek pi zagzi (I > 0,05 }), je aktualni poziceippinge odb&ek
znazorna dvojitou Sipkou ,>>".

Neni-li tato podminka z&te splgna, je aktualni pozice f@pnuti odbdek ozngena
jednoduchou Sipkou ,>".
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Ve spojeni se zaznamnikem poskytuje statistickinteznné informace #izeném systému.
Pomoci parameir,Time factor® (asovy koeficient) a ,Permissible regulative dewati
(pripustna regukni odchylka) Ize dosahnout optima mezi stabilitapsti a pd@tem gepnuti
odbatek. Tento vztah vSak nelze gjpat matematicky, jelikoz je zavisly na individuéh
podminkach v fislusném mist

Rezim Paragramer

— Rezim ParagrameP@ragrame modg¢ Ize zapnout stiskem klavesy <lEE.

A:REG-DA B89:24:36

PARAGRAMER je nastroj slouzici k automatick&pgraw
paralelnich zapojeni a k linkovému zobrazerdpfaciho

stavu.
A Slovo PARAGRAMER je odvozeno od pajnparallel a
| linkovy diagram.

Nastroj PARAGRAMER zobrazuje stav igpnuti

jednotlivych transformatar v linkovém grafu, ktery lze
aktivovat stiskem klavesy F5 v hlavni nabidce. Zabni
TI piedstavuje uplnou replikuipojnic (polohy rozpojovacich
prvka obvodu, spin&i, spojek vedeni a spojovaciéleni)
kazdého regulatoru formou binarnich vstup

V zavislosti na stavechi@pnuti dokaze systém rozpoznat, ktery transforma@rmpracovat
v paralelnim rezimu se kterym transformatorem rtednasformatory naiigpojnicich.

Systém povaZzujeifpojnice spojené pragdnictvim spojovacicklanki vedeni jako jednu
piipojnici.

Jak je patrné z obrazku, oba transformatory T1 api@uji na pipojnici ,a“, zatimco
transformator T2 je veden n&pojnici ,b".

A:REG-DA B9:24: 36

Je-li tteba pouzit sesii mezi jednotlivymi pipojnicemi,
doporiujeme vam kontaktovat vedeni naSi spobsti A.
Eberle GmbH & Co. KG, které vam vyjde fist jelikoz
vSechny moznosti vtomto navodu k obsluze nelzesaiop
Prvek ,sesini“ vidite na obrazku. S jeho pomoci lze

Sesitén|

-

a—
b

-

‘.’

%

® m m om

-

propojit dw& pripojnice.

Nabidky Setup
— Stiskem klavesy MENIG2D vyberete prvni nabidku ze skupiny SETUP.
4.4 Test kontrolek

Stiskem klavesy FElEE®» owite funkinost diod LED welnim panelu.

—

Poznamka
Tento test Ize proveést pouze v reZim&dygulator Mode neboStatistics Mode
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4.5 Reset chybovych signai

Chcete-li provést reset chybovych signdte kterym doslo, je nutné Zmt provozni rezim
z rezimu AUTOMATIC do rezimu MANUAL a potom 2pznovu do rezimu AUTOMATIC.

4.6 Obsluha zaznamniku

R: REG-DA B3:24:56 A:Tr_1G81 B9: 24: 56

REGULATOR Referenéni_+foema] | L | Io.vow| 2

TEQNSDUEER casova osa L ' $ 1 I

HDDE FINII?I r--?-n E-run-:u 'E"I"E“"‘E“" ¥

RECORDER L e - ‘,4 _

STATISTICS I T
SETUP:
{HENE} PARAGRAMER 9,95
TCros

Stiskem klaves F@lil®» 3 F2@Z® zobrazite historii hodnot. Datumias odpovidajici
konkrétnim udalostem Ize zobrazit stiskem klaves@lZI» g F2 @lZI»: poté projdte
zpet diagramem zavislosti n& nacase na referéni ¢asovou osu (v horndasti ntizky) a
zde odététe hodnotyasu, data, napi a polohy pepin&e odb@ek zobrazené poditizkou.
Jsou-li prag¢ zobrazeny uUdaje historie, zobrazi se v levém dolrohu ntizky indikétor
HIST. Zobrazeni hodnot historie Ize kdykoliv zrustiskem klavesy ES@ED.
Klavesa F<lZE® slouzi ke zobrazeni nabidky RECORDER 1, ve kisgénhstavit velikost
kroku rolovani pomoci polozky Scroll ifpvyhledavani pomoci klaves FEEEE®» g F2

v rezimu zaznamniku). Toto nastaveni vam fbenurychlit proces hledani. Zarave
je mozné v nabidce RECORDER tepinat mezi dudlnim zobrazenim (Dual Display) a
zobrazenim MMU (MMU display).
Stiskem klavesy F<@@ZE® v nabidce Recorder ligpnete do nabidky Recorder 2. V této
nabidce mzete progednictvim polozky Time Search nastavit konkrétniuda acas pro
vyhledavani. Pomoci polozky Channel Display lzerayhtizné styly zobrazeni (U, U + |
nebo U + | +p).
Jakmile stiskem klavesy FElZE® znovu fepnete do rezimu zéznamniku, zobrazi se
diagramc¢asové zavislosti vybranéldasového useku. Pomoci nabidek Recorder 1 a Recorder
2 Ize zobrazit aktualni miru vyuZziti p&tnv procentech nebo ve dnech.

R: Tr_181 B9:24: 56 A:REG-DA §9:24: 56

PTTHE. I TV [N RECORDER | dt Scroll
L T T, T SCRCIT-CRIEEL SECTEE I [P e——

...... y

...... 1. |— = }
: — : —

------ ¢ ~dt, ESC: Back DUAL
FAUE SN ) W SO SO SO O (LA E e DISPLAY
R FAT=AME | ue 1 @ zeue MMU
3.96 KU B9:24:56 ¢+

TEPos 12 22.87.39 — 61 Dass DISPLAY
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A: REG-DA B9: 24:56 A:REG-DA 09: 24: 56
RECORDER dt Scroll | @l» % }—Eixel a
———————— e ¥ =1y, -
3-Div.
a-Diwv. T
lmin a
4c i — 1h —
ESC: Back DUAL
— DISPLAY l
Fill Level ——— —
B % MMU
61 Daws DISPLAY ™ : Select ESC: |¥
& oK Escare “—
A:REG-DA 89: 24:56 a:REG-DA 99:24:56
RECORDER dt Scroll RECORDER [TimeSearch
Sl & St b
ESC: Back DUAL ESC: Back CHANNEL
—_— DISPLAY — COUNT
Fill Level Fill Level |
7 MMU B %

61 Daws DISPLAY 61 Daws |START~/STOP
A:REG-DA 89: 24:56 a:REG-DA 99:24:56
RECORDER [TimeSearch| @il % TIME SEARCH x

TIME: 18:13:50 1
L . DATE: 24.09.98 o
e&c: Back CHANNEL
—_— COUNT T 1 : Set €
Fill Level £ » & Select —
p E é : Search

€1 Daws |START/STOP SC : Escare 3
A: REG-DA 99: 24:56 a:REG-DA 09: 24:56
RECORDER [TimeSearch 2

[11U T
[21U+I
.. 4

J oz — [31U+I+PHI —
eSc: Back CHANNEL | anze [2]U+U2
— COUNT %, [510+0%1T 4,
Fill Level ; [210+ndT —

/
61 Daus |[START/STOP T4 : Select ESC: |v
g oK Escare —
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A:REG-DA 89:24:56 A REG-DA 89: 24: 56
RECORDER | dt Scroll ) ;
E§C‘ Back DUAL b
proplll| @ == | ik
FR] leamtlh—— b s ——
63 Baus DISPLAG SR B 2'4 55 pa
TCPos 2 22.0 —
a:REG-DA 89:24:56 AREG-DA 89: 24: 56
RECORDER d+ Scroll a.smcu ; -
80: Back DUl.TfL
= ac L manann
—— | DISPLAY e
Filé !__E'UE]. —HU
F A
61 Daws DISPLAY | @ %
TCPos

Stiskem klavesy F4EIZE® |ze zadat rychlost posuvu. K dispozici jséiyii riznacasova
rozliSeni: 14 s, 1 min, 5 min, 10 min.

Hodnoty ,dt” odpovidaji¢casu, ktery musi uplynout, nez je proveden zaznabrangého
¢asoveho useku.

AiTr_181  ©9:24:56
1.5?!:“ 5 1=.ll.h:0|:i.| o |
i a e bl 1oddi dT = 14s
i dT = 5m
et | @ % dT = 10m
R |
TChos 12 32:57.55 —

Stiskem klavesy F<@lEE®» mizete zndnit métitko zobrazeni zaznamu (dx).

Modul WinREG umo#uje data strojo¥ n&itat.

Patinaje verzi 1.78 lze dataditat a ukladat do PC.

Kromé programu WInREG Ize jako vyhodnocovaci softwarezibi doplrek ,Storing and
Recording” v prostdi aplikace MS Excel.
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Poznamka
Zobrazi-li se vlevém dolnim rohu fieky na zakladnim displeji zdznamniku indikator

DEMO, pracuje zaznamnik v demonstram reZzimu. V tomto reZzimu zaznamnik uklada
nantiené hodnoty pouze v rozmezi 4-6 hodin. Po uplyilibto casoveém Useku se &wou
starSi hodnoty nahrazovat novymi.
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5 Uvedeni do provozu

Tato kapitola vdm pofize se s regulatorem ndap REG-DA co nejrychleji sezndmit. Nyni
probereme shrnuti kazdého =z parametnzzh kroki, ktery kuvedeni do provozu
potrebujeme, a uvedeméiglusnou kapitolu tohoto navodu, ve které nalezaite informaci.
Postupujte prosimipuvaceni do provozu v pi@adi podle uvedenych krak

Shrnuti meznich hodnotetns kratkého vysetleni a odkaé na gislusné st&t naleznete na
straré 56.

Parametrizaci Ize provést i pomoci parametni#iao softwaru WIinREG, ale tato kapitola se
zabyva pouze zadanim parandigiomoci klavesnice t&eni.

Parametry, které jsou obzvl&&tiileZité pro regulaci napi, v rychlosti uvedeme v sedmi
krocich pro vys¥tleni parametrizace.

DalSi nastaveni pibné ve specialniciipadech naleznete v kapitole 7.

Po @ipojeni provozniho nagpi bude pistroj REG—DA indikovat, Ze je v rezimu regulatoru.
Ostatni rezimy, najklad rezim n&nice, rezim zaznamniku, statisticky rezim a rezim
paragramer Ize vifpadt potteby kdykoliv vybrat.

Je teba si proto usdomit, Ze vSechny rezimy jsou parakeBpustny a pracuji v pozadi toho
rezimu, ktery je zobrazeny. Vyberete-li tedy fiklad rezim zaznamniku, budou ulohy
regulace a vSechna dalSi nastaveni parametrizolarya prirozere zpracovavana také.
Stiskrete klavesu MENU a poté pomoci klaves.F2F5 vyberte pozadovany rezim.
Jednotlivé provozni rezimy v rychlosti vyglime nize.

Celkem tva@i parametrizaci Sest nastaveni SETUP. Jednotliséanani SETUP Ize postupn
zobrazovat takto:

V hlavni nabidce (regulator, &mi¢, zaznamnik, statisticky modul a paragramer) stiske
klavesy MENU oteiete nabidku SETUP 1.

Opakovanym stiskem klavesy MENU otete nabidky SETUP 2 — SETUP 6.

Je-li uz rkktera z nabidek SETUP of@nd, Ize pepnout do nasleduji¢i predchozi nabidky
pomoci Sipek— a—.

Upozornéni
Vice dilezitych informaci naleznete ve stati Informacepaaorréni na stradé 10.

5.1 Rezim regulatoru

© REG-DA wenene A\ ©
ATREG-DA  09:24156
Resulator Mode fAuTo | @D
1.Setroint  109.2 1, | I
ﬂct.Uglue i lgg ;U
M3 SU1atlon . 4 o
Tar-Chanver Pos 8
[-1e% +10%| et
[ R 5
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Jakmile pipojime obecné nai, bude pistroj indikovat, Ze se nachazi v rezimu regulatoru
Dulezité parametry pro stanoveni regulasituace jsou zobrazeny v tomto rezimu displeje.
Vidite zde polohu feping&e odb@&ek a okamzitou regutai odchylku; dale pak okamzitou
hodnotu nagti. Okamzita regukeni odchylka je zobrazena ve kvazianalogové torm

Je-li ukazatel na hodnbtO, znamena to, Ze skuté okamzitd hodnota je shodné
s nastavovaci hodnotou. Je-li regmiaodchylka v ramci toler&miho rozsahu, je ukazatel
prahledny. Je-li regukni odchylka mimo fipustny rozsah pro reguiai odchylku, zmini se
barva ukazatele ngernou.

Timto zpisobem Ize posoudit okamzity stdzeného systému jedinym pohledem.

Stiskem klavesy F<@lEI® zobrazite alternativni displej s dalsimi informace- takzvany
kompaktni displej.

Na tomto displeji uvidite krognaktualni polohy feping&e odb@ek i nastavovaci hodnotu ve
V (kV) a v % a také fipustnou regukani odchylku v %.

Preferujete-li vSak ragi velky displej, jednoduse znovu stigka klavesu F1.

5.2 Rezim nénice

a-cbr.-r!e‘..\ @
Qi Tr_161 Q93 24156
Transducer Mode o
. aall s HEE |«
T Pl = 19.53 I
* I HE L B
< Ixsing = 585021 AT
: f= Sa.60 Hz a >
.
e
H oo oo
N DO OO

Stiskrete klavesu MENU a poté stiskem klavesy F2 vybesin nenice.

V tomto rezimu uvidite &kolik dilezitych meérenych velkin.

Napsti, proud a frekvence jsou nezavislé n@gpaeni ntfenych velkin, zatimco vystupy
mohou byt zobrazeny spravpouze tehdy, jsou-li zdrojedieni sprava viozeny.

Regulator s prvkem M1 dokaze jako jediny poskytnguiesné nadfici hodnoty pro
rovnonerné zatizené 3fazoveé 8itV tomto gipadt meni¢ vychézi ze symetrického zatizeni
vSech linek a & pouze jeden proud a jedno &Hp

Z tohoto divodu regulator musi znat zdroj rip(L1L2, L2L3, L3L1) a proud (L1, L2, L3),
aby dokazal wit a spravi pouzit Uhel mezi vstupnimi véinami.

Provadi-li se nareni ve 3fazové siti zatizené podle pozadankivatele, je nutné, aby byl
regulator vybaven prvkem M2.

Poznamka
Proud | sip je obzvlat dilezity pro paralela piepinané transformatory.
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5.3. Rezim zaznamniku

® REG-DA
SERVICE
BLOCKED
)

a-ebedeA @
A:Tr_181 a9: 24: 56
40kl L'—. TR o
----- ® .| <@
{/ .. | @G>
} ..... RN
Teees % Sgdacle

V rezimu zaznamniku lze zobrazit zaznamenané li@kagti a gepin& odbaek.

Kazdou sekundu se uklada do gammapeti jedna hodnota, ktera je vysledkem aritmetického
praméru deseti 100milisekundovychéteni.
Kapacita pariti piesahuje nejmé&nl8,7 dne — nejménproto, Ze k zaznamu nasledujici
hodnoty dojde pouze tehdy, liSi-li se od hodndsdghozi.
V praxi tedy dostéuje kapacita pasti piiblizné na nésic zaznamu.

UloZzené hodnoty lze hili naist pomoci klavesnice, nebdepmést do PC a dal analyzovat
pomoci parametrizaiho softwaru WIinREG (nebo pomoci aplikace MS Excel

5.4 Statisticky rezim

A:Tr_181 a9:24:56
STATISTICS -
. Total Amount o
° Ufaier o 2
L] 2 : g g § - »
L] ‘ 3
o 108 i | @
® 5 : 4 11 : B o
' £ ¥ nextsRrey. Pade
L ]
9
o g Do OO
Sy OO OO
; :-...‘
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Ve statistickém rezimu sergpinani odb&ek pi zakzi a bez za&tze liSi, a jsou tedy
zaznamenavana samostatn

ZatZzovaci podminka je spina, je-li nangieny proud o § procent ¥tSi, neZz zadana
jmenovita hodnota (ndjklad: pro ) =1 A— 50 mA,; pro ) =5 A— 250 mA).

Pod zatZi je zaznamenavano a zobrazeno kazdpruti odboky.

Dvojita Sipka ped konkrétni zrenou znamend, Ze transformator pracuje podzza je na

zobrazené urovni. Jednoduché Sipka signalizujge #ransformator ngnny.

5.5 Rezim paragramer

© REG-DA aeverc A\ ©
Az Tr_1@1 89124156
- 4 Circuit Breakers: “
o TLg T24 T3 o=
. >
ie | -«
L ST \ TE T S
L ]
O
o H co oo
)y GO OO

PARAGRAMER je néastroj slouzici k automatickérigpaw paralelnich zapojeni a
k linkovému zobrazenitppinaciho stavu.

Slovo PARAGRAMER je odvozeno od paojnparallel (paralelni) a linkovy digram.

Nastroj PARAGRAMER zobrazuje stavigpnuti jednotlivych transformaitorv linkovém
grafu, ktery lze aktivovat stiskem klavesy F5 whilanabidce. Zobrazeniqustavuje Uplnou
repliku pipojnic (polohy spin&i, spojek vedeni a spojovaci¢tanki) kazdeho regulatoru
formou binarnich vstujp

V zavislosti na stavechigpnuti dokaze systém rozpoznat, ktery transformai@rpracovat
v paralelnim rezimu se kterym transformatorem nedgrosformatory naifjpojnicich.

Systém povazuje ifpojnice spojené pragdnictvim spojovaciclElanka vedeni za jednu
piipojnici.

Jak je patrné z obrazku, oba transforméatory T1 apfié&uji na fpojnici ,a“, zatimco
transformator T2 je veden n#&pojnici ,b".

5.6 Vybeérjazyka

V nabidce SETUP 5 stiskie klavesu F1 a poté &ipklavesu F1.
Stiskem klavesy F5 zobrazitéepled vSech jazyk které Ize vybrat.
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A:REG-DA 89:24:56 A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
SETUP AddOns. . - AddOns—-2 .3 P
5 % DEUTSCH —
CT-UT 2 X Current ENGL ISH
Confisuration. Displau: OFF 3: ESPANOL T
Ineput |42 ITALIAND
Assisnments. . LCD Saver: OFF d
— S5:FRANCAIS —
Relay- Resul ator-lMode 6: NEDERL .
Assisnments. . Large Display: ON 7:NEMCINA 1
LED- Fs
Assisnments. . Lanzguage: ENGLISH T4 Select ESC: |¥
4 0K Escare —

Stiskem klavesy F2 nebo F4 vyberte poZadovany jazstiskem klavesy F3 potite vyber.

5.7 Nastavovaci

hodnota

Regulator nafti REG-D dokaze pracovat az&grmi nastavovacimi hodnotami.
Obecr se vSak pouziva pouze jedna fixni hodnota.
V nabidce SETUP 1 stiskte klavesu F3 a poté klavesu F2.

A:REG-DA
SETUP

__1__

B89:24:56

Tolerance Band

Time Behaviour

Setroint
alues. .

=) -

Prosrams. .

A:REG-DA
SETUP

__1__

89:24:56

1. Setroint
Value

(=]

Setpoint
alue

Setroint
Value

4. Setroint
UValue

A:REG-DA @9:24:56
+1.0
Setti t 1st +8.
Settins s, st
109.2 U Un =180%
15 KU U-LL
———————— -2.1
108.8 x —
[68U .. 148U1 -1.8

Stiskem klavesy F1 a F2 Ize nastavovaci hodnotgizvstiskem klavesy F4 a F5 naopak

snizit.

Chcete-li, aby byla zadana nastavovaci hodnotacapéma jako 100% hodnota, stigke

klavesu F3.

Stiskem klavesy ENTER uloZte nastaveni.

Poznamka

Je-li p'evodovy pondr transformatoru nagi (Knu) zadan v nize uvedeném postupu, zobrazi

se primarni nafii v kW ve druhéntadku nabidky nastavovacich hodnot.

5.8 Fripustna regulaéni odchylka Xws;

Pro stanoveni regulai odchylky existuji d¥ meze.

Jedna mez je tena pipustnou toleranci n&p zadanou uZivatelem a druha je definovana

piiristkem pepin&e odba@ek transformatoru.
Minimalni rozsah natii I1ze spgitat pomoci nasledujiciho vzorce:

Xwz [%] > 0,6x prirustek prepinate odbaek [%0]

Xwyz: pripustné regukani odchylka
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Je-li zadadna regutai odchylka Xw, ktera je menSi neZripistek gepin&e odbdek
transformatoru, nebudiézeny systém nikdy schopen dosahnout stabilniheustegulator
bude postuphpiiristek zvySovat.

V nabidce SETUP 1 stiskie klavesu F1.

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
SETUP [Tolerance Band - +1.9
Time Behawviour Settinz the +8. 1
: Bandwidth -—
Setroint

Ualues. . @;l____z
[B.1% .. 18%1] -8.1
Prosrams. . -1.8

Stiskem klaves F1 a F2 Izgipustnou regukni odchylku zvysit, stiskem klaves F4 a F5
naopak snizit.
Volbu parametru potdite stiskem klavesy F1.

5.9 Chovani véase

Zlaté pravidlo pro sis rekolika zdroji zni: klidna si.

Z tohoto divodu by ngl byt regulator nastaven tak, aby dochézelo k gmeeSimu potu
piepinani.

Regulator Ize stabilizovat BuzvySenim pipustné regukni odchylky (Xw), nebo¢asového
koeficientu.

Tento zmsob ma vSak sva omezeni, jsou-li poZzadavky kondowZivateti poruSovany
negipustnym zgsobem (odchylky napi jsou @ilis velké nebo trvaji $liS dlouho).
Pouzijeme-li casovy koeficient, je nutné zmit implicitné definovany reakni ¢as &,
abychom ovlivnili péet regulé&nich zasait.

Vychozi algoritmusdU x t = konst. umoziuje dlouhodobou ifitomnost malé regutai
odchylky ged tim, nez dojde kippnuti odboky, zatimco velké odchylky jsou
kompenzovéany rychleji.

Casovy koeficient je k dispozici jako &gob, jak ovlivnit reaéni ¢as t regulatoru.

Tento ¢asovy koeficient je tovainnastaven na implicitni hodnotu Cas & je nejprve
nasobertasovym koeficientem a vysledkem je r&ailkcas {, regulatoru.

ty = tg x éasovy koeficient

Hodnotucasového koeficientu je nutné vynasobit kedkn casem odé&enym z nasledujiciho
grafu.
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29 o 4% Nastaver_li pfipustné
regulaéni oedchylky I

N
o
[ |
3
N

Reakéni éas tB [sec] pro éasovy koeficient: 1

- T
10 — \I -
- T -
— |\ T
5
- — -
- I
0O 1 L1 [ R R I Lol [ Lol Lo
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Okamzita regulaéni odchylka Uw [%].

Priklad:

Aktudalni regul&ni odchylka Xw = 4 %; ipustné regukani odchylka % = 2 %

tv = tg x ¢asovy koeficient

(rozsah¢asoveho koeficientu: 0,1. 30; vice informaci naleznete v nabidce SETUP 1 po
stisku klaves F2 a F3)

— Je-li¢asovy koeficient = 115 sekund

— Je-li¢asovy koeficient = 230 sekund

Poznamka
V praxi se pouzivé&asovy koeficient v rozmezi 2 — 3. Ob&arsak nelze dopotit konkrétni
hodnotu, jelikoz spravnyasovy koeficient zavisi na vlastnosteché¢ sé konfiguraci
spotebict.

V nabidce SETUP 1 stiskte klavesu F2 a poté klavesu F3 a pomoci klavesER F4, F5
zadejtetasovy koeficient.

A:REG-DA 89:24:56 A:REG-DA 99:24:56 A:REG-DA B9:24:56
55195 Tolerance Band +1.0
Time P :

Time Behaviour|| F2 - Hme res R EaRaL Settins the +0.1

Time Factor:

Setpoint Time Factor:
Ualues. . 1.0 F3 l.e ___ -
1 ..

Trend Memorw:
rend Memor 18s [o.

Prosrams. . -1.8

Vybér potvid'te stiskem klavesy ENTER.

Regulator nagti REG-D umo#uje pouZzit gkolik ¢asovych prograin Krom¢ implicitni
integrani metody dUx t = konst. nabizi regulator i rychlou integna metodu, linearni
metodu a dalSi metodu, ktera pracuje s fixniasly a kterou naleznete pod nazvé@®NST.
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Vyberete-li poloZkuCONST, budou vSechny reguai odchylky lezici mimo tolerami
pasmo, které jsou mensi nez zadarigystna odchylka, kompenzovany pomoéasu T1.
V¢&tSi regulani odchylky vSak budoktizenyc¢asem T2.

Priklad:

Zadana fipustna regukni odchylka je + 1 %. Redhi ¢as T1 plati v rozsahu od 1 % do 2 %.
Regulator nagti provadi pepnuti odboky podle hodnoty T2, je-li regutai odchylka ¥tSi
nez 2 % (psitano z nastavovaci hodnoty!).

Vice informaci naleznete na stéahr3.

5.10 Zpétné vysokorychlostni grepinani

Zatimco regulator pracuje podle algoritmid x t = konst., jsou regulani udalostitizeny tak,
aby k nasledujicimuippnuti odboky doslo rychle, nastane-li velkd odchylka, a pamal
nastane-li mala odchylka.

Priklad:

Pripustna regukani odchylka Xwy: 1%
Aktualni regul&ni odchylka Xw: +6 %
Casovy koeficient: 1
Prirastek gepnuti odboéek transformatoru: 1.5%

Nize uvedenaikvka predstavujeas 42 s <€as, khem kterého dojde ke kompenzaci chyby.
Pomoci vysokorychlostnihorgpinani Ize tentdas snizit. Pokud by byla ve vySe uvedeném
piikladu mez pro vysokorychlostnfgpinani nastavena na hodnotu 6 %, upravil by régula
nagéti zpet na gipustnou hodnotu toler&niho pasma nai okamzit po dosazeni této meze
a uplynuti zadan&asové prodlevy pro rezim vysokorychlostnilteginani.

25

20P|"epnuti otlhockyx 1% 95, o 4%  Nastaveni pFipustné -
- — regulaéni odchylky

15

/

Prepnuti odbocky 3 —
10" dgm ]

Prepnuti odbocky 2 \ -
L} L___IEN BN LI | -

Reakéni éas tB [sec] pro éasovy koeficient: 1

N ) |
5F'vepnutl odllalckg N - \B R
- - -
- I I ?
0O 1 N [ (I I Lo L1 [ [ .
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Okamzita regulaéni odchylka Uw [%].
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Z grafu je patrné:

Aktualni regul&ni odchylka Xw = 6 %.

Pripustna regukani odchylka Xw = 1 %.

tv = tg x ¢asovy koeficient

— je-li ¢asovy koeficient =1 prvni gepnuti odbéky po 5s
druhé pepnuti odbéky po 7' s
treti prepnuti odbdky po  10s
¢tvrté prepnuti odbodky po 20 s

celkovycas = 42s
V nabidce SETUP 3 stiskie klavesu F4 a naslednym stiskem klavesy F3 &apryEtné
vysokorychlostni fepinani. Poté zadejte poZzadovanou mez jako proceastavovaci
hodnoty.

A:REG-DA 09:24:56 A:REG-DA B89:24:56
SEEUP +1.8

Setting the
Bud High-sreesd +8. 1
switching at

Inhibit Fuds
"Aish 6.8 % Bud
High—-sreed = oy |
Switchinsg [ex .. +35%1] -8.1
Inhibit
i -1.8

Potvid'te vyker stiskem kldvesy ENTER.

Po aktivaci zptného vysokorychlostnihofg@pinani Ize nastavitasovou prodlevu stiskem
klavesy F4 v nabidce SETUP 4.

A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24:56
SETUP <U. >U +18
——g— SettLBE the
Time Time Delav
until. . {I. >I Bud Highspeed +1
Switching:
Inh1b1t Fud~s
Hish 18 s Buwd
High-sreed Fa
Switching [B .. 999] -1
Inhibit
Low -18

Vybér potvrd'te stiskem klavesy ENTER.
5.11 Cas bhu piepinate odbatek

Je-li dosazena mez pro vysokorychlostiéginani, wuje ¢as Ehu prepinge odbaek
potrebné mnozstwiasu, aby se n&p vratilo zpst do toleragniho pasma.

Je-li ¢as hu pepinge odbéek zadan, mize to branit vystupu jinychidicich signél pri
béhu prepinae odbaek.
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Obzvlast stara ztizeni s pepinanim odb&ek mohou pilezitostre reagovat signalem
nouzoveho zastaveni, objevi-li se na vstupu dal#i signal ve stejném okamziku, ve kterém
piepin& odbaek pg'epina do nové polohy.

Cas lthu prepin@e odbgek Ize zadat v nabidce AddOns-1.
V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F1.

A:REG-DA B3: 24:56 A: REG-DA B9:24:56
SETUP AddOns . - AddOns-1 | .2
CT-UT . Maximum Time TC

Confisuration. in Operation: 3=
InPut . ES:
Assisnments. . Hand7/Automatic: PULS

Relau-

Assignments. . Tar—changer: ON
LED-

Assisnments. . Self-conduct: WITH

Pracuje-li regulator v rezimu vysokorychlostnihfeginani, budou k zadanéntasu hu
piicteny 2 s. Regulator nevysle nokiglici prikaz, dokud tentdas Ehu neuplyne.

Poznamka
Tuto funkci zaji$uje jednotka pro sledovani rap(PAN-D), je-li tato jednotka v regulaim
systému pitomna.

Rozskeni:

DalSi d¥ moznosti v nabidce SETUP 5 uniaf sledovantasu khu prepinge odba@ek.
Signalizaci provaghi prepinani odbgky (TC) Ize gipojit na rektery z volrg
programovatelnych vstugv tomto gipac E3).

V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F3.

A: REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
SETUP AddOns. . InPut
—5— Assisnment
CT-UT .
Confisuration. L 1E-] : Inh. Low
InPut
Assignments. . F3 [ 1E-2: Quick
Relau-
Assignments. . L 1E-3: TC. 1.0,
LED-
Assignments. . L 1E-4: OFF

Pro chybové hlaseni (TC-Err) Ize pouzit voprogramovatelné relé (v tomtoipac relé 5).
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A:REG-DA B9:24:56 A:REG-DA @9:24:56
SETUP AddOns. . Relay
=== Assisnment
CT-UT
Confisuration. [x] Rel 3: OFF
InPut
Assiznments. . [ 1 Rel 4: PROG
Relag- Fa
Assignments. . [ 1 Rel 5: TC-Err
LED-
Assisnments. .
TC-Err+ — v pripack chyby vysle jednorazovy signal
TC-Err. — v piipadt chyby vysila trvaly signal

Tento signal Ize pouzit k zastaveni regulatoru rebygpnuti motoru.
5.12 HRevodové pondry Knx transformator u a zapojeni transformaton

Tuto stad mizete peskait, provadite-li pouze regulaci sekundarniho gapransformatoru a
zarovei nepouzivate funkce nice regulatoru.

Ve v8ech ostatnichiipadech je nutné zadatevodové porry transformatar a ,zdroje"

proudu i napti.

Je-li v nabidce fistroje REG-D zadano, Ze transformator proudufjpojen k externimu
konektoru L3 a Ze n&f se bude r¥it mezi svorkami L1 a L2, regulator automaticky andr
90° uhel a na vSech vystupech upravi spravné hgadsetre reaktivniho proudu | sip

V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F2 a poté klavesu F1.

Pomoci klavesy F2 nebo F4 vyberte zdroj regulovanéagti a vyker potvrd'te pomoci
klavesy F3 nebo ENTER.

A:REG-DA 89:24:56 A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24:56
SETUP AddOns. . Transformer LI1L2 Fi ‘ 2:L3L1 2
= Mountine — 3:LIN =
CTAUT , uBLTAGE 3:[2N
Confisuration. F2 Knu 5:L3N T
InPut Transformer |6:ARON
Assignments. . Mountins L1 d
CURRENT _— —
Relau—
Assisgnments. . Nominal Ual.: 1A 4
E —
Assignments. . Kni Ty : Select ESC: |¥
4 = 0K Escare —

Knu je pomér vstupniho nagti a vystupniho napi transforméatoru a zaji§je, Ze bude
zobrazeno primarni nap (nagiklad 20 kV a ne 100 V).

Pomoci klaves F2 nebo F4 zadejieyodovy pordr Knu transformatoru a vy potvid'te
stiskem klavesy ENTER.

V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F2 a poté znovu kldvesu F2.
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A:REG-DA B89:24:56 A: REG-DA B99:24:56 A:REG-DA B89:24:56
SETUP AddOns. . Transformer LI1L2 ) +18
= Mountins — Settins the —

CT/UT , UOLTAGE Transformer .

Confisuration. F2 Knu|| F2 Mountins Ratio +1
Uoltase Knu —

InPut Transformer Sgale

Assignments. . Moupnti L1 1
Ssl1g9nments CERREF}JQE

Relay— )
Assignments. . Neminal Val.: 1A [B.8]1 .. 48881 =1l

LED- T
Assignments. . Kni -18

Priklad:
Primérni napti: 20 kV
Sekundarni napi: 100 V

Knu =20 kV/0,1kV
Knu = 200

Napeti se n&fi na transformatoru n&p mezi svorkami L2 a L3 a transformétor proudu je
piipojen na fazi L3.

— V nabidce SETUP 5 stiskie klavesu L2.

— Pomoci klavesy F1 zadejte rép.2L3 a volbu potut'te stiskem klavesy F3.

— Pomoci klavesy F2 zadejtéepodovy pordr Knu transformatoru a vy potvrd’te
stiskem klavesy ENTER.

— Pomoci klavesy F3 zadejte montazni u#mist.3 proudového transformatoru a ¥yb

potvrd’te stiskem klavesy F3.

5.13 Nastaveni jmenovitého proudu

Obecr neni teba regulatoru dodavat proud, aby mohl prévadgulaci nagti. Je-li vSak
tieba prova& fizeni na zaklatl nastavovaci hodnoty zavislé na proudu nebo zobehzo
vystupni Udaje, je nutn&ipojit zdroj energie.

Regulator nize pracovat se vstupnimi signaly 1 Aa 5 A.

V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F2 a poté klavesu F4.

A:REG-DA 839:24:56 A:REG-DA B9:24:56 A:REG-DA 89:24:56
SETUP AddOns. . Transformer L1L2 Transformer L2L3
5 Mountins — Mountinsg —
CT-UT Fo UOLTAGE UOLTAGE
Confisuration. Knu Knu
InPut T form T form
ASsisnments. . Mountins L1 Mountins L2
CURRENT — CURRENT —
Relay- . Fa i
AssisnMments. . Nominal UVal.: 1A Nominal Ual.: 5A
LED- ) )
Assisnments. . Kni Kni

Volbu potvid'te stiskem klavesy ENTER.

Hodnota Kni je porér vstupniho proudu a vystupniho proudu proudovéduasformatoru.
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Priklad:

Primarni proud: 600 A
Sekundarni proud: 5A
Kni=600A/5A

Kni =120

V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F2 a poté klavesu F5.

A:REG-DA 89:24:56 A:REG-DA B9:24:56 A:REG-DA 89:24:56
SETUP AddOns. . Transformer LIL2 ) +10
= MDU[F":I.EB S Settins the —
CT-UT ) UOLTRGE Transformer
Confisuration. F2 Knu Mountin=s Ratio +1
Current Kni m——
InPput Transformer Scale
Assignments. . Mountins L1 1868 T
CURRENT —_— ———————— —_—
Relauy— )
Assignments. . Noeminal Val. : 1A [B.8]1 .. 108801 =1l
LED- Fs5
Assignments. . Kni -10

Vybér potvid'te stiskem klavesy ENTER.
5.14 Potl&eni dolni meze

Situace:

Regulator pracuje s transformatorem 110 kV / 20 kV.

Problémy na stranvysokého nagti zpasobuji postupny pokles néth

Regulator provede kompenzaci a zvySenitepmani odbiek transformatoru stabilizuje
napsti na sekundarni strama 20 kV.

Jakmile je chyba na primarni stéandstragna, dojde ke skokovému zvySeni primarniho
napsti na pivodni hodnotu.

Jelikoz vsSak v dsledku pedchoziho poklesu tohoto n#ip (vedle dalSich &ci) bylo
provedeno fepnuti mnoha odliek za @elem zvySeni (kompenzace) tohoto poklesu, je
sekundarni napi tak vysoke, ze jiz nelze vyloil problémy na sekundarni steafsepnuti
ochranného relé a tak dale).

Pozadavek:

Pokud regulované nap poklesne pod éitou mez kvili chybé na primarni¢i sekundarni
strarg, regulator by nem podnikat dalSi kroky ve snaze o zvySenidtap

Tuto podminku Ize splnit pouze pomoci p&dai doini meze.

V nabidce SETUP 3 stiskte klavesu F5.

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89: 24: 56
SETUP +1.8
__3__
Setti th +8.1
e e
Inhibit .
Hish -25.0 =z
High-speed| |
Switchins [+1@% .. —-75%1 -8.1
Inhibit
Pitl (v | o) e
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Pomoci klaves F1, F2 a F4, Faibete zadat procentualni hodnotu, pod kterou segalator
nebude snazit o0 kompenzaci poklesudtiap

Jakmile napti zase vzroste nad tuto hodnotwrmaregulator automaticky épfungovat.
Abychom zabranili kratkodobym poki@a®s nagti zpisobenym aktivaci pottani dolni meze
regulatoru, Ize zadatasovou prodlevu, po jejiz uplynuti dojde k aktivaatiateni dolni
meze; v nabidce SETUP 4 stigtan klavesu F5 a prodiée nastaveni pomoci klaves F1, F2,
F4 nebo F5.

V nabidce SETUP 4 stiskte klavesu F5.

A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24:56
SEEUP <U, >U +18
Time Settipns_the
until. . I, >I Time Belau +]
. Inhibit Low:
Inhibit
ish 18 ____ s -
Hish-sreed
Switching [@ .. 99391 =1
Inhibit
Low F5 - -18

Priklad:

Nastavovaci hodnota: 100V

Dojde-li k poklesu nafii pod 90 V po dobu delSi nez 10 s, regulator by aektivovat
potlateni dolni meze.

Nastaveni dolni meze:

V nabidce SETUP 3 stiskte kldvesu F5. Vstup: -10 %

Nastaventasové prodlevy:

V nabidce SETUP 4 stiskie klavesu F5. Vstup: 10 s

5.15 Spou&ni

Mez spoudini popisuje zadané n&p jakozto absolutni hodnotu,fipjejimz prekrateni
regulator potlai vSechnyidici piikazy.

Regulator automaticky zahdji regulaci, jakmile #tgfxlesne zpt pod tuto hodnotu (vice
informaci naleznete na stkah67).

V nabidce SETUP 3 stiskie klavesu F3.

A:REG-DA B39:24:56 A: REG-DA B9:24:56
SETUP +1.08
__3__ —
Setti +h +8. 1
T A e =

MAish| | Fo | - 115.8 U

High-speed IIETE__G
Switchin= -8.1

Inhibit 188U . . =15 V|

nhlLéu 1 1 1@

Pomoci klaves F1, F2 a F4, F5 zadejte sgoustodnotu a vyér potvid'te stiskem klavesy
ENTER.
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V nabidce SETUP 4 stiskie klavesu F3.

A:REG-DA B3:24:56 A: REG-DA 89:24:56
SEZUF U, >»>U +18
Time Setting the

until. . {I. >I Time Delay +]

T Inhibit Hish:
hish|| Fe - 18 s

High-speed| |
Switching (B .. 999] -1

Inhibit
Low

Pomoci klaves F1, F2 a F4, F5 zadeégsovou prodlevu spousii a volbu potwi’'te stiskem
klavesy ENTER.

Mezni signdly lze row¥ pripojit na vystupni relé / binarni vystupy (viceaniaci naleznete
ve stati Pifazeni relé na strarl02).

Spou&kci signal niize byt krond toho indikovan pomoci programovatelnych diod LBxé
informaci naleznete ve stattifazeni kontrolek LED na strari04).

5.16 Kratky popis jednotlivych meznich hodnot, nastvovacich hodnot a
pripustné regulani odchylky

G1 _—— Spousténi
G2 Zpétne vysoko-
______________ rychlostni piepinani
G4 ——————————————— =l
Nastavovaci /| = # Pripustna regulaéni
hodnota odchylka
G6 —— <U
G3 — Dopfedné vysoko-
rychlostni pfepinani
s -+ Podpét'ové potlageni
dolni meze
Piepnuti odboéek
Zvyseni
Snizeni

5.16.1 Popis jednotlivych nastaveni

Nastavovaci hodnota:

Hodnota, na kterou by ¢hregulator regulovat nag.

Zobrazit Ize primarni nebo sekundarni nastavovadnbty.

Sekundarni hodnoty: n&glad 100 V nebo 110 V

Primarni hodnoty: nagklad 11 kV, 20 kV, 33 kV, 110 kV

Primarni hodnoty Ize zobrazit parametrizatgyodového powrru transformatoru Knu (0,01
... 4 000).
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Rozsah nastaveni nastavovacich hodnottiggD... 140 V
Vice informaci naleznete ve stati Nastavovaci hodna strag 76.

Pripustna regulaéni odchylka Xw;:

Jelikoz gevodovy pondr transformatoru sigpinanymi odb&kami nelze plynule gmit, je
nutné zadat @ity rozsah nagti v okoli nastavovaci hodnoty, do jehoz rozmeziregulator
napsti smerovat.

Tento rozsah se oz#ige jako gipustné toleratni pasmo neboli fjpustna regukani
odchylka.

Dolni mez toleraéniho pasma zavisi na&ipistcich gepinani odb&ek transformatoru.

Je-li tolerakini pasmo nastaveno tak, ze je menSi tghgiek gepnuti jedné odhiky, bude
regulator neustale ,honit“ nastavovaci hodnotu akoparé bude kolisat mimo tolerani
pasmo v kladném a zapornémésm

Bude-li naopak zadané tolerani pasmo flis velké, mohou nastat probléemy na $pbkich,
protoZe by mohlo nai piilis kolisat.

Rozsah nastaveni: 0,1 10 %

Zadana procentudlni hodnota se vzdy vztahuje kndadastavovaci hodriot

Vice informaci naleznete ve statiipustna regukni odchylka (toleratmi pasmo) na str&n
74.

Mez spuséni (G1):

~SPUSENi“ predstavuje horni mez absolutniho &apejiz prekrateni zpisobi, Ze se regulator
piestane starat a@pinani odbiek.

Tato mez je textavuvedena na displeji a je-lieba, niize zarové sepnout relé, které Bu
aktivuje ochranné z&eni, nebo jednoduse dofrunformacifidicimu panelu.

Je-li nagti pod touto mezi, pracuje regulator norngaln

Rozsah nastaveni této meze sgniSfe 100... 150 V (Ize zadat pouze jako sekundarni
hodnotu!).

Napstim se rozumi vystupni nagd transformatoru nagpi na sekundarni stranransformatoru

a lze jej zadat pouze jako absolutni hodnotu.

Duvod: kdyby byla ,spogti“ mez zaloZzena néikxlad na nastavovaci hodia pokud by se
pouzivalo ®kolik nastavovacich hodnot, mez sp@ustby se od nastavovaci hodnoty
odchylovala.

Existuje-li vSak fixni mez napi, pii jejimz prekraieni regulator festane pracovat a dojde
k aktivaci ochranného prvku, nejedné se o relatiaiei o absolutni hodnotu.

Vice informaci naleznete ve stati Spmstpotlateni horni meze (nejvyssi mezni hodnota pro
napsti) na strag 83.

Zpétné vysokorychlostni grepinani (G2):

Opusti-li napti toleraréni pasmo, dojde k aktivaci specifickéhasového programu. Tento
casovy program definuje mnoZzst¥ésu, které musi uplynoutrgatim, nez regulator vysle
prvni (a nasledni dalSi)tidici piikaz.

VSechny casové programy vychazeji replpokladu, Ze velké odchylky ndp jsou
kompenzovéany rychle a malé odchylky pomalu.

Mez zgtného vysokorychlostnihoi@pinani definuje nai, pii jehoz gekraieni je ¢asovy
program ignorovan a transformator je okaghgtgulovan zgt do gisluSného pasma né&p
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Toto pasmo nafhi je definovano parametrem ijpustna regukni odchylka®“ (permissible
regulative deviation).

Vysokorychlostni¢as je definovancasem chodu transformétoru peiinym k provedeni
jednoho pepnuti.

Je-li zapojena provozni kontrolkaegpnuti odboky, patka regulator, dokud tato kontrolka
nezhasne, nez provede dal§egnuti odboky. Pokud tato kontrolka nenitipojend, je
piepinaci frekvence de&na maximalnintasem TC v provoznim parametru (v nabidce SETUP
5 stiskréte klavesu F1 a poté klavesu F2).

Rozsah nastaveni:.Q +35 % *

Vice informaci naleznete ve stati Vysokorychlogtigpinani pi prepsti (snizovani) na str&n
83.

Dopredné vysokorychlostni gepinani (G3):

Opusti-li nagti tolerartni pasmo, dojde k aktivaci specifickébasového programu. Tento
casovy program definuje mnoZzst¥ésu, které musi uplynoutrgatim, nez regulator vysle
prvni (a nasledhi dalSi)fidici prikaz.

VSechny ¢asové programy vychazeji reglpokladu, Ze velké odchylky n#p jsou
kompenzovany rychle a malé odchylky pomalu.

Mez dogfedného vysokorychlostnihdgpinani definuje naii, pii jehoz gekraieni je¢asovy
program ignorovan a transformator je okathzgulovan zgt do gislusného pasma n&p
Toto pasmo nafhi je definovano parametrem ijpustna regukni odchylka® (permissible
regulative deviation).

Vysokorychlostni¢as je definovancasem chodu transformétoru peiinym k provedeni
jednoho pepnuti.

Je-li zapojena provozni kontrolkaepnuti odboky, patka regulator, dokud tato kontrolka
nezhasne, nez provede dal§egnuti odboky. Pokud tato kontrolka nenitipojend, je
piepinaci frekvence de&na maximalnintasem TC v provoznim parametru (v nabidce SETUP
5 stiskréte klavesu F1 a poté klavesu F2).

Rozsah nastaveni: -35 0 % *

Vice informaci naleznete ve stati Vysokorychlogtteipinani pi prepsti (zvySovani) na stran
83.

Prepéti >U (G4):

Prepeti >U je mezni hodnota, kter4 owuiivje regulaci pouze za zvlaStnich provoznich
podminek a kterou lze wipadt potreby parametrizovat pomoci kontrolky LED nebo
vystupniho relé.

Pokud napti prekrati mez >U, budou vSechny ,zvySujicitipazy potl&eny.

Mezni hodnota ovlituje regulaci pedevsim tehdy, pokud se pracuje ¢kalika
nastavovacimi hodnotami a absolutnimi hodnotam® (20110 V) jako meznimi hodnotami
pro >U.

Rozsah nastaveni:.Q +25 % *

Vice informaci naleznete ve statiefgsti >U na strad 82.
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Podpéti <U (G6):

Prepsti <U je mezni hodnota, kter4 owuiivje regulaci pouze za specialnich provoznich
podminek a kterou lze wipad potreby parametrizovat pomoci kontrolky LED nebo
vystupniho relé.

Pokud napti klesne pod mez <U, budou vSechny ,sniZuji¢ikazy potl&eny.

Mezni hodnota ovlituje predevSim regulaci, pokud se pracuje¢katika nastavovacimi
hodnotami a absolutnimi hodnotami (100 V/ 110 Kpjaneznimi hodnotami pro <U.

Rozsah nastaveni: -25 0 % *
Vice informaci naleznete ve stati Pétip<U na stras 81.

Potla¢eni dolni meze (G8):

Klesne-li nagti pod hodnotu wenou pro aktivaci potteni dolni meze, provede regulator
piepnuti do reZimu rénnosti.

Je-li nagti nad touto mezi, bude pracovat regulator northaln

Rozsah nastaveni: -75 0 % *

Vice informaci naleznete ve stati P¢dai dolni meze regulatordigodpeti na strag 84.

* Procentualni hodnoty se vazi Kgusnym nastavovacim hodnotam, 100 V nebo 110 V.
Chcete-li zadat referéni hodnotu, vyberte z nabidky SETUP 5 poloZzku AddS8a stiskite
klavesu F2.
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6 Zakladni nastaveni

A:REG-DA B@3:24:56
§EEEE General
RS-232

E-LAN

(PAN-D>

Status

Mezi zakladni nastaveni regulatoruip#yto polozky:¢as, heslo, rozhrani (COM1, COM2, E-
LAN), kontrast LCD displeje a tak dale.
VSechna tato zakladni nastaveni Ize definovat avifpy nabidceSETUP &

6.1 Obecné
A: REG-DA B9:24:56 A: REG-DA @9:24:56
Gen?ral .. 2| I - Gensral .3
Station
ID
Stati
“Name
Time
Settine
LCD
ANALOG. . Contrast
A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA @9:24:56
EenErEﬂ .. 3| I - Gen§ra1 S |
Station
ID Password
Station Erase Re-
ame corder Data
Time Erase Tap—
Setting Chanze Sums
LCD Actual Value
Contrast Correction
6.1.1 Cislo stanice (Station ID)
A: REG-DA 83:24:56 A az 74 — Q:EEE—DQ @9:24:56
General .3 +A
Station
5| <= ) | "
Station ID
Station
Name Al:
Time o
Setting [A-Al-..-.24] -1
LCD
Contrast -A
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Poznamka

Regulatory provozované nacshici (E-LAN) je nutné identifikovat unikatni ad@as (A ...

Z4).

6.1.2 Nazev stanice

Poznamka

Nazev regulatoru Ize nejsnaginzadat pomoci programu WIinREG. Lze jej vSak zadaa

klavesnici regulatoru pomoci nasledujiciho postupu.

F1: abe |F2= Asa |

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
General .3 . abc
—————— — Edit: —
Statio .
IB Station Name Aza
Station dew—-2
o > W |22
Time 20K
Settins ESC :Escare INS
— MENU:Char. list —
LCD F3 :Clipboard
Contrast €3Tl:SelectrsSet DEL
A:REG-DA 89:24:56 A: REG-DA 89:24:56
Edit: abc | @i - T1¢?» Character Sel.
o 8123456783
Station Name Asa
ABCDEFGHTIZJ
dew-2
=5 KLMNOPRRST
:OK UVWXY ZaoclB
ESC :Escare INS
MENU Char. list — + -7 x = _ °@
:Clirboard
++T¢ SelectsSet DEL
H=ab:|%=n/a| 1 |
A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
t4€3 Character Sel. L F1__J - T4€3 Character Sel.
81234567889 " 4§ %2 &7 (2
ABCDEFGHTIJ ¥+, =, 8123
KLMNOPR@RST 4567 89: ;3 <=
UUVUWXYZ2aoilB >?2@LC N1~ _ " (
+ -7 %x=_ °p@ | 3 ~ Cuéaas
Fiz abc |2 Ava | | | Fiz abc |Faz Ava | | |
A:REG-DA 89:24:56 A: REG-DA 89:24:56
Tl€? Character Sel. Td€3* Character Sel.
8123456788 | ar» IIIII'} 812345867 8819
ABCDEFGHTIZJ abcdefahildi
KLMNOPR@RST klmnoersarst
UUWKXYZaocoilB Uvwxu=zasduab
+ -/ %x=_°@ + -7 %x=_°@

H=abc|&=n/a| | |
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a-eberle
A:REG-DA B9: 24:56 A:REG-DA B9:24:56
) abe
Edit: —————
. CLEAR
Station Name Asa Entry
dew-2 - - CLIPBOARD
g : 0K PASTE
ESC :Escare INS from Clb
MENU:Char. list — —
F3 :iClieboard COPY
++T¢=Sele:t/§et DEL ESC:Escare to Clirb
6.1.3 Nastaveni data &asu
A:REG-DA 89:24:56 A:REG-DA @9:24:56
General .3 TIME-/DATE SETTING T
Station
1D 1
TIME: 18:13:58 [—
Station ==
Name €
Tim DATE: 24.89.98 |—
ime
il | <> EEED ,
T4: Set —
LCD €3 Select L]
Contrast F3 : Seconds=808 Bs
6.1.4 Kontrast LCD displeje
A:REG-DA B3:24:56 A: REG-DA B9:24:56
EenSral .3
Station Setting the
ID LCD +1
CONTRAST
Station
ame E _______ =B
Time | |
Setting [-15 +151 -1
LCD
bt rast| @ EEED
6.1.5 Heslo

Heslo brani v provedeni zm jednotlivych nastaveni. VeSkeré ngené hodnoty a parametry

vSak Ize bez omezedist.
Zamknuti heslem je aktivovandgilplizné po ¢tyfech minutach.
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a-eberle
A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
G 1 .1 NEI U 1
Password — - = L User 2
Erase Re-— Se{éct
corder Data the User User 3
Erase Tap-
Chanze Sums User 4
Actual Value
Correction User S
A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
NEL User 1 Enter the 1
PASSLIORD — ew —
Entry Password
======== User 2 2
}. — [ ] User 1 —
Select .
the User User 3 . - ok 3
User 4 4
User S 5
Poznamka

Uzivatel 1 nize podle pdaeby zngnit vSechna hesla, zatimco vSichni ostatni uzZieatebhou
meénit pouze své osobni heslo.

Odstranéni hesel

Zadejte ,111111"

Heslo |ze odstranit pouze jako uZivatel 1, ktefgddim ,odemkl* z@izeni svym vlastnim
heslem!

Poznamka
Tento postup vypne vSechny pozadavky na hesla ¢ispatni uzivatele!). Vifpad uzivateh
2 az 5 bude odstrano pouze jejich fislusné heslo.

Vyzva k zadani hesla

A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24:56
PASSWORD User 1 ™ 1
REQUEST — ® Password —
== Entry
User 2 L 2
5 % B User 1 —
elec

the User User 3 -« - * ok 3
L o ————— —_

User 4 . 4

i . N

User S 5
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Spatné heslo

a-eberie

A:REG-DA B9:24:56

1

Password —

Entry

2

User 1 —_—

_ 3

ek ok sk ok o ok ok ok o o oK Kok 4

* Wrons * —
* Password *

ok ok sk ok o ok ok ok ok ok Kok 5

< mm)

Zadejte
platne
heslo

6.1.6 Odstraréni dat v zaznamniku (reset pardéti s naméirenymi hodnotami)

A: REG-DA B9: 24:56
General a1
___3___

Password

Erase_ Re-—
corder Data

Erase Tap—
Change Sums

Actual Value
Correction

a>

Po stisku klavesy €&
dojde k vymazani
pameéti zaznamniku.

6.1.7 Odstraréni souwtu prepinani odbd@ek (resetéitace odbaiek na nulu)

A:REG-DA B9:24:56
General |
___3___

Password

Erase Re-—
corder Data

Erase Tap-—
Chanse Sums

Actual Ualue
orrection

e -y

Celkovy pocet
prepnuti odboéek
bude po stisku
klavesy €&
vynulovan.

6.1.8 Korekce aktualni hodnoty nériciho napéti Ug
Korekce aktualni hodnoty &ticiho nagti slouzi ke kompenzaci linkového odporu a k oprav

chyb v n&feni nenice.
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a-eberle
A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
General | Setting the +1.8
—————— :tuaT Ualue —
Correction

Password +8. 1
UOLTAGE —

Erase Re—
corder Data :l;g___: UrI

Erase Tap—
Change Sums [-20% 2@/] -8.1
I (act. Val=0. U ———

ctua alue
Correction a“»> - -1.08

6.1.9 Korekce aktualni hodnoty nériciho proudu g
Korekce aktualni hodnoty &ticiho proudu opravuje chybyadiiciho nenice.

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9: 24:56
General .1 SettLTg the +1.8
—————— Actual Ualue —
Correction

Password +8. 1
UOLTAGE —_—

Erase Re—
corder Data :l;g___ﬁ sl

Erase Tap—
Chanze Sums [-28% .. +28x1] -8.1
. . (Act. Val=6.8 VU) ——

ctua alue
Correction P - -1.8
A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9: 24:56
Setting the +1.8 Setting the +1.8
Actual Value Actual Ualue —

Correction Correction

+8. 1 +8. 1
VOLTAGE CURRENT —
2 v i Yy | .5 LA
[-28% .. +208%1] -8.1 [-28% .. +28x1] -8.1
(Act. Val=8.8 U) —— (Act. Val=8.887/A4) ——
-1.8 -1.8

Poznamka

Jsou-li parametry r@&any a archivovany pomoci programu WIinREG, budodnoty oprav
aktualnich hodnot chyt, protoZe je Ize iiradit pouze ke konkrétnimu izeni a nejsou

pienosné na jina taeni.

6.2 Rozhranni RS-232

6.2.1 COM1
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a-eberle
A:REG-DA ©3: 24:56 A:REG-DA 89:24:56
SETUP General —SETUP- COM-1-2
e RS232 —
Rg-232 | ‘ coM-1 ECC
BAUDRATE
E-LAN 1206
PARITY
(PAN-D) L
HANDSHAKE
Status RTSsCTS
A:REG-DA @3:24:56 A:REG-DA 89:24:56
~SETUP- COM-1-2 ECL A
RS232 MODE | ez CANL R
COM-1 ECL - CAN-R ?
BAUDRATE [DcE77
1200 r
PARITY
= .
HANDSHAKE
RTS/CTS T4 : Select _ ESC: |v
4@ DK scare —
A:REG-DA 83:24:56 ———
~SETUP- COM-1-2 1208
RS232
MODE
COM-1 ECL .
[ ]
BAUDRATE
1208 “ - [ ]
PARITY BAUDRATE
— 115200
HANDSHAKE
RTS/CTS
A:REG-DA 89:24:56 —
—SETUP- COM-1/2 ==
RS232
MODE
COM-1 ECC PARITY
evVen
BAUDRATE
1200
PARITY
U e ‘
HANDSHAKE
RTS/CTS
6.2.2 COM2

Port COM 2 je vhodny proifpojeni regulatoru napi REG-DA nebo regutmiho systému
REGSys (ikolik regulatofi a monitorovacich jednotek) dliciho systému vysSi aro¥n
Je-li port COM 2 pouzit ke stalémdipojeni doridiciho systému vySSi Gro¥nzistava port
COM 1 volny pro pouziti PC, tiskarny nebo modemu.
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a-eberie ‘

A:REG-DA P9:24:56 A:REG-DA §9:24:56

-SETUP- COM-1s2 | @l - -SETUP- COM-2/1
RS232 RS§232

MODE MODE

coM-1 ECC COoM-2 ECC

BAUDRATE BAUDRATE

1206 9500

PARITY PARITY

HANDSHAKE HANDSHAKE

RTS/CTS RT8/CTS

A:REG-DA §9: 24:56 A:REG-DA §9:24:56

—SETUP- COM-2/1 OFF A

RS232 MODE | aizm EEL.vp L

CoM-2 ECL - PROFI 1
BAUDRATE lLaN-L

9600 4

LAN-R —

PARITY DCF77 .

HANDSHAKE C

RTS/CTS 14 : Select _ ESC: |v

4 = 0K Escare —

Standardnim rezimem je rezim ,MODE ECL". PolozkuEXZ Ize vybrat pouze tehdy, bude-
li ¢as synchronizovan prdgstinictvim rozhranni DCF77. Jsou-li informace lokétn
energetickych siti E-LAN (LAN-L, LAN-R) fesngérovany na sériové rozhranni, titghad za
Gcelem modemovychipnosi na ,urovni E-LAN“, je nutné regulatorigpnout do rezimu
LAN-L nebo LAN-R. Podrob#Si popis neuvadime, protoze tyto typy zapojenisbynély
vzdy provadt za asistence naSi spiesti A.Eberle GmbH & Co. KG.

Chcete-li vytvdit ptipojeni PROFIBUS-HP, i by byt port COM vZdy nastaven jako
.PROFESSIONAL".

V tomto pipadt je prostednictvim rozhrani COM 1 nebo COM iZzen externi modul
PROFIBUS-HP.

Volba ECL+HP umoiiuje, aby byl vystup, ktery je generovany programemozadi,
smérovan také na port COM 2.

Priklad:

V zavislosti na regulovaném n#pa poloze pepinge odbdéek se objevi na vystupu COM 2
specificky text. Vtomto fipact se vybere volba ECL+HP, jelikoz vSechny vystupy
generované programem v pozadi jsou norghéirerovany na port COM 1.
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a-eberie ‘

A: REG-DA @3:24:56 BAUDRATE
—SETUP- COM-271 =
RS232
MODE )
COM-2 ECL °
BAUDRATE
ROTE | @ - °
PARITY BAYPRSE5
HANPSHAKE BAUDRATE
A:REG-DA 09:24:56 PARITY
—SETUP- COM-2-1 —
RS232
MODE
COM-2 ECL PARITY
even
BAUDRATE
9608
PARITY
Y - IIII"P
HANDSHAKE
RTS/CTS
A:REG-DA B9: 24:56 HANDSHAKE
—= = T8/CTS
RS232
MODE
CoM-2 ECL HANDSHAKE
XonsXotTf
BAUDRATE
3606
— HANDSHAKE
HANDSHAKE
RTS,CTS | @L» -

6.3 E-LAN (Energy-Local Area Network) — lokalni enegeticka sit’

Vice informaci o problematice E-LAN naleznete marst 180.
Kazdy regulator disponuje 8ma samostatnymi rozhranimi E-LAN.

E-LAN LEFT definuje nastaveni pro levou &hici (Urovei zapojeni I, svorky
69,70,71,72).
E-LAN RIGHT definuje nastaveni pro pravou ¢sfici (Urover zapojeni I, svorky
73,74,75,76).

Kazdé zé&chto rozhranni E-LAN funguje kil jako 2vodéova linka, nebo 4vodova
pienosova technologie (RS485).

Uroveii Il

Svorka BUS-L |Svorka BUS-L | Funkce 2 vodice 4 vodice

72 76 EA+ Vstup a vystup ,+* Vystup ,+*
71 75 EA— Vstup a vystup ,—* Vystup ,—"
70 74 E+ Bez funkce Vstup ,+“

69 73 E— Bez funkce Vstup ,—*
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Bézre se pouziva 2vodova linka, protoze je to jediny systém, ktery umge provést jednu
konfiguraci skrnice s rkolika stanicemi na stejné &iici. Chcete-li to udat, je nutné
zapnout naprvni a posledni stanici skrnice integrovany koncovy rezistor. (Volba:

»terminated")

Kvili odrazim, ke kterym by dochazelo na konci kazdé linky, ngrmalni fungovani

skirnice nebylo bez koncového rezistoru mozné.

4vodicovou enosovou technologii je nutné pouzit na detéhpsové vzdalenosti nebo je-li
nutné pouzit takzvané repeatery (zesik@vgoro zvysSeni Urown signalu na dlouhych

pienosovych vzdalenostech).

PoZadované hodnoty koncovych odpee aktivuji automaticky (volbugrminated* jiz neni

treba nastavovat).

a-eberie

A:REG-DA §9: 24:56 A:REG-DA P9:24:56
SETUP General —SETUP- BAUDRATE
e E-LAN
L MODE
RS-232 LEET 2-lire
TERMINATION
E-LaN| - Ses
R MODE
CPAN-D) RIGHT 2-Uire
TERMINATION
Status yes
A:REG-DA §9: 24:56 A:REG-DA §9:24:56
-SETUP- BRAUDRATE | @lll» - -SETUP- MODE
E-LAN E-LAN
L MODE L  BAUDRATE
LEFT 2-Wire LEET 62K5
TERMINATION
Jes
R MODE R  BAUDRATE
RIGHT 2-lire RIGHT 62K5
TERMINATION
Jes
A:REG-DA §9: 24:56 A:REG-DA §9:24:56
—SETUP- MODE A
E-LAN BRUDRATE 15K6 D
LEFT 62K5 | @ - 31K2 *
[62K5
125 i
RIGHT 62K5 | @I - 4
Tl : Select ESC: |¥
4 = 0K Escape —
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A:REG-DA 99:24:56
~SETUP- BAUDRATE
E-LeN 7 MODE
LEFT 2-llire| -
TERMINATION
Hes
MODE
R MODE =
@I?HT o—llire | <D - | 4-Hire
TERMINATION
Hes
A:REG-DA #9:24:56
—SETUP- BAUDRATE
E-LAN
L MODE
LEFT 2-llire
TERMINATION
= ~ODE TERMINATION
RIGHT P L no
TERMINATION
IN e IIII"P

6.4 Jednotka pro sledovani nagti PAN-D

A:REG-DA 09:24:56
§EEEE Beneral
RS-232
Parametrizace
E-LAN jednotky PAN-D
(PAN-D) | @I {(vice informaci naleznete
v navodu k pouziti
Status jednotky PAN-D).

Sledovaci jednotka PAN-D neni vybavena displejektdagesnici pro zadavani parantetr
Je-li sledovaci jednotka PAN-D pouZita ve spojeniegulatorem najti REG-DA
piipojenému prosednictvim si& E-LAN, ,vypuj¢i“ si sledovaci jednotka zacélem
parametrizace a zobrazeni hodnot klavesnici aajispl regulatoru.

Stiskem klavesy F4 tento proces spustite.

6.5 Stav (vlastni identifikatni data regulatoru napéti REG—DA)

V ramci polozky nabidkyStatus naleznete veskeré informace imtiné Kk identifikaci
systému.

Krom¢ verze firmwaru, stavu baterie a poddbmde ve stavu REG-D (1) naleznete
hexadecimalni¢islo predstavujici aktualni stav vstupu obou sledovanybkiodi. Tato
informace je uzZiténa predevsim § vlastni realizaci. Hexadecimalgisla jsou interpretovana
nasledova:
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Vstupy Vstupy Vstupy Vstupy
16115(1413{12{11|101 9 | 8|7 | 6| 5|4 |3 | 2| 1
Signal Signal Signal Signal
X| = X| = X| X[ X|X|—=|X|X|[X|Xx]X]|—-]X
Vyznam Vyznam Vyznam Vyznam
gl4|2(1|8|412(1]|8|412(1]8]4]2]|1
= HEX A = HEXF =HEX7 = HEXD
X =0N
—=OFF

VySe uvedeny stav vstupu by byl timtaigpbem zobrazen jako HEX AF7D.
Béhem pa@ateini aktivace regulatoru to umidje objasnit, zda ma byt signal posilan na
svorky,¢i nikoliv.

A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24: 56
SEEUP Beneral € REG-DA Status(l) =»
REGSYS : U2.83
RS-232 a7.85. 04
rRAM : 1824KB+2MB
Battery : UK
E-LAN LCD-Contr: @
REG-IN1 : BB88
(PAN-D> REG-IN2 : 8088
Status | WL # -
€ 3 next/Priv. rage

Pomoci éipk3o otevete okno se seznamem aktivnich girekrizeni.

A:REG-DA B9:24:56 A:REG-DA @9:24:56
€ REG-DA StatusCl) 2 - € REG-DA Status(2) 3
REGSYS : U2.83 Features:

RAM . 9626RBTavE BOETPDINTS

Batters : 0K o o =

LCD-Contr: 8 =

REG-IN1 %]5]5]%] =

REG-IN2 : 0800 _ -

€ ¥ nextspriv. pase £ 2 nextspriv. pasge

Pomoci éipk3o otewete okno s Udaji o parametrizaci rozhranni COMCIOM 2.
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a-eberie

.'-

<+

next/priv. pase

A:REG-DA B3:24:56 A:REE-DA B3:24:56
€ REG-DA Status(2) =+ - € COM-STATUS -+
Features: CoM-1 : DCF77

RIS i,

"

- @ © | HE -

- comM-2 : ECL

— Baud : 9680

- - Paritui 0OFf

= HsS ! Xons/Xoff

Pomoci éipk3o otewete okno s Udaji o parametrizaci rozhranni E-LAN.

A:REG-DA B9:24:56

¢ COM-STATUS =+

DCF 77

: ECL
4 : 9680
Paritg: Off
: Hons/Koft

—

< ©

\

A: REG-DA 89:24:56
¢ LAN-STATUS =

LAN-L

Baud : B2KS

Mode : 2D+

Teiln.: 8 (@2
LAN-R

Baud : B62KS

Mode : 2

D+
Teiln.: 1 (12

Users total: 2

Pomoci éipk3o otevete okno s udaji o parametrizaci rozhranni COM 3.

A:REG-DA B9: 24:56
¢ LAN-STATUS =
LAN-L
Baud : 62KS
Mode : 2D+
Teiln.: 8 (@
LAN-R
Baud : 62KS
Mode : 2D+
Teiln.: 1 (1D
Users total: 2

.

<P O©

4=

A:REG-DA 99: 24:56
€ COM-3 STATUS =
gsere, 2123456
m

orretar 1 OTAZENR
Memory : 163 Rec
Fill level: 0%
@g:-——  @5:— |t
Bl:-—  BBi-—-
g2i-——  gli-—- -
B3:-—  Bhi-—-
0d:-—  @9i-— |4

Pomoci éipk3o otevete okno se zaznamem protokolu.
V protokolu jsou uloZeny vSechnyilézité udalosti spot@¢ s odpovidajicim datemcasem.
Celkem Ize ulozit az 127 udalosti.
Pangt' protokolu (LOG) funguje na principu FIFO (First First Out), takze v okamziku
jejiho zaplrni se z&nou nejstarsi polozky postupnahrazovat novymi.
Pomoci klaves F2. F5 mizZete hledat konkrétni polozku.
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a-eberle
A:REG-DA @9:24:56 A:REG-DA 09:24:56
Users 8 @81 |auUTO 2«
Format F123456 14:50:04 18.08.
Interval §3RHN 202 MENHELIE N
mory H . H : . .
FSTe feve1i a8 No° & @ | |LEEas
4:34:46 18.088. —
90: ——— g5: —— T @04 |REMOTE
gl:——- g6z ——- _ 4:23:82 18.088. [
92: ——— 67:-—— | 8es |5U -
@3: ——- @g: ——— @9:50:22 17.88.
Bad: —— 89z ——— l oo6 [>T ¥
22:12:49 14.98. —

Systém uklada spale¢ s datem @&asem tyto udalosti:

zapnuti

ruéni fizeni
automatické&izeni
mistnifizeni
vzdalené&izeni
<uU

<uU

>|

spoustni
potlateni dolni meze

zpetné vysokorychlostnifgpinani
dopredné vysokorychlostnitgpinani
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7  Parametrizace regulatoru na@ti REG-DA

A:REG-DA B9:24:56
+1.8

Settinzg the +8.1
Bandwidth —

[B.1% .. 5«1 -8.1
ook 3k ok ok ok sk ok ok o Kok sk ok ok ok sk ok ok
* Please select HAND*
* Prior to ENTER =
ook sk ok ok ok s ok ok o Kok sk ok ok ok sk ok ok

v s

Ty nejdilezitéjSi kroky souvisejici s parametrizaci jsou popsaey zkrdceném névodu
k pouziti ve stati ,Uvedeni do provozu“ na st&i?.

— Chcete-li zadat parametry, je nutné nastavit movorezimy ,LOCAL" a
JMANUAL" <CID.

Poznamka:

Zmeny parameit jsou uplatény pouze v rezimu ,MANUAL OPERATION MODE “CID
PoZaduje-li systém heslo, je nutné zadat platni® lfeiee informaci o hesle naleznete ve stati
,Vyzva k zadani hesla” na stra63).

Vice informaci o principu provozu naleznete nargti2s.

7.1 Pripustna regulaéni odchylka (toleranéni pasmo)
Vice informaci o fipustné regukeni odchylce naleznete na stéal65.

A: REG-DA B9:24:56 A: REG-DA @9:24:56
SETUP [Tolerance Band > - +1.0
Time Behaviour Setting the +8. 1

: Bandwidth

Setroint

Ualues. . g;l____z
[8.1x% 18%1] -8.1
Prosrams. . -1.8

7.2 Casové chovani (reguléni chovani)

7.2.1 Casovy koeficient
Vice informaci asiasovém koeficientu naleznete na straf0.
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a-eberle
A: REG-DA B39:24:56 A: REG-DA B9:24:56
SE{UF Tolerance Band
acC» Time Program:
Time Behaviour - INTEGRAL
Seteroint Time Factor:
alues. . 1.8
T d Mem :
Fen emord 185
Programs. .
A:REG-DA B9: 24:56 A: REG-DA 89:24:56
+1.8
Time Progsram:
INTEGRAL Settipg the +8. 1
= — = Time Factor:
ime Factors: aG»
1.0 - 1.0 ____
Trend Memorg:
18s [a.1 381 -8.1
-1.8
7.2.2 Casovy program
Vice informaci atasovém programu naleznete na stran3.
A:REG-DA B9: 24:56 A: REG-DA B9: 24: 56
BEIUF Tolerance Band
Time P m:
Time Behaviour| - e SR TEGRAL
Setroint Time Factor:
Ualues. . 1.8
Trend Memord:
18s
Programs. .
A:REG-DA B39:24:56 A: REG-DA B9:24:56
Time P 0 | ace @: INTEGRAL R
T s R EaraL - 1:FAST_INTEGRAL |1
Time Factor: o |2:LINEAR
= T -—— 3:CONST b
I H
ren sHars 18s= 4
T4 = Select ESC: |¥
4 = 0K Escare —

7.2.3 Pamét trendu

Vice informaci o pa#ti trendi naleznete na strari77.
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A:REG-DA B3:24:56 A: REG-DA B9:24:56
SEIUF Tolerance Band
a Time P m:
Time Behaviour - e e R EaRAL
Setpoint Time Factor:
Ualues. . 1.8
Trend Memorg:
18s
Prosrams. .
A:REG-DA B3:24:56 A: REG-DA 89:24:56
Es a
: == 7= =
Time Proeram: 8s.
INTEGRAL Ss T
Time Factor: ilBs
1.0 d
Trend M T 135 B
e eMord: s
ren r 19s | @il - }35 4
— lds =
T4 Select ESC: |¥
4 = 0K Escare —

7.3 Nastavovaci hodnoty
Vice informaci o nastavovacich hodnotach (phonych fgikazu) naleznete na stéah59.

Zobrazeni nastavovaci hodnoty

Ma-li byt zobrazena primarni hodnota (jednoduSetjzeda hodnota (zde: 15 kV)), je nutné
zadat pevodovy pondr transformatoru. Vice informaci o konfiguraci tséormatoru
naleznete na strar98.

7.3.1 Prvni nastavovaci hodnota

A:REG-DA B3:24:56 A:REG-DA B9:24:56
SEIUF Tolerance Band SEIUP
. . 1. Setpoint
Time Behaviour Ualue
Set int 2. Set int
Setreint| > EEEE) “tgaint
3. Setroint
Ualue
4., Setpoint
Prosrams. . Ualue
A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
SE{UP +1.8
1. Setpoint
*tfoine| <= - Settins the 1st +0.1
: Setroint Value:
2. Setpoint
Ualue 188.2 VU Un =108%
3. Setrpoint 15 KU U-LL
aluey, | —mm————— 0.1
186.8 X _—
Setpoint
Ualue [egy .. 148U1] -1.8
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Napeti U-LL vZdy odpovida mezifazovému ndp(nagti o).

Priklad:
Nastavovaci hodnota ma byt 100,2 V. Zaropeohlasime tuto hodnotu za 100% hodnotu.
Provedeni: Pomoci klaves F1, F2, F3 a F4 nastav@gitél podtrzenou hodnotu na
100,2 V.
Stiskem klavesy F3 nastavte hodnotu 100,2 V jakid @odnotu a potdite ji

stiskem klavesy RETURIEDD,

7.3.2 DalSi nastavovaci hodnoty

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
SEIUF Tolerance Band SEIUP
. . 1. Setpoint
Time Behaviour Ualue
Setrpolnt 2. Setpoint
Ualues. . ame - Ualue
3. Setpoint
Ualue
4., Setpoint
Prosrams. . Ualue
A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
SEIUP +1.08
1. Setpoint
Ualue Setting the 2nd +8.1
ER e —— Setpoint Value: ——
. Setepoin
Ualue | @ - 168.0 U Un =100%
3. Setpoint 15.8 kV U-LL
aluey, | =—————— -8.1
- 188.8 X —
4. Setpoint
Ualue [eaU .. 148V1] -1.0

Podobr postupujte i fi nastavovani druhéti actvrté nastavovaci hodnoty.

Pri pfepnuti z jedné nastavovaci hodnoty na druhou seystupu objevi i fikazy pro
piepinani odb&ek, pokud nagti leZi v toleratinim pasmu kolem nové nastavovaci hodnoty.
Casovy interval mezi dima po sob jdoucimi gepnutimi odboek je uten maximalni
pracovni dobouiepin&e odb&ek (z nabidky SETUP 5 vyberte polozku Add-On 1).

Je-li regulace provéata jednotkou pro sledovani riipPAN-D, je nutné maximalni pracovni
dobu pepin&e odbdek vzdy zadat fimo na jednotce PAN-D, jsou-li ébjednotky
propojeny v siti E-LAN.

Poznamka:

Regulator REG-DA dokéaze vedle gtipegulovat i vystupy (P nebo Q).

K této situaci dojde vzdy, je-li pouZzit transformés fazovym posunem.

Z tohoto divodu je nutné ndst sodast (PQCTRL).

Nastavovaci hodnota 3 splyne s nastavovaci hodnBt@u nastavovaci hodnota 4 splyne
s nastavovaci hodnotou Q.

Jednotlivé nastavovaci hodnoty Ize zadat i pomw@rhich vstup, rozhrani COM 1 a COM
2, nebo prosgednictvim rkterého z dostupnych protokol(IEC ... , DNP, MODBUS,
SPABUS a tak déle).
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7.4 Programy (parametry pro paralelni regulaci trarsformatoru)

Vice informaci o paralelnich programech naleznatstrag 184.

A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24:56
SEIUF Tolerance Band Par.Parameter.

. . ParallelProgramm:

Time Behaviour dl*sin(rhi)

Setroint Current Influence

Ualues. . LDC

LDC-Parameter

Programs. . ->» -

7.4.1 VybEr paralelnich programu (regula¢nich programi)

A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA 89:24: 56

Par.P meter. . a: =

e B -

mm :

A Al xaintrhi) - 7: dT%eincanidIs1 |1
Current Influence |5=HQSTER—FDLLDHER

LD o

7:MSI =

LDC-Parameter {

T4 : Select ESC: [¥

4 0K Escare —

7.4.2 Parametry pro paralelni program
K dispozici je kkolik nabidek s parametry v zavislosti na vybrarngaralelnim programu.
U programuAl sing (minimalizace vyrovnavacich protidse zobrazi nasledujici nabidka.

A: REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
Par.Parameter.. | @il®» - T?r?— Permizss. Icirc
e

ParallelProsramm: o .

I¥sin(ph1) Para- Limitation
meter
Current Influence

LDC Net—cos¥
Transformer
LDC-Parameter nominal Power
Grour List

Vliv Fizeni (sledovani hodnoty Icirc)
Vice informaci o fipustnych vyrovnavacich reaktivnich proudech naézna stran186.
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A: REG-DA B9:24:56

T?g?— Permiss. Icirc

Para- Limitation
meter

Net—cosy¥

Transfarmer

neminal Power

Grour List

A:REG-DA

B9:24:56

Par. Programm
dli*sin(phi)

zul. Icirc
4800. bA

8.8 %

Control Infl.

+10

+1

Scale

Omezeni

Nabidka ,Limitation“ se zobrazi pouze tehdy, jeyfbran progranm\cosp.

A: REG-DA B9:24:56

T?g?— Permiss. Icirc

Para- Limitation
meter

Net—cosv¥

Transformer

nominal Power

Grour List

< m—p

A:REG-DA

B9:24:56

Par. Proaramm
dcos(rphi)

Limitation

Net cosp

Nabidka ,Limitation se zobrazi pouze tehdy, jesbran progranmcosp.

A: REG-DA B9:24:56
Para— |Permiss. Icirc
llel

Para— Limitation
meter

Net—cos¥

Transformer

nominal Power

Grour List

< =

A:REG-DA

B9:24:56

Par. Programm
decos(rhi

Netz cos ¢

+8. 1

+8. 81

car/
ind

-0. 81

-0.1

Jmenovity vykon transformatoru
Nabidka ,Limitation“ se zobrazi pouze tehdy, jefbran programil sing(S).

A:REG-DA B9:24:56
Para— |Permiss. Icirc
llel

Para— Limitation
meter

Net—cos¥

Transformer

nominal Power

Grour List

<> )

A: REG-DA B9:24:56

+18k

Transformer +1k
Nominal Power

Scale

188 kUa T4

[18k .. S8eM 1 -1k

-18k
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Seznam skupin (transformatom pirepnutych do paralelniho rezimu)
Seznam skupin je nutné zadat do vSech progaryjimkou metodyAcosp.

A: REG-DA B9: 24:56 Al:REG-DA B9:24:56
Para- |Permiss. Icirc E-LAN S 1. *A
llel Groue List =~ —
Para— Limitation 2. *B
meter —
Net—cos¥ 3. *C
T form
nnmgﬁg? Bgu:; q.
€ 3 next/
GBrour List a» - Prev. pase S.

Regulatory se stejnymi prefixyed identifikaci (adresou) pracuji na stejnérsizi. V tomto
piipadt jsou na stejné gmici zapojeny transformatory A, B a C.

7.4.3 Vliv proudu (kompenzace linkového poklesu)

Vice informaci naleznete ve stati gdwvani Urovni nagti XR a Uf* na strai 161.

Gradient a omezeni viivproudi, zdanlivého proudu, aktivniho proudu a reaktivnginoudu
se zadava v nabidce SETUP 1 (po stisku klavesA2).a

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
Par.Parameter. . a
P llelP mm = g:
I} R A S I {:5pP. curr 1
Current Influepnce 2tact. curr
5| <> mmp || .
3:LDC =
4: react. curr
LDC-Parameter 4
T4 : Select ESC: |¥
4 @ 0K Escare —

7.4.4 Parametr R LDC (line-drop compensation)
Vice informaci naleznete ve stati giéni poklesu nafti jako funkce proudu a hodnoty gds
na stran 161.

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
Par. Parameter. . +1.8

ParallelProgramm:
dl*sin(phi) LDC—Paﬁameter +8. 1

Cu + Influ

b 7 2.8 Ohm R/X
LDC-Parameter | @D - (8 .. +301 -0.1
-1.8

7.4.5 Parametr X LDC (line-drop compensation)
Vice informaci naleznete ve stati giéni poklesu nafti jako funkce proudu a hodnoty @gds
na stran 161.
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A:REG-DA 89:24:56 A: REG-DA B9: 24:56
10 +10

LDC—Paﬁameter +8. 1 LDE—Pagameter tg;l
ooy b = EED | oo gy e
[@ .. +3@] -8.1 [B .. +3@1] 8.1
-1.8 -1.8

7.5 Gradient (charakteristika U / 1)

Vice informaci o gradientu naleznete na strb6?2.

A: REG-DA B839:24:56 A:REG-DA B9: 24: 56
SETUP Bradient (I)| <« - +1.0
Limitation (I) Setting the +8. 1
U Bradient [I1]
Undervoltaze 9;9____5
>U
Overvoltaze [(Bx .. 48%] -a.1
>I. <1
Current Limits -1.8

7.6 Omezeni (charakteristika U / 1)

Vice informaci o omezeni naleznete na strb6P.

A:REG-DA B9:24:56 A:REG-DA P9:24:56
§E£EE Gradient (I) +1.8
Limitation (1>| €= - Setting the +0. 1
U Limitation [I1]
Undervoltase 9;9____5
>U
Overvoltase [ex .. 48%1] -a.1
>I. <1
Current Limits -1.8

7.7 Podpti <U

Vice informaci o pod§i <U naleznete na strai68.
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A:REG-DA ©9:24:56 A:REG-DA B9:24:56
55595 Bradient (I +1.09
Limitation €I) Setting the +0. 1
<U Undervoltase <U
Undervoltage e - :19._@___/
>u
Overvol tase [+18x .. =25%1] -B.1
>I, <1
Current Limits -1.8
7.8 F’Fepétl' >U
Vice informaci o pepsti >U naleznete na strai67.
A:REG-DA 089:24:56 A:REG-DA B9:24:56
SE;UP Gradient (I +1.0
Limitation (IJ Setting the +8. 1
U Overvoltase >U —_—
Underveoltase 19._9___5
>U
Overvoltase | @l - [8% .. +25%1 -8.1
>I, <I
Current Limits -1.8

7.9 Meze >l a <l (horni a dolni meze proudu)

Vice informaci o hodnotach mezi >| a <| naleznetstnag 167.
A:REG-DA @9:24:56 A:REG-DA P9: 24:56
SEEUP Gradient (I +1.8

Limitation €I) Setting the +8. 1
0 Cimit >I —_—
Undervol tage g@._@___f LK
>u

Overvoltase [@B% .. +135%1 -8.1

I, <1
Current Limits | i -1.8
A:REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9: 24:56
+1.8 +1.8
Setting_the +8. 1 ‘ Settins the +8. 1
imit >I Limit <I —
%0.8__* 1) = am | E 1
[B% .. +135x1 -8.1 (8% .. +180x%1 -8.1
-1.8 -1.0

Navod k obsluze regulatoru napREG — DA

82



REG - DA a-ebeﬂe‘

7.10 Spu&Eni potla¢eni horni meze (nejvyssSi mezni hodnota pro nép)

Vice informaci o spou&hi naleznete na strani66.

A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24: 56
SETUP +1.08
__3__
Setting the +0. 1
Tnhibit Inhibit High
nniol
i« EEp | e
High-sreed 115.8 U
Switchins -68.1
Inhibit [leay .. 158U1]
Low -1.8

VSimngte si, Ze spushi je nutné zadat jako absolutni hodnotu.

Duvod: pislusna nastavovaci hodnota se nortabouziva jako vychozi hodnota ke
stanoveni mezni hodnoty.

Pouziva-li se vSak vice nastavovacich hodnot, npem&ni se pohybuje mezi zadanymi
nastavovacimi hodnotami.

Obecr existuje pouze jedno n&p— nezavislé na zadané nastavovaci hagmberé spousti
transformator nebo generuje na vystupu hlasenio peovzdy lepSi zadat mez spaustve V.

7.11 Vysokorychlostni gFepinani lehem podpéti / prepéti

7.11.1 Vysokorychlostni gepinani pfi podpéti (zvySovani)
Vice informaci o dofedném vysokorychlostninigpinani naleznete na stéat66.

A:REG-DA 89:24:56 A:REG-DA B9:24:56
SEEUP +1.0

Settins the
Fud Hish-=speed +8.1
switchins at =

e Fuds
TH -12.0 % Bud
High-speed
Suitchins | @I - C+10% .. -35%21 8.1
Inhipit
A -1.9

7.11.2 Vysokorychlostni epinani péi prepéti (snizovani)
Vice informaci o zgtném vysokorychlostnimippinani naleznete na stéal66.
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A:REG-DA B8:24:56 A: REG-DA B89: 24:56
SETUP 1.8
Settins the
Fwd Hish—-sreed +8. 1
- switchinz at =
Inhibit Fud~s
Hish -12.8 Bwd
High- d
Suitchins | @I® - [+1@% .. -35%1 -8.1
Inhibit
ow -1.09
A: REG-DA 839:24:56 A: REG-DA B9:24:56
+1.08 +1.8
Setting the Setting the
Fud Hish-speed +8.1 Buwd Hish-speed +8.1
switchins at Fods switchins at F_E;
w W
2o x b <> WP | oo . b
[+18% .. -35x1] -8.1 [B% +35%1] -8.1
-1.8 -1.8
7.12 Potl&eni dolni meze regulatoru @i podpéti
Vice informaci o potkeni dolni meze naleznete na 168.
A: REG-DA B88:24:56 A:REG-DA B89:24: 56
SETUP *L0
Setting the +8.1
— Inhibit Low
Inhibit
AT mE TR
High-sreed
Switchins [+18% .. —-75%1] -0.1
Inhibit
nhipil| @oe EEE -1

7.13 Casové prodlevy (signaly mezi)

Poznamka

Kazdy parametr nebo mezni hodnot&m pracovat se samostatndeginaci prodlevou!

7.13.1 Casové prodleva parametru >U
Vice informaci atasové prodle¥naleznete na strari66.
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A: REG-DRA B9:24:56

SETUP U, >U| « ‘
Time

unti I, >I

Inhibit

19

High-sreed

Switchins

Inhibit

Low

7.13.2 Casové prodleva parametru <U

Vice informaci atasové prodle¥naleznete na strari66.

A:REG-DA B9:24:56
+18
Setting the
timedelay >U +1
Overvoltase:
°o - | <> -
[e . 9991 -1
-18

7.13.3 Casové prodleva meznich hodnot >I a <l
Vice informaci aiasové prodleynaleznete na strari66.

A:REG-DA B38:24:56
SElUP <U, >U
Tim a»

until I, >I -

Inhibit

igh

High-sreed

witching

Inhibit

Low

7.13.4 Casova prodleva spoudni

Vice informaci atasové prodle¥naleznete na strari66.

A:REG-DA B9:24:586

SEZUF <U, >U
Time

until {I., >I

Inhibit

ibif| <> mp

High-speed

Switchins

Inh1b1t

Low

a-eberle
A:REG-DA B9:24:56
+1@
Setting the
timedelay +1
Dvervoltase:
@ ______ s .. €U
[a . 9991 =1l
-18
A: REG-DA B9:24:56
_*le
Setting the
timedelay <U +1
Undervol tage: —
@ ______ s .2U
(e . 99391 -1
-10
A: REG-DA B9:24:56
+10
Setting the
Timedelay to +1
{I.>I Limit —
18 ____ s
(e . 9991 =1
-10
A:REG-DA 89:24:56
_*le
SettLBB the
Time Delay +]
Inhibit Hish: —
10 S -
(e . 99931 -1
-18
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7.13.5 Casova prodleva dopedného vysokorychlostniho pepinani
Vice informaci atasové prodle¥naleznete na strari66.
A: REG-DA @9:24:56 A:REG-DA 89:24:56
SETUP <Us >U +10
——4— SettlBs the
Time Time Delau
until I, »I Fwd Hishspeed +1
Switching:
Inhibit Fud/
High e s Bwd
High- d
Suitchins | @I - [2 .. 9991 -1
Inhibit
Low =10
7.13.6 Casové prodleva zptného vysokorychlostniho epinani
Vice informaci aiasové prodleynaleznete na strari66.
A:REG-DA @9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
SETUP <U, >U +10
== Settins_the
Time Time Delay
until <I, >I Fwud Highspeed +1
. Switching:
Inhibit Fuds
Hish le s Buwd
High- d
Suitchins | @I - [2 .. 9931 -1
Inhibit
Low =10
A:REG-DA @9:24:56 A:REG-DA 89:24:56
+10 +10
Settlgg the SettLBE the
Time elay Time elag
Fwd Highsreed +1 Bwd Hishsreed +1
Switchings: = Switching: =
7 4
18 s Bud | > ‘ 18 = Bud
[2 9391 -1 e 9991 -1
-10 -10
7.13.7 Casové prodleva potl&eni doIni meze
Vice informaci atasové prodle¥naleznete na strari66.
A:REG-DA 09:24:56 A:REG-DA 89:24:56
SETUP KU, >U +10
Time Settl 8_the
until. {I. >I Time Be lay +1
—_ Inhibit Low: _—
Inhibit
Hish 19 s .
Hish-speed
Switching [8 9991 =1
Inhibit
& e Ep 10
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7.14 Dodatky (Add-Ons) (chovani regulatoru)

V ramci polozky nabidky Add-Ons naleznete soulizmych parametrizaci.

V této nabidce naleznete parametry, které naizadit k jinym skupindm paramétr
Obsahuje navic gkteré dalSi parametry, které by mohly byt &mii utitych skupin
parametii, ale nejsou, protoze byahy byt logicky umisény mimo strukturu nabidky SETUP.
Z tohoto divodu je nabidka Add-Ons jakymsi souhrnem paraireespecialnich funkci, které

secasto pouzivaji iy zvlastnich pozadavcich uzivatele.
Kazdopadn vSak doportiujeme, abyste si sttné protetli prehled jednotlivych obrazovek.

7.14.1 HRehled nabidek Add-On 1 az 6

Nabidka Add-Ons obsahuje Sestitth nabidek (Add-On 1 az Add-On 6), které Ize vybra

stiskem klavesy F1.

A:REG-DA B3:24:56 A: REG-DA B9:24:56
SETUP AddOns. . | @B - AddOns-1 | ..2
CT-UT . Maximum Time TC

Confisuration. in Operation: 3s
Input ES:
Assignments. . HandsAutomatic: PULS
Relay-
Assignments. . Tar—chanszer: ON
LED-
Assignments. . Self-conduct: WITH
A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA @9:24:56
AddOns—2 3| «@@» - AddOns-3 | .4
Cu t UpsD Rel
Disklaw: ON NTime — =  2.8s
HAND locked at
LCD Saver: ON ELAN-Error: OFF
Resul ator-lMode Setroint Adiustment
Larse Display: OFF with ¢ % Keyus: 0OF
Lansuaze: ENGLISH
A: REG-DA B38:24:56 A:REG-DA @9:24:56
AddOns—3 4| @ - AddOns—4 | B
UpsDown Relay Creerinsg
Time 2.08s Net ON
— Breakdown
HAND locked at
ELAN—-Error: OFF Lock Time: HAND
Setrpoint Ad4ustment . .
with ¢ + Keus: OFF Time Slice: 15=s
Number of
anges: 2
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A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24:56
AddOns—4 | .5 - - AddOns—5 | .6
Creering
e ON Limit Base: Setrpoint
Breakdown — —
Inhibit Low if
Lock Time: HAND {1 or >I: OFF
Time Slice: 15=
Number of
Changes: 2
A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA B9:24:56

AddOns-5 _.6| «@> - AddOns—6 | .1

Parallel Pros.

Limit Base: ggizaint Activation: EIN
DAl (e T T
ST T OFF =l TR 1
T PARAGRAMER-
Activation : OFF

7.14.2 Maximalni pracovni doba pepinate odbdiek (¢as béhu servomotoru)

Regulator Ize pouzit ke sledovani pracovni dobyasapotoru (gepinae odb@ek).

Pokud nastaveny maximaldas vyprSel, dojde k vyslani signalu. Tento sigrz@ pouzit

k vypnuti servomotoru. Takto Ize zajistit, Zepin& odbaek nebude prochazet vSemi cykly.

Je-li zapojena sledovaci jednotka PAN-D, Ize makimpracovni dobu igpin&e odbgek

nastavit pouze pomoci jednotky PAN-D (vice inforina@leznete v navodu k pouZziti

jednotky PAN-D).

Provadite-lirizeni bez jednotky PAN-D, Ize pracovni dobu sled@yiano pomoci regulatoru.

Chcete-li to udlat, zadejte nejprve v nabidce Add-On 1 maximahatpvni dobu fepin&e

odbaiek na odbdku.

Signal maximalni pracovni dobyrgpinge odbdek Ize poté firadit ke vstupu (vice

informaci o pifazovani vstup (binarnich vstup) naleznete vifislusné stati nebo ve stati

.Prifazeni vstup (binarni vstupy)” na stranl101). A konén¢ vystupni hlaSeni ofpruseni

piepin&e odbgek Ize genést pomoci relé (vice informaci naleznete ve JRéittazeni relé”

na strag 102).

Existuji dva zfisoby, jak parametrizovat relé:

1. HlaSeni ,Maximum Time of Tap-Changer in Operaton{Riaximalni pracovni doba
piepinge odb@ek F) se trvale objevi na vystupu, dojde-li tklpraieni zadaného
maximalnihatasu.

2. HlaSeni ,Maximum Time of Tap-Changer in Operatori-Emaximalni pracovni doba
piepin&ge odbdek F+) se deasré objevi na vystupu, dojde-li kKekraieni zadaného
maximalnihotasu.
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A: REG-DA 89:24:56 Maximum Time TC
AddOns-1 | o in DPera-tmn-__E
Maximum Time TC ar» .
in Operation: 3= ®
.. ES: L
Hand/l’-’lutamatLE-_F'LlLS Maximum Time TC
1n Operation: 2ls
Tap—chanser: ON E——
Self-conduct: WITH
7.14.3 Ruéni a automaticky rezim
A:REG-DA B89:24:56 A: REG-DA B9:24:56
AddOns-1 | .2 2
Maximum Time TC
in Operation: 3= B:ES5-A/E6-H T
—_ | [
ES: 1:E5S-PULS
HandsQutomatic: pPULs| > - 1 o
Tar—chanser: ON 4
Self-conduct: WITH T = Select ESC: [v
4 = 0K Escape —

Regulator nabizi dvaizné zfisoby pro pepinani mezi rezimy MANUAL a AUTOMATIC.
Krome jiz popsanych moznosti Ize regulatdepinat také pomoci sériovych rozhranni COM
nebo pomoci protokallEC- ¢i DNP-.

Chcete-li pouzit sériové spojeni, dopaujeme vzdy kontaktovat zastoupeni naSi sjrasti.

Chovani pfi piepinani ,tam/zpét"

V pozici E5: PULSE zpasobi puls na vstupu E5 2mu z rezimu MANUAL do rezimu
AUTOMATIC. DalSi puls na tomto vstupu by &gobil znénu zgt z rezimu AUTOMATIC
do rezimu MANUAL; kazdy puls tedy z&ni provozni rezim tam a p

Chovani p¥i bistabilnim prepinani

Pfi nastaveniE5-A/E6-H zpasobi pulsni nebo trvaly signal na vstupu E5@mz rezimu
MANUAL na rezim AUTOMATIC. DalSi signaly vSak jizrpvozni reZzim nerni, regulator
tedy Zistava v rezimu AUTOMATIC.

Zména z rezimu AUTOMATIC na rezim MANUAL je realizovanpulsnim¢i trvalym
signalem na vstup E6. DalSi signaly zde provozhimreopst neneni, regulator tedy istava
v rezimu MANUAL.
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7.14.4 Prepinani odbdek

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56

AddOns-1 | .2 A

Maximum Time TC

in Operation: 3= 8:0FF T

, ES: |3:0N

HandsAutomatic: PULS 4

Tar—chanser: ON| e - 5

Sel f-conduct: WITH T, : Select ESC: |¥
4 = DK scare —

Volba OFF

Volba OFF je zapnuta, nejsou-li k dispozici Zadné signaly pobrazeni polohyigpinae
odbaek.

V rezimu regulatoru se na displeji zobrazé gomkky ,—“.

Je-li softwarova volba proigpinani odbtek nastavena na hodnotu ON a stale nejsou
k dispozici zadné informace orgpnuti odbdek, zobrazi regulator uigpinani odb&ek
hodnotu 0. Tento udaj by vSak mohl vést obsluzmgg®al k chybnym zavam.

Volba ON

Jsou-li signély kédované normou BCD pro zobrazesiolyy prepinge odb@ek dostupné,
vyberte volbuON.

V rezimu regulatoru se na displeji zobrazi polofepna@e odbaek.

Poznamka:
Dojde-li k chyk# (signédly B, C, D jsou dostupné a zarmvearametr pepindge odbgek je
nastaven na hodnotu ON),&te zapojeni a vy piifazeni vstup.

Vsimngte si take, Ze regulator automaticky kontrolujedspost polohy fepinae odbgek.
Prepin& odbaiek vSak musi byt zapnuty. Zobrazené chybové hlg3epErr upozotiuje na
chybné nastavenigpinae odbaek.

K aktivaci chybového hlaSeni TapErr dojde, jegjrslizovano nelogickéippnuti odboky.
Chybové hlaSeni TapErr ma pouze informativni vyznagba' spravné zobrazenirgpnuti
odbaiek neni nutné pro regulaci jednotlivych transforonét

Je-li vSak chybové hlaseni TapEtigmjeno na relé, kteréigpina regulator do rezimudni
obsluhy, niiZe dojit g detekci chyby v odbize k reruSeni regulace.

Vice informaci naleznete na stranach 130 a 196.
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7.14.5 Automatické nastaveni provozniho rezimu

A: REG-DA 93: 24:56

AddOns-1 | 2 Self-conduct: WITH
Maximum Time TC

' lon: NITH
in Oreration L 3= Solf—comducts ITH

ES:
HandsRutomatic: PULS

Tap—chanser: ON
Self-conduct: WITH| > -
Volba WITH

Volba WITH zajisti ulozeni provozniho rezimu regulatoru priopad selhani obecného
nagsti. To znamena, Ze jakmile se BHpEnovu objevi, bude regulator resetovan do rezimu
AUTOMATIC, byl-li v rezimu AUTOMATIC pred vypadkem naii, respektive do rezimu
MANUAL, byl-li p fed vypadkem napi v provoznim rezimu MANUAL.

Volba WITHOUT

Pri nastaveni volbyWITHOUT se pro pipad vypadku nagi provozni rezim neuklada. To
znamena, Ze po obnoveni BApbude regulator aktivovan vzdy v provoznim rezZimu
MANUAL.

7.14.6 Zobrazeni proudu (transformatoru)

A: REG-DA B9:24:56 Current

AddOns-2 | .3 Diselaw: 0N
Current ﬂ - Cu

: . rrent

Lot ____ON Diselau: OFF
LCD Saver: ON

Resul ator-lode

Large Display: OFF

Lansuage: ENGLISH
Volba ON

Je-li zapnuta volb®N, Ize na displeji regulatoru zobrazit také proudnfpaktni zobrazeni).

Volba OFF

Abychom zamezili zobrazeni hodnoty 0,000 Aftippct chybného fipojeni proudu, lze
aktualni zobrazeni na displeji pdiiia
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7.14.7 Spori¢ displeje LCD

A: REG-DA ©9:24:56

AddOns-2 | 3 LCD Saver: ON
Current

Displav: N LCD Saver: OFF

LCD Saver: oN| -

Regul ator-Mode

Large DiSPlaHi___ OFF
Language: ENGLISH
Volba ON

Displej se vypne po uplynuti jedné hodiny od posiked pouziti klavesnice.
Podsviceni displeje se vSak vypne jiiblizné po 15 minutach od posledniho pouziti
klavesnice.

Volba OFF
Displej zistava vzdy zapnuty.
Podsviceni displeje se vSak vypri|izné po 15 minutach od posledniho pouziti klavesnice.

7.14.8 Zobrazeni velkymi pismeny v reZzimu regulatoru

A:REG-DA 09:24:56 Resul ator-lMode
AddOns-2 | - = Larse DlSPlaHi____EEE
Current

- . Resulator-Mode
Display ______ON Larse Diseplag: ON
LCD Saver: ON
Rezulator—Mode
Larse Disrplay! OFF | @iil» -
Lansuage: ENGLISH
Volba OFF

V porovnani s detailnim zobrazenim je v reZzimu aabni velkymi znaky zobrazeno pouze
aktualni napti a poloha pepin&e odba@ek.

Poznamka:

V rezimu regulatoru Izeippnout mezi normalnim zobrazenim a zobrazenimkywelznaky
stiskem klavesy F1.
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A:REG-DA B39:24:56 A:Tr_1681 B9:24:56
Resulator Mode AuTO | @l - Redylator Mode AUTO

1. Setroint 188.8 %

act. Ualue 18: 95 KU iES e ] D I 5
Bandwidth 2. é i L kU
IZ:ur'r"nE-p| B8.734 A Tar-Chande
Tar—Changer Pos 12 Position

|

|-lez, @ +1ex | |-16 B+t
i 2 | ...I:.:I.

7.14.9 Vybér jazyka

A: REG-DA 09:24:56 A: REG-DA 89:24:56
AddOns-2 | K A
1: DEUTSCH —
Current 2:ENGLISH
Display: ON 3:ESPANDL T
4: 1TALIAND
LCD Saver: ON d
_ 5:FRANCAIS —
Regulator-lMode 6:NEDERL .
Large Display: OFF J:NEMCINA 4
Lansuase: ENGLISH | <> - t4 : Select _ ESC: v
4 @ 0K Escape —
7.14.10 Aktivace paralelniho programu
A:REG-DA 09:24:56 A:REG-DA 99: 24:56
AddOns-6 | .1 2
Parallel P
Activationt ~  EIN| @O - B: OFF 1
Permissible Dif- |1:0N
B = 2: LEVEL =
3:POLS
1
PARAGRAMER-
Activation = OFF T4 : Select ESC: |¥
d = 0K Escare —

Paralelni program Ize aktivovat dwybérem volby ON v nabidce, nebo pomoci binarniho
signalu.

VolbaLEVEL zajisti, Zeparalelni programistane aktivovan, dokud bude na vybrany vstup
posilan signal ,level”.

Volba PULSE piepina aktivaci mezi hodnotami ON a OFF.

Typ aktivace paralelniho programu popsany v tét & nejjednodussim typem aktivace.
Casto vdak nemusi smvat poZadavky daného pouZiti. Z tohotivadu se doportujeme
primarre tidit informacemi v kapitole 9.
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7.14.11 Casové spinani relé

A:REG-DA 09:24:56 A:REG-DA 89:24:56
AddOns-3 | .4 }-&s A
Up/Down Rel g R

P oW elad . a5
ON Time 2 ps| @I - {-& 1

HAND locked at |2. es
ELAN-Error: OFF > d
- 1= <

Setpoint AdJiustment 2.2s
with € » Kews: OFF 2.3s 4
_— 2.3 —
T = Select ESC: |¥
4 @ 0K Escare —

Aktivuje-li regulator na vystupu signal pragpnuti odbdky, je standardndas sepnuti pulsu
pro prepnuti odboky 2 sekundy.

DelSi spinacitas vyzaduji pedevsim starSi servomotory. Pomoci této polozkyidkgblze
nastavit spinagias puls od 0,5 do 6 sekund po kroku 0,1 s.

7.14.12 Automaticky zamek (AUTO LOCK) v pripadé chyby energetické si
E-LAN
A: REG-DA @39:24:56 HAND locked at
ELAN-Error: OFF
AddOns-3 | .4 —
Up/D Rel
NTime " 2.es i

HAND locked at
ELAN-Error: oFF | I -

Setroint Adjustment
with € 3 Keus: OF

Pokud regulator detekuje chybu v siti E-LAN, figjad kdyZ pracuje v paralelnim rezimu
s rekolika transformatory, z#mi se provozni rezim ffslusného regulatoru z rezimu
AUTOMATIC na rezim MANUAL. FunkceAUTO lock in event of ELAN error zajifuje,
Ze pepnout zpt na rezim AUTOMATIC je mozné tehdy, doSlo-li kerk&ci chyby nebo
pokud byla funkceAUTO lock in event of ELAN error piepnuta z hodnot®N na hodnotu
OFF.

7.14.13 Uprava nastavovaci hodnoty
A:REG-DA 039:24:56 A:REG-DA 839:24:56
AddOn=-3 | .4 2
UrsDown Relay 8: 0FF
ON Time 2.8s 1:8. 1% t
HAND locked at 2:0. 2
ELAN-Error: OFF 4
Setpoint Adiustment E:?'g?' N
JuU m HE = 4
With € 3 Kews: ' OFF | <> - ’
T : Select ESC: |¥
d = 0K Escare —
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Nastavovaci hodnota sézme zadavava progtdnictvim nabidky.

Je-li teba nastavovaci hodnotu z provoznidivatii zmenit, je mozné ji zvysit nebo snizit
pomoci Sipky vievc @& (snizeni) nebo Sipky vpra\o (zvySeni), aniz by bylo nutné
pouzivat zdlouhavy postup pomoci nabidky SETUP.

Procentualni hodnoty nastavené v nabidce Add-Ornr¢gjiuvelikost gFiristku / poklesu
nastavovaci hodnoty.

Priklad:
Je-li zde nastavené hodnota 0,5 %grinse nastavovaci hodnotd gazdém stisku Sipky o
0,5 %.

7.14.14 Postupné zhrouceni it
Vice informaci o postupném zhroucené sidleznete na strari70.
Rozpoznéani
A:REG-DA B9:24:56 Creerins
AddOn=—4 5 o L
ns - Breakdown —
Creering > q Creerinsg
Net = Net OFF
Breakdown Breakdown —
Lock Time: HaND
Time Slice: 15=
Number of
Chanses: 2
Blokovaci doba
SERay B Lock Time: HAND
AddOns—4 | .5 —
Creering .
Net ON Lock time: im
Breakdown —_— —_
Lock Time: Hanp | -
_ Lock time: 18m
Time Slice: 15=
Numb + : .
Changgs? 2 Lock time: _____1§T
Lock time: 28m
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Casové kvantum
A:REG-DA @9:24:56
AddOns-4 | 5 Time Slice: 15s
Creering
Net ON ) .
Breakdown —_— Time slice: 38s
Lock Time: HAND
Time Slice: 155 | @ ‘ T elneE | Geo
Number of
Chanses: 2
Time slice: &8s
[ ]
[ ]
[ ]
Time slice: 128s
Pocet pirepnuti
A: REG-DA B9:24:56 Number of
AddOns-4 | 5 Chanses: 2
Creering
e ON Number of
Breakdown — Changes: 3
Lock Time: HaND
- Number of
Time Slice: 155 Sl =
Chanses? 2| W - Number of
Changes: 5
Number of
Changes: &
7.14.15 Zakladna mezi (refereéni hodnota)
Vice informaci o zakladhmezi naleznete na stéah68.
A: REG-DA @9:24:56 A:REG-DA B9:24:56
AddOns-5 | .6 2
Limit Base: Setepoint - T
Inhibit Low if |9:Setroint
<I or >I: OFF d
— l:Un=188U —
2:Un=118V
4
T : Select ESC: |x
d @ 0K Escare —
7.14.16 Nastaveni regulatoru pro potl&eni dolni meze v pipadé <l nebo >I

Vice informaci o nastaveni regulatoru pro pa@ld dolni meze vifpak <l nebo >I
naleznete v informacich o nadproudu na strE68.
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A: REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
AddOn=-5 ..B =
o . 8: 0FF

Limit Base: Seteoint 1:>I+<1I T
Inhibit Low if 2:>1

<I or >I: oFF | L= - | y

— 3:<1 =

1

T = Select ESC: |¥

d @ 0K Escape —

7.14.17 Maximalni posun odb&ek (monitoring)

V ramci paralelnich prografmAl sing a Al sine (S) Ize nastavit maximalni posupepinani
odbaek.

Pokud posun mezi Uro¥mi prepinani odb&ek transformatoru figkroti zadanou maximalni
hodnotu, Ize Bhem operace paralelnihdgpinani aktivovat na vystupu upotojici hlaseni.
Paralel®@ pracujici skupina sef@pne do rezimu MANUAL.

Zapojte regulator tak, aby bylo moZzné provést zodma situace, pokud dojde Kl
velkému posunu odkiek.

Za timto @&elem lze funkci ParErrifradit jednu z volé programovatelnych kontrolek LED
nebo aktivovat textové hlaseni na displeji regulato

Textové hlaSeni vyZzaduje program v pozadi, ktehpzmete v safl dophiki ToolBox nebo
ktery si mizete objednat u naseho zastoupeni.

Nastaveni kontrolky LED Ize provést stiskem klavESy nabidce SETUP 5.

Vyberte zde parametr 30: ParErr.

A:REG-DA 93:24:56 Permissible Dif-
AddOns—-6 | 1 ference of Tatfl____l
Parallel Pros. Permissible Dif-
Activation: . EIN ference of Taes: 1
Permissible Dif- —
ference of Taps: 1 > - .

- .

™

PARAGRAMER-_ Permissible_Dif-
Activation : OFF ference of Taps: 5
7.14.18 Aktivace rezimu PARAGRAMER

Podrobny popis aktivace rezimu Paragramer naleznieagitole 9.

A: REG-DA 99:24:56 PARAGRAVER-
AddOns-6 | .1 Activation : ON-1
Parallel Pros.

j ion: PARAGRAMER-
Activation: L EIN R ON-E
Permissible Dif-
ference of Taps: 1
PARAGRAMER-

Activation : oFF | €L -
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7.15 Konfigurace transformatoru (Transformer Configuration)

V této nabidce iivete zadat, mezi kterymi externimi v&idbude n&feno napti, které
regulator pouzije jako regulai pronmennou.

Prevodové poréry transformatal, nagti a proudu je nutné zadat v nabidce v rdmci pglozk
Knu/Kni, jsou-li mefeny hodnoty na podpové strag transformatoru (nagi a proud na
primérni strat méticiho transformétoru.

A:REG-DA B9: 24:56 A: REG-DA B9: 24: 56
SETUP AddOns. . Transformer LIL2
——T— Mountins
CTAUT _ - UOLTAGE
Confisuration. Knu
InPut T form
ASsisnments. . Mauntine L1
CURRENT —
Relau-
Assignments. . Nominal Ual.: 1A
LED-
Assignments. . Kni

7.15.1 Konfiguraéni napéti transformatoru (zapojeni vodiéu

Chcete-li pouzivat regulator ngp REG-DA, neni nutné fyzickyipojovat vodée nagti a
proudu do specifickych pozici v ramcié{hagiklad U12 a L3 a podokh Regulator vzdy
naneii spravny vztah ulilbez ohledu na to, na kterych externich viwdi je nagti méeno, a
bez ohledu na to, na které lince j&ten proud, pokud je aktualni zapojeni zadano ve
vlastnostech montaze transformatermabidce SETUP 5.

Poznamka

VSimreéte si, Ze pokud jeéidici nagti odvozeno od fazového n#p (nagiklad UL1-N) a
vybrany konektor (UL1) ma vysokoodporové zemin ziska regulator nap, které zgsobi,
Ze regulator provede@onuti odboek srmérem k vySSimu naibi.

Tuto skuténost je nutné vzit v potazgrevsim @ provozu kompenzované &it

Je-li regulator gipojen k asymetricky zatizené siti a zamvpvieaktivnimu a reaktivnimu
vykonu, je stale zapi#bi spravnych naghenych hodnot, rize regulator pracovat s obvodem
Aron (prvek M2).

Chcete-li toto provést, je nutné nejprve provesagm parametrizaci (montaz transformatoru
a nastaveni n&f a proudu do rezimu ,ARON") a zapojeni.

Vice informaci naleznete v dokumentaci pro konfeguia ifazeni pi zapojeni proud I1, 13
anagti L1, L2 a L3.

Prohlédrite si nasledujici schéma zapojeni.

Pro obvod Aron plati:
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(A), (R), L1 r
]
B). (8), L2
©), (1), L3 ’ T =
u vy w
-
ul v |w
|
2 5 8 1 3 7 9
Uroven |
REG-DA
(A), (R), L1 —
]
B). (5), L2 T
(G)sm-LS * !_
U! V! f“fl
I
I
u VE W
> 5 8 1 3 7 9
Urover |
REG-DA
Poznamka:

| s obvodem Aron reguluje regulator pouze gtapapojené mezi svorkami 2 a 5.

A:REG-DA B39:24:56
Transformer L1L2
Mounting —
UOLTAGE
Knu
Transformer
Mounting L1
CORRENT —
Neminal UVal.: 1A
Kni

- E) (7
3:L
g:L
S:L

T, : Select
: 0K

ESC: |v
Escare —
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7.15.2 Prevodovy ponér transformatoru nap éti

A:REG-DA B39:24:56 A:REG-DA B9:24:56

Transformer L1L2 , +18
UBLTaae" T |« rareTormoy
ransftormer

Knu - Mountins Ratio +1

Uoltage Knu —

Transformer Scale

Mounting L1 1 T
Nominal Val.: 1A [B.8]1 .. 48881 -1
Kni -18

Chcete-li zobrazit hodnotu primarniho gdpje nutné zadatipvodovy pondr transformatoru
nagsti (Knu).

Piiklad: 20kV /100 V—  Knu =200

7.15.3 Transformace proudu (zapojeni vodéa)

A: REG-DA B9:24:56 A:REG-DA 89:24:56
Transformer Li1L2 2:L3L1 =
Moupting 3=|_£N =
UBLTAGE 3:C2N
Knu S:L3N T
Transformer 6: ARON
ranstor L| < ) || )
CORRENT — s
Neminal Ual.: 1A 4
Kni T4 = Select ESC: |¥
4 @ 0K Escare —

7.15.4 Transformace proudu (pievod 1 A/ 5 A)

A:REG-DA B9: 24:56 Nominal Val.: 1A
Transformer LI1L2 I
Mounting —
UOLTAGE

Knu Nominal Ual. : 5A
Transformer
Mountipng L1
CORRENT —
Nominal Val.: 10| @ -

Kni

Navod k obsluze regulatoru rdpREG — DA 100



REG - DA a-eberle

7.15.5 Prevodovy ponér transformatoru proudu

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
Transformer L1L2 +10
Mountine Settinz the —
UOLTAGE Transformer .
Knu Mounting Ratio +1
Current Kni —
Transfnrmer Scale
auE 1?9 L1 1@9@____ _I 1
Nominal Val. : 1A [B8.8] .. 166881l -1
i | @ EEEp 18

Chcete-li zobrazit hodnotu primarniho proudu, jetnéu zadat jfevodovy pomsr
transformatoru proudu (Kni).

Piiklad: 1000 A /100 A— Kni =10

7.16 Hirazeni vstum (binarni vstupy)

A:REG-DA B9: 24:56 A:REG-DA @9:24:586
SETUP AddOns. . InPput
——5— Assianment
CT~UT .
Configuration. L 1E-] : Inh. Low
InPut
Assisnments. . | I - [ 1E-2: Quick
Relayu- )
Assisnments. . L 1 E-3: TC.i.0p
LED-
Assisnments. . L 1 E-4: OFF
A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA @9:24:586
InPut e B2:SP2Level a
Assignment — B3: SP- =
B4: SP-
[ 1E-]: Inh. Low B7:TC.1.0p T
_— : L
B8:Par-Pros
[1E-2: Quick| T - 1 a
— }3=Trans =
4:Trans
L 1 E-3: TC.i.0e 2@ SP- 1ntr 4
— :SP-de =
L 1 E-4: OFF ™) : Select ESC: |
4 @ DK Escare —

Kazdému vstupnimu kanalu v seznamu moznostiiizadit specifickou funkci.

Priklad:

Je-li sledovantas lghu prepinge odbdek, je nutné ppojit ke vstupu provozni kontrolku
piepin&e odbaéek (napiklad ke vstupu E1, jak je tomu implictn

Pomoci Sipek vyberte polozku , TC in Operation“ d&ypotvid'te stiskem klavesy Return.
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Regulétor interpretuje signal na vstupu E1 jako&igracovniha@asu gepinge odbéek a
porovna jej s nastavenim maximalniho pracovrifeu pepin&e odb@ek (maximum time
TC in operation) v nabidce Add-On1.

Vice informaci naleznete ve stati 7.17.

Pokud pozadovana funkce chybi, je nutné nastatipwsdo rezimuProg.

Vstupni hodnotu je nutné fipojit v souladu s fislusnymi pozadavky pragdnictvim
programu v pozadi.

V tomto pipact se vyplati projit si sekci Toolbox na naSich wejabv strankach (www.a-
eberle.de) a najit zde podobné aplikace nebo jedigokiontaktovat naSe zastoupeni.

7.17 Hirazeni relé

A:REG-DA B9:24:56 A:REG-DA 89:24:56
SETUP AddOns. . Relay c
—=g— Assisnment —
CT-UT )
Configuration. [x] Rel 3: OFF
InPut
Assisnments. . [ ] Rel 4: PROG
Relau-
Assisnments.. | @ - [ 1 Rel 5: TC-Err
LED-
Assisnments. .
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A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
Relay . 8:SP-4 =
Assignment — 5: Inh. High =
IGuick
[x] Rel 3: OFF 3:Inh. Low T
- | [
14:TC-E
[ 1 Rel 4: PROG | T o
— S:icreerNBD =
&:Hand
[ 1 Rel 5: TC-Err 7:ELAN-Err 1
-— 8iPar—-Pros= =
T : Select ESC: |¥
d = 0K Escare —
A:REG-DA B9:24:56
Relay C
Assignment —
[x] REL & : OFF
[ 1REL 7 : PROG -
L 1] REL 8 : ON
[ 1 REL S : OFF
A:REG-DA B9:24:56
Relay .-
Assignment —
[x] REL 1@: OFF
L 1 REL 11: PROG

Relé R3... R11 Ize volg programovat.
Kazdému vystupu v seznamu moznosti Eegpit specifickou funkci.

Priklad:

Dojde-li k vyslani hlaSeni oipkrateni pracovni doby fepin&e odbdek, |ze rkterému
z volrg programovatelnych rel&ipadit funkci ,TC-F*“ nebo , TC-F+*“.

Je-li nagti prepin&e odb@ek v provozu na vstupu E1 déle, nez je zadano idnabAdd-
Onl, dojde ksepnuti relé R3, které lze vyuZzit jakdikaci ¢i k aktivaci protiopateni
(ochranny vypinamotoru).

Pokud pozadovana funkce chybi, je nutné nastasiipydo rezimdProg.

Relé lze poté zapojit a aktivovat v souladu slpSnymi poZadavky prasdnictvim
programu v pozadi.

V tomto pgipadt se vyplati projit si sekci Toolbox na naSich welav strankachviww.a-
eberle.dga najit zde podobné aplikace nebo jednoduSe kimvat nasSe zastoupeni.
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7.18 Prirazeni kontrolek LED

A:REG-DA B3: 24:56 A: REG-DA B9:24:56
SETUP AddOns. . LED
==F= Assiznment —
CT-UT .
Configsuration. C JLED 1 = OFF
InPut
Assisnments. . L 1LED 2 = PROG
Relag-
Assignments. . L JLED 3 = ur
LED-
Assisnments.. | LI - [ 1LED 4 : down
A:REG-DA B3:24:56 A: REG-DA B9:24:56
LED 13:creerNBED 2
Assisgsnment — }4: ELAN-L =
S:ELAN-R
L 1LED ] = OFF 16:ELAN-Err T
_ " =
17:Par-P
[ 1LED 2 : PROG [17:Par-Pros o
— i‘EI: PhasFall =
2:Transl
L 1LED 3 : up 23:/Transl 4
— 24:Trans2 =
L 1LED 4 : down T4 : Select ESC: |¥»
4 @ 0K Escare —

Kontrolky LED 1... LED 12 jsou dostupné a v@iprogramovatelné.

Kazdé kontrolce LED Izeffradit specifickou funkci ze seznamu moznosti.

Chcete-li, aby kontrolka LED 1 signalizovalarepraeni ¢asu khu, pifadte volrg
programovatelné kontrolce LED 1 funkci TC-F.

Jakmile skuteny ¢as Ehu prekraii zadanytas &hu, kontrolka LED 1 se rozsviti.

Pokud pozadovana funkce chybi, je nutné nastawitré&lixu LED do rezimuProg.

Vstupni hodnotu Ize poté fipojit v souladu s fisluSnymi pozadavky prasidnictvim
programu v pozadi.

V tomto pipadt se vyplati projit si sekci Toolbox na naSich wejabv strankachwww.a-
eberle.d¥a najit zde podobné aplikace nebo jednoduse kimvat naSe zastoupeni.
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8

Simulace nE&reni hodnot

Chcete-li zabranit nahodné aktivaci simulatorujgba provéstkolik kroku, které zajisti, Ze
bude simulované né&p k dispozici pouze tehdy, bude-li to skiré poteba.
PoZadované kroky:

1.

2.
3.
4

Po

a)

b)

Spuste program WIinREG.
Provel'te na&teni terminalu.

stisku klavesy ENTER #iaeni poskytneifisluSnou adresu, néglad <A>.

Ve ¢tvrtém kroku mate na vy nékolik moznosti:

Characteristic smmode=1

(tentotfetzec esre zadejte pomoci terminalu!)

V tomto gipack Ize po nastaveni pomoci klavesy F5 v nabidce SEG Simulator
spustit.

V tomto rezimu niZe simulator pracovat pouze v provoznim rezimu MANLU
Prepnete-li z rezimu MANUAL do rezimu AUTOMATIC, dogd k vypnuti
simulatoru.

Characteristic sSmmode=2

(tentotfettzec esré zadejte pomoci terminalu!)

V tomto pipact Ize po nastaveni pomoci klavesy F5 v nabidce SEG Simulator
spustit.

Vtomto rezimu niZze simulator pracovat pouze v provoznim rezimu
AUTOMATIC.

Prepnete-li z reZimu MANUAL do rezimu AUTOMATIC, nejile k vypnuti
simulatoru, ale po uplynuti 15 minut od poslednipouziti klavesnice,
automaticky dojde ke Zmému gepnuti rezimu.

Characteristic smmode=0

(tentotfetézec esre zadejte pomoci terminalu!)

V tomto gipack dojde k vypnuti simulatoru.

Stiskem klavesy F5 v nabidce SETUP 6 nyni jiz nelaeulator znovu zapnout.

Rezim simulatoru (simmode=1) je nastaven to¥gako vychozi, coZz umdaitije provoz
simulatoru pouze v rezimu MANUAL.

Poznamka:
Je-li pojem Actual Value zobrazen velkymi pismeny jakoACTUAL VALUE “, je
simulace naticich hodnot (MEASUREMENT VALUE SIMULATION) aktivni

A: REG-DA B9:24:56
Regler—Modus AUTO
1. Setroint 168.8
}B.B EU
QET.UQLQE 8. 15kV
ioth 2.8 «
Current B.734 A
Tar-Changer Pos 12
-18% 8 +18%

Simulator veléin U, | ag Ize aktivovat v nabidce SETUP 6 pomoci poloZzky $US.
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A:REG-DA B38:24:56 A:REG-DA @9:24:56
SEEUP General ¢ REG-DA Status(l) =
REGSYS : U2.83
RS-232 B7.085. 084
RAM 1824KB+2MB
Batters : 0K
E-LAN LCD-Contr: B8
REG-INI 5 ]5]g]
(PAN-D> REG-INZ2 [z ]n]e]
status| €2 D _
€ 3 next/priv. page
A:REG-DA B8:24:56 A:REG-DA @9:24:56
€ REG-DA Status(l) = a
REGSYS : U2.83 . ,
B7.85.84 Simulation AUS T
RAM 6824KB+2MB : , —
Batters : OK [Simulation EIN |
LCD—-Contr: 8 |
REG-IN : BB
REG-IN : BBo6 4
: - - T4 : Select _ ESC: |v
€ 3 nexts/priv. page d @ 0K Escape —
Upozornéni!

Regulator automaticky ippne z rezimu simulace éficich hodnot do rezimu normalni
regulace po uplynuti 15 minut od posledniho polkidtvesnice.

Poznamka:

Pracuje-li regulator napi REG-DA spolén¢ s jednotkou pro sledovani nip PAN-D
(pfipojenou pomoci rozhranni E-LAN), vSigte si, Ze je vrezimu simulace simulované
napti privedeno i k jednotce PAN-D. &em simulace ,vidi“ jednotka PAN-D pouze
simulované vstupni n&p, nikoliv skut&né nagti systému.

8.1 Nastaveni simulovaného nagti

Je-li simulator zapnuty (simmode=1 nebo simmode#2¢ nagti simulovat v rezimu
regulétoru, mni¢e a zdznamniku pomoci éipo a @D

Uhel fazi a proud Ize simulovat pouze v reZiminite.

Stiskem klavesy FllZI® yyberte rezim rnice (TRANSDUCER MODE).

_)
— Stiskem Sipky vpraV(o muzete zvySit hodnotu simulovaného nép ve kroku
0,5 V. (Je-li Knu = 1).
—  Stiskem Sipky vievo@® maZete sniZit hodnotu [a:REG-DA B9:24:56
simulovaného nagi ve kroku 0,5 V. (Je-li Knu = 1). ¢ Transducer Mode =
U] - 89.0 Y
[1A1I1 = .88e A
Pl = 8.0 U
ol = 8.8 UaR
SI = 1732 Ua
cos¥l = 8.e
= 9.8L ind
Ivsing = 884 "
f = 50.0 Hz
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8.2 Nastaveni simulovaného proudu

—  Stiskem klavesy FEllZI® vyberte rezim mnice ,TRANSDUCER MODE”.
—  Stiskem klavesy FllZI® miZzetezvysit simulovany proud o jednotku kroku.
— Stiskem klavesy F<EEE® mizetesnizit simulovany proud o jednotku kroku.

A:REG-DA B3:24:56
€ Transducer Mode

——
- ®
v [}
o

[av k)

Elﬁ]?l

CCE DC

Pl
Q]
5

cosY

NG

AR
A

ind

(v 0]
|
OEE OULDE

nnn
Irnc

oo

I*six%

u

8.3 Nastaveni simulovaného Uhlu fazi

Stiskem klavesy FElLZE® vyberte reZim réni¢e ,TRANSDUCER MODE"”.

—)
— Stiskem klavesy FElZE» mpzetezvysit simulovany Ghel fazigepnutim odbéky o
1,0°.
— Stiskem klavesy FellEE» mazetesnizit simulovany thel fazijepnutim odbéky o
1,0°.
A:REG-DA @9:24:56
€ Transducer Mode *
u] - 98.9 VY
[1A1I1 = .08 A
Pl = 8.9 W
Q] = 8.8 UaR
SI = 173.2 Ua
cos¥l = 8.0
= B8.@LU ind
I*Siﬁi = gaa "
= 58.8 Hz

8.4 Nastaveni simulace pepinani odb@ek

Je-li simulator zapnuty (simmode=1 nebo simmoded2§ simulovat nafii prepnuti
odbaky.

Simulované pepnuti odbsky spuste stiskem klavesy FEllZi»

Simulované pepnuti odbdky je indikovanoiettzcem ,++“ za vyrazem ,measurement
simulation®.
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A:REG-DA B8:24:56 A: REG-DA 89:24:56
¢« REG-DA Status(l) = ¢ REG-DA Status(Cl) »
REGSYS : U2.83 REGSYS : U2 83
B7.85. 84 7.85. 84

RAM : &B24KB+2HB RAM : 6924KB+2HB
Batters : 0K Battery :

LCD-Contr: B LCD-Contr: @

REG-IN1 : 80608 REG-IN1 : G008

REG-IN2 : 0208 > - REG-IN2 : B0
Input Simulation Input Simulation++

€ 3! nexts/priv. pasze € 3 next/priv. pasge

++ - simulace pepnuti odbodky je zapnuta

Poznamka:
Simulovanou polohuiepnuti odbdky Ize zn&nit pouze tehdy, pracuje-li regulator v rezimu
MANUAL “EID.

A:REG-DA @9:24:56
Resulator Mode AUTO| — Stiskem Sipky nahor @& mizetezvysSit sSimulovanou

l.Setroint 198.8 % polohu grepinge odbgek o jeden krok.
18.8 kU . .- o - oo
act. Value 1a. éaxu — Stiskem Sipky dai muazetesnizit simulovanou
Bandwidth 2. 4 , .
Current 0.734 A polohu greping&e odbgek o jeden krok.
ap—Chanser Pos 12
e, g rlex|
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9  Paralelni provoz transformatora s regulatorem REG-DA

Paralelni pepinani Bkolika transformatar je t‘eba dopedu gipravit. Obeci plati, Ze
odbaky je nutné nejprve vzajemnprizpasobit a do odpovidajicich mist jeelba z#adit
spin&ge a perusSovaci prvky. Naslednje nutné, aby byly vSechny regulatory pracujici
v paralelnim rezimu o tomto stavu informovany.

Soutasti regulatoru napi REG-DA je programové vybaveni schopné rozpoztavy
piepnuti jednotlivych transformatrkteré dale dokaze automaticky seskupit transftorga
podle tchto staw prepnuti tak, aby paraleinpracovaly pouze ty regulatory, které jsou
napojeny na jednu 8nici.

Je také samadejme¢ mozné pracovat standardnimigpbem, ve kterém se operace paralelniho
piepinani aktivuje ng.

V obou gipadech je vSak nutnéguem proveést specifickodipravu zaizeni.

Tato @iprava je popsana v nasledujicich statich:

— Pripravaru ¢éni aktivace

— Pripravaautomatické aktivace

Pred vykerem reguléani metody jeiteba zvolit podminky regulace.

Jsou transformatory stejného, nebo odliSného typu?

Je mozné propojit jednotlivé regulatory pomoci¢ di-LAN, nebo je vzdalenost mezi
jednotlivymi body pilis velka, aby bylo toto propojeni mozné?

Maji byt transformatory regulovany do stejné polgtifgpnuti odbdek, nebo ma probihat
regulace s cilem minimalizace vyrovnavacich pfcud

Z nize uvedeného seznamu vybeitislpSnou metodu, ktera bude v souladu s o&fion na
tyto otazky:
(VSechny uvedené regulai postupy jsou v regulatoru standardiostupné.)

Master-Slave

Master-Slave Independent (MSI)

Al sing (minimalizace reaktivnich vyrovnavacich prayd

Al sinp (S) (minimalizace reaktivnich vyrovnavacich prousiohledem na jmenovité
vykony transformatadi)

e ACO%

OperaceA cosp je dostupna regutai metoda, kterd se pouziva vzdy, kdyz regulatory
piepnuté do paralelniho rezimu nemohou byt vzagepmapojeny progednictvim sBrnice E-
LAN.

Dojde-li k chyl® skirnice kEhem provadni metody paralelniho provozu se zdiemim na
minimalizaci reaktivnich vyrovnavacich praugdAl sinp neboAl sine (S)), bude cela tato
kombinace pepnuta do reZzimu nouzové regulace, ktery &avpracuje podle metody cosp.
Dojde-li k chyl#, pouZije kazdy regulator posledni ngenou hodnotu\ cosp a pokusi se
zachovat nafii v rdmci reguléni odchylky (toleratniho pdsma) a zaroiese co nejvice
priblizit posledni naréi‘ené hodna@t A cosp.

Navod k obsluze regulatoru rdpREG — DA 109



REG - DA

a-eberle
Provozni| Okrajové podminky transformatoru | Piredpoklady na strarg Programy
rezim regulatoru REG-D™
vae’na Odchylka MaX|mff1In| Do 5 Dostup- REG-DA
napéti na | Jme- | relativ- rozdil MozZnost
. o . o . nost VA nost
jedno | novity nich Vv piepnuti v - | pFepinani| .. " .
- P " < .. | méFeni . pFipojeni
pirepnuti | vykon | napéti odbogek pri odbogek g
- . proudu shérnice
odbocky nakratko provozu
Beze
Beze | zmeny 0 . - PoZado- | Pozado- Master
zZmeny nebo | = 0 izl AleH vana vana Slave/MSI
rizné
Paralelni Beze
provozna | 2™ Beze | _ 1096 Nastavitelny Pozado-| .54 | Pozado-| sing
N nebo | zmeEny vana vana
sbsrnici o
rizné
Beze
zmeny N 0 . .| PoZado- oz PoZado- :
nebo Rizné| <10 % | Nastavitelny vana Mozna vana Al sing (S)
rizné
p Beze Beze Beze
VD] zmen zZmen zZmen PoZado-
provoz y y y Nastavitelny a Mozna Mozna Acosp
v siti nebo nebo nebo vana
rizné rizné rizné
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9.1 Schéma obvodu
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v s

Na tomto schématu obvodu vidite paralelfdginani dvou transformatos nejdilezitéjSimi
spoji. V @ipack spojovanitt a vice transformatérse postupuje podle stejného principu.
Transformatory nafti a proudu nemusi byt zapojeny uvedenyrispbem.

Je mozné pouzit jakykoliv typ zapojeni jednotlivyebdici. Je vSak dlezité zajistit, aby
konfigurace transformator nebo stav fepnuti pro provathi meieni byl zadan
prostednictvim klavesy F2 v nabidce SETUP 5.

* Qvérte kontaktni z&7Z na svorkach R1 a R2.

110V DC 230 VAC

20 A — zapnuti 5Apticogp=1
5A —tok 3 A pricosp =0,4
0,4 A — vypnuti

9.2 Programy pro paralelni provoz a nutné gredpoklady

Upozornéni!

Pamatujte, Ze paralelni provoz je mozny pouze meguilatory REG-DA se stejnou verzi
firmwaru.

V opainém gipact by mohlo khem provozu dochazet k chybam.

Pomoci klavesnice regulatoru Iz&tpmnou verzi firmwaru zobrazit na displeji. Opakoy
stiskréte klavesu MENU, dokud se nezobrazi nabidka SETURabidku se stavy regulatoru
zobrazite stiskem klavesy F5.

Na prvnich dvoudéadcich je zobrazena verze firmwaru, ffilad W2.01 on 01.02.04.

Mate-li instalovany izné verze, stalkte si prosim aktualni verzi firmwaru z naSich
webovych straneknfww.a-eberle.deebowww.regsys.denebo nam zavolejte.

9.2.1 FRiprava

V nasledujicim popisu naleznete postufpravy, kterou jeifeba provest pro tmi aktivaci
nebo automatickou aktivaci paralelnin@pinani.

Za (telem demonstrace kazdého kroku byl vybran systé@iesly zeif transformator na
jedné sbrnici.

Jako paralelni program byla vybrana metoda MadtereS

Vyberete-li jiny program sjinym g@tem transformatdr, kazdy krok odpovidajicim
zpisobem upravte.

Chcete-li, aby mohlo z&eni Master kdykoliv o¥it, Ze zd@izeni Slave funguji spragnje
nutne, aby il kazdy regulator k dispozici informaci o polozéepnuti odbdek ,svého*
transformatoru a aby bylo mezi vSemi regulatoryvakidno propojeni sivnice E-LAN.

Priprava na ruéni aktivaci

Priprava na rtni aktivaci je posloupnostékolika naslednych igpnuti, které umaitji
pripravit paralelni provoz &kolika transformatar (Uprava polohy fepnuti odboek, dopl@ni
obvodu o spinge a rozpojovaci a spojovatgeny).

Tuto pipravu Ize provést konstrukci repliky&hice, polohy rozpojovacictiend, vypinai,
svazki skErnice a spojovacictiend) pro kazdy regulator, ktery ma byt sa@sti regulace.

Na zéklad stawi prepnuti dokaze regulai systém automaticky rozpoznat, ktery
transformator ma pracovat se kterym transformatoregho transformétory v paralelnim
provozu na jedné ghnici.
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Regulace pak probiha podle vybrané regnilanetody.

Priprava na automatickou aktivaci
Vice informaci naleznete na stéalB2 (*).

9.2.2 Fiprava ru¢ni aktivace

K nastaveni paralelnihoigpinani iti transformatok podle metody Master-Slave jéeba
provest nasledujici kroky.

Jsou-li pozadovany dva, nebo dokogitgi transformatory, odpovidajicim @gobem metodu
upravte.

Poznamka:
V této stati budeme provéidparametrizaci pomoci membranové klavesnice réguia
Jednotlivé kroky regulace Ize také prospomoci parametrizaiho programu WIinREG.

Krok 1
Preprete vSechny regulatory do rezimu MANUAL.

Krok 2

Priftad’te kazdé stanici jedigaou identifikaci.

Regulatoru firazenému transformatoru 1 séifpdi kéd stanice (adresa) <A>, regulatoru
piitazenému transformatoru 2 siradi kéd stanice (adresa) <B> a regulatatiiagenému
transformatoru 3 sefjadi kod stanice (adresa) <C>.

Zadani kédu:
V nabidce SETUP 6 stiskte klavesu F1 a poté klavesu F2.

A:REG-DA B9:24:56 Ato Z4 _ Q:BEEE—DQ 89:24:56
General L3 B +A
Stati
stigy| @ .
: Station ID
Station
Name Eli
Time
SE't'tlng LA nl: .. 22481 _1
LCD
Contrast -A

Tuto adresu lIze zvySit pomoci klaves F1 a F2 neliitgoomoci klaves F4 a F5.

Vybér potvid'te stiskem klavesy ENTER.

Povolena je jakékoliv adresa v rozsahu. AZ4, ale kéd stanice Izgipadit pouze jednou.

Je-li regulatoru prazena jednotka PAN-D pro sledovani &tapprifradi regulator své jednotce
PAN-D tento kéd automaticky.

P tomto pifazovani pouzije regulator REG—DA svou vlastni adresysi ji o 1 a pradi ji
jednotce PAN-D.

Priklad:
Pokud ma regulator kdd <A>fipadi své jednotce PAN-D kbéd <A1>.
Ma-li regulator kdéd <B9>, ffiradi své jednotce PAN-D kod <C>.
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Krok 3

Provel'te pipojeni ke sbrnici.

Chcete-li zahdjit paralelni provoz, je nutné, abgzmsebou mohly vSechny &stréné

regulatory komunikovat pragtdnictvim sBrnice E-LAN.

Je tedy nutné, aby propojeniégfice (2vodéova nebo 4vodobva skirnice) bylo realizovano
piimym propojenim nebo strukturou standardririsice.

Jakmile jsou spkny hardwarové fdpoklady, je nutné provést parametrizacirsice (vice
informaci naleznete ve stati ,E-LAN (Energy-Locale& Network) — lokalni energetick&"si
na strag 68.

Krok 4
Vybér paralelniho programu.

V nabidce SETUP 1 stiskie klavesu F5.

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56

BE'{UF Tolerance Band Par.Parameter. .

ParallelProgsramm:

Time Behaviour dI*sin(phi’
Setroint Cu t Influ

Ualues . rrent SnTIHEPsE

LDC-Parameter

Programs. . -»> -

Po stisku klavesy F2 vyberte reginametodu Master-Slave.

ATREG-DA____ ©9:24:56 A*REG-DA B9:24:56
Par. Parameter. . B: A
e W T
[mm = .

=} A = - 7: 4192 R0 s1 |1

Current Influence 6:MASTER-FOLLOUER
LbC g
7:MS1 ha
LDC-FParameter 4
T4 = Select ESC: |¥

4 = 0K Escare

Toto nastaveni jeféba provést pouze na regulatoru Master, ktery nvikdd adresu <A>,
protoZe vSechny ostatni stanice budou automatitikygpitani seznamu skupiny deklarovany
jako Slave (viz Krok 5).

Na zdizeni Slave budefifazen paralelni program ,none*.

Krok 5
Vstup seznamu skupiny.
V seznamu skupiny jsou uvedeny kdédy vSech regulakberé se €astni paralelniho provozu.

V nabidce SETUP 1 stiskte klavesu F5, poté klavesu F1 a nakonec klavesu F5
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A:REG-DA B39:24:56 Al:REG-DA B9:24:56
Para— |Permiss. Icirc E-LAN " 11, *A
llel Groue List _
Para- 2. *B
meter

3. *C

4.

£ S +s
Grour List > - Preu.nggge . S.

Stiskem klaves F1, F2, F3 pralte parametrizaci regulatoma prvni, druhé atéti pozici
s @islusnymi kédy <A>, <B>, <C>.

Je-li mozné zadat seznam skupiny gragpsanym zfisobem, lze obeé&ngarantovat, Ze bude
shirnicové spojeni pracovat spr&n

Neni teba zadavat reguai vliv vybrané metody.

Krok 6

Aktivace paralelnihoigpinani.

Existuje rékolik zpisohi, jak aktivovat operaci paralelnihdgpinani:
aktivace pomoci klavesnice,

aktivace pomoci binarniho vstupu (liové fizeného),
aktivace pomaoci binarniho vstupu (pwsizeného),
aktivace pomoci rozhrani IEC, RS 232,

N

Aktivace pomoci klavesnice
V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F1 a poté vyberte polozku Add-On 6.

Stiskem funkni klavesy F2 aktivujete operaci paralelnilteginéni.

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
AddOns-6 | .1 2
Parallel Pros. a»
Activation: EIN - @: OFF 1
Permissible Dif- |1:0N
ference of Taps: 1 d
— 2:LEVEL =
3:=PULS
i
PARAGRAMER-
Activation : OFF T4 : Select ESC: |¥
d 0K Escare —

Vyberte polozku ON.

Operace paralelnihoigpinani bude v automatickém rezimu aktivni, dokudebaktivace
paralelniho programu nastavena na hodnotu ON.

Chcete-li radji aktivovat operaci paralelnihotgpinani progednictvim binarniho vstupu,
nabizi regulator dvmoZznosti:

Operace paralelnihidzeni mize byt bd’ Urowiove fizena, nebo aktivovana pomoci Gtove
fizeného vstupu.

,Uroviiové fizena aktivace* znamena, Ze operace paralelri#quimani je aktivni, dokud je na
vybraném vstupuiftomné napti.

K jejimu vypnuti dojde, jakmile n&g na vybraném vstupu zmizi.
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Naproti tomu u ,pulsé fizené aktivace" se operace paralelniepman zapina, jakmile se
objevi prvni puls. Nasledujici puls ji vypne a thke.

Chcete-li operaci paralelnihofgpinani deaktivovat pomoci binarniho vstupu, pasgtap
podle nasledujiciho postupu:

Vyberte vstup spoudti.

Jako vstup spousti nebo vypinani Ize pouzit jakykoliv veélnprogramovatelny vstup
s vyjimkou vstupi E5 a EG6.

Na nésledujicim ibkladu uvidite, jak Ize aktivovat operaci paralBmi peepinani
prostednictvim vstupu E7.

V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F3 a poté klavesu F1.

A:REG-DA 83: 24156 A:REG-DA B39:24:56
InFut . 82: SP2Level 2
Assignment — a3:sP-1 =
04:Sp-2
[ 1E-5: Inh.Louw B7:7C.1.0p 1
_n | i
@8: Par—P
[ 1E-6 : Quick |p8:Par-Pros d
— 13: rans =
= | Fans
[ 1E-7: OFF | @ - 29:9b-inkr. !
—_ 51: 8p-dekr. a
[ 1E-8: OFF T4 : Select _ ESC: |v
d = 0K Escare —

Stiskréte klavesu F4 a poté vyberte ze seznamu poloZkuRRay".

Potvid'te vyker stiskem klavesy ENTER.

Nyni lze pomoci binarniho vstupu E7 provést akiivaperace paralelniho igpinani.
PoZadujete-li opticky signal s informaci o tom, deSlo k aktivaci operace paralelniho
piepinani, stiskéte v nabidce SETUP 5 klavesu F5.

A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA 89:24:56
SETUP AddOns. . LED
—=5=— Assignment —
CT-UT )
Confisuration. L 1 LED 1 = OFF
InPut
Assignments. . L 1 LED 2 : PROG
Relag-
Assignments. . L 1 LED 3 : uP
LED-
Assisnments. . | @ - [ 1LED 4 : down

V néasledujicim fikladu bude vol& programovatelna dioda LED 4 indikovat stav
aktivovaneho paralelnihagpinani.
Stiskrete klavesu F5 a v seznamu vyberte polozku ,Par‘Prog
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A:REG-DA B9:24:56 A: REG-DA B9:24:56
, 13:creerNBD 2
Assignment — }4: = =

S: ELAaN-R
C1LED 1 : OFF 16:ELAN-EFrr T
. L ; I

17:Par-P
[ 1LED 2 : PROG [L7:Par-Pros d
— %EI:PhasFal.l =

2:Transl] .

L 1LED 3 : up 23:/Transl 4
— 24:Trans2 =
[ 1LED 4 : doun | I - T : Select _ ESC: |v
d @ 0K Escare —

Nastaveni kontrolky LED 4 potfite stiskem klavesy ENTER.

Bude-li stav operace paralelnihtepinani (ON/OFF) reportovan na bezpotencialovy &cnt
vyberte pomoci klavesy F4 v nabidce SETUP 5 vodhé@ (R3... R11) a pifad’te mu funkci
Par-Prog.

Ma-li operace paralelnihofgpinani aktivovana nebo deaktivovana pomoci ioay i
pulsre fizenych vstuf, vyberte prosim preferovanou akitwé metodu (Grofovouci pulsni).
V nabidce SETUP 5 stiskie klavesu F1, vyberte polozku Add-On 6 a stés&rklavesu F2.

Krok 7
Zapojte rozpojovaciasti, vazby na sinici, spojky a vypin& podle planované operace
paralelniho pepinani.

Krok 8

Preprete vSechny regulatory do rezimu AUTOMATIC.

Zatizeni Master nejprve nastavi vSechn&zami Slave na jejich aktualni polohiéepin&e
odbatek, aby mohla z4t regulace natii.

Pfi normalnim provozu bude regulator udrzovatdiap ramci gipustné regukani odchylky
(tolerartniho pasma) a vSechny zapojené transformatory bretpulovany do stejné polohy
pieping&e odbaek.

9.2.3 Hiprava automatické aktivace

Rezim PARAGRAMER Ize nast ze startovaci nabidky jako nastrojifkopaw automatické
aktivace a vizualizace on-line stavu zapnuti.

Umeélé slovo PARAGRAMER je sloZzeninou pofnparalelni acarovy digram.

Rezim PARAGRAMER zobrazuje stavigpnuti jednotlivych transformétiorv diagramu
s jednou kivkou a Ize jej naist ve startovaci nabidce stiskem klavesy F5iedgokladu, Ze
je funkce PARAGRAMER aktivni.

Za normalnich okolnosti ie funkce PARAGRAMER obsluhovat az Sest transfoonialve
specialni verzi Ize vSakipojit az deset transformator

Funkci aktivujeme sestavenim uplné replikygrsiicového zapojeni ,svého transformatoru
pro kazdy regulator (rozpojovaci prvky obvodu, s{én spojky a tak dale).

Regul&ni systém dokaze automaticky poznat, ktery transfor ma pracovat se kterym
dalSim transformatorem nebo transforméatory n&néti v paralelnim provozu na zakkad
stawi prepnuti.

Systém chape shice Fipojené pomoci spojek jako jedinowstici.

Standardni verze programu PARAGRAMER dokaZe zobrexledujici konfigurace:
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— dva transformétory s jednouésbici (jeden peruSovaci prvek na kazdy transformator)

F:Transf-1 A9:24: 56

T1 T2

Poznamka

— = Piepinaciprvek
‘ otevieny

= Prepinaciprvek
zavieny

— tfi transformatory na jedné &fmici (jeden perusSovaci prvek na kazdy transformator)

B:Transf-1 A9: 24: 56

T1 T2 T3

— dva transformatory na dvou &hicich (jeden peruSovaci prvek a dva spéeana
transformator)

A:Transf-1 B9:24: 56
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— tii transformatory na dvou &imicich (jeden peruSovaci prvek a dva spéeana
transformator)

RiTransf-1 a9:24: 56

Shkirnice 1 a 2 Ize dodateé odpojit nebo spojit pomoci spojovacich pink piipojek.
Logicky stav pipojek lze také vést do regulatoru a budecasti gifazovaciho algoritmu
(ktery se kterym).

H: Transf-1 B9 24306

ey

-~

Ke zetelnému rozliSeni jednotlivychigpin&u, rozpojovacichélenai a tak dale byly
stanoveny nésledujici zkratky:

Prefix PG je zkratkou slolBARAGRAMER. VSechny dalSi zkratky jsou uvedeny nize:

o PG_LS:
Navratovy signal feruSovaciho prvku obvodu &mecky: L eistungschalter) pislusného
transformatoru.

o PG_TRa:
Navratovy signal rozpojova (remecky: Tr enner) pislusného transformatoru naéshici
1

o PG_TRb:
Navratovy signél rozpojoa (remecky: Trenner) pisluSného transforméatoru nassici
2.

o PG_QK:
Navratovy signal shnicove spojky (Bmecky: Quekupplung) pislusného
transformatoru.

o PG_LKI1:
Pravy navratovy signélifpojky skernice (remecky: Lang&upplung rechts) ifislusného
transformatoru na smici 1.

o PG_LK2:
Pravy navratovy signalifpojky skernice (remecky: Langkupplung rechts) iislusného
transformatoru na gmici 2.
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Krok 1
Preprete vSechny regulatory do rezimu MANUAL.

Krok 2

Aktivujte funkci PARAGRAMER.

V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F1, vyberte polozku Add-On 6, stigkrklavesu F5 a
vybérem patu paralel@ pracujicich transformatéraktivujte funkci PARAGRAMER.
Napriklad v gipack téi paralel pracujicich transformatdyberte polozku ON-3.

A:REG-DA B9: 24:56 PARAGRAMER-
AddOns—6 | 1 Activation : OFF
Parallel Pros.

: - _ T4 PARAGRAMER—
Activation: __ EIN Activation : ON-1
Permissible Dif-
ference of Taeps: 1 .

- .
™
PARAGRAMER- =
Activation : OFF | - etivation - ON-6
Krok 3

Pritad’te identifikaci stanice.

Regulator pitazeny ke transforméatoru 1 zisk& kod stanice (ajirea®, regulator pirazeny
ke transformatoru 2 ziska kod stanice (adresu) &Begulator fitazeny ke transformatoru 3
ziské kod stanice (adresu) <C>.

Zadani kédu:
V nabidce SETUP 6 stiskte klavesu F1 a poté klavesu F2.
A:REG-DA @39:24:56 AtoZ4 —(|A:=REG-DA 839:24:56
Eensral .3 B +A
Stati >
atigp I .
- Station ID
Station
Name Eli
Time
Setting [A:-Al:..:241] =1
LCD
Contrast -A

Pomoci klaves F1 a F2 Ize adresu zvySovat a pokiiags F4 a F5 Ize adresu sniZovat.
Potvid'te vyker stiskem kladvesy ENTER.

Vybrat miZete jakoukoliv adresu z rozsahu.A Z4, avSak koéd stanice Iz&ifadit pouze
jednou.

Je-li kregulatoru fifazena i jednotka PAN-D pro sledovani &ap piiradi regulator
automaticky kéd své odpovidajici jednotce PAN-D.

Vybér adresy provadi regulator REG-DA tak, Ze zvySiusviastni adresu (o hodnotu 1) a
pritadi ji jednotce PAN-D.
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Priklad:
Ma-li regulator kod <A>, pradi jednotce PAN-D kéd <Al>. Ma-li regulator kéd 58
piitadi jednotce PAN-D kod <B6>.

Krok 4

Vytvoite propojeni se gnici.

Chcete-li zahdjit paralelni provoz, je nutné, abgzimvsebou vSechny regulatory, kterych se
bude tento paralelni provoz tykat, mohly komunikguastednictvim si& E-LAN.

Je proto nutné, aby bylo spojeni segraiti (2vodiovou nebo 4vodovou skrnici)
realizovano linkovym propojenim nebo standardnigrsbovym propojenim.

Jsou-li hardwarové ipdpoklady splény, je nutné, aby bylo gmicové spojeni
parametrizovano (vice informaci naleznete ve s&LAN (lokalni energeticka §)* na
straré 68).

Krok 5

Parametrizace seznamu skupiny.

Patet transformatdr, které se &astni paralelniho provozu (N=3) se zadava pomaiaseu
skupiny.

Seznam skupiny jéislovan postuphia kazdy regulator musi byt parametrizovan ve étejn
poradi. Regulator prvniho transformatoru musi byt znsenu skupiny jako prvni, regulator
druhého transformétoru druhy a tak déle.

Identifikaéni adresu regulatoru Ize veélnybrat vySe uvedenym apobem.

Smysluplné je vSak oztiani prvniho regulatoru nég kédem A, druhého regulatoru kddem
B a tak déle.

V seznamu skupiny je rowhA zadan poéet transformatar zobrazenych vrezimu
PARAGRAMER (je-li druh& pozice v seznamu skupingatena => dva transformatory, je-li
tieti pozice obsazena =i transformatory a tak dale).

Seznam skupiny také ukazuje, které regulatorydppé&cuji spolene:

Slouzi k tomuii symboly (+, *, =), které jsou zobrazenyepl poloZzkou v seznamu skupiny a
které slouzi k charakterizaci parakelpracujicich transformétor Regulatory se stejnym
symbolem jsou pravnapojeny na jednu 8mici.

Pro kazdy regulator by &a byt provedena nasledujici procedura:

V nabidce SETUP 1 stiskte klavesu F5 (,Programs"), poté klavesu F1 (,Parafeters”) a
nakonec klavesu F5 (,E-LAN group list% zadejte stanice.

Krok 6
Vybér paralelniho programu (metody)
V nabidce SETUP 1 stiskie klavesu F5.

A:REG-DA B9:24:56 A:REG-DA @9:24:56

SETUP |Tolerance Band Par.Parameter. .

ParallelProgramm:

Time Behaviour dl*sin(phi)
Setroint Cu t Influ

Ualues . rrent SnTEEE05e

LDC-Parameter

Programs. . a» -
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Po stisku klavesy F2 vyberte regitdametodu Master-Slave.

A:REG-DA____ ©9:24:56 A:REG-DA____ ©9:24:56

Par. Parameter. . B: A

e | (me

mms :

A Glxsintrh1) ‘ 4:dT%einlPhid(s1 |t
Current Influence [6:MASTER-FOLLOWER

(¢ d

7:MS1 -

LDC-Parameter +

Tl @ Select ESC: |¥

d @ 0K Escare —

Toto nastaveni je nutné provést pouze pfiaeni Master, které ma obvykle adresu <A>,
protoze vSechny ostatni staniceizou byt po vlozeni seznamu skupiny automaticky
prohldSeny za Slave.

Na stanicich Slave jégba vybrat paralelni program ,none*.

Krok 7
Prifazeni vstup
V tomto kroku jsou jednotlivé programovatelné bmarstupy regulatoruijpraveny ke svym
akolam.
Je-li nagiklad rozpojova PG_TR1 transformatoru ZFipazen vstupu regulatoru E8, je nutné,
aby byla funkce PG_TRIfipazena ke vstupu E8 i v nabidce SETUP 5 po stiskvekly F3 —
»Input assignments”.
Stejny postup plati i pro vSechny ostatni vstugjgaaly.
V zavislosti na fifazeni vstupu se na displeji zobrazi jedna ze didunie. K dispozici jsou
nasledujici funkce vstuip
— PG_LS:
Navratovy signal feruSovaciho prvku obvoddiplusného transformatoru.
— PG_TR1:
Navratovy signdl rozpojove pisluSného transformatoru nasstici 1.
— PG_TR2:
Navratovy signdl rozpojove pisluSného transformatoru nasstici 2.
— PG_QK:
SkErnicova spojka

— PG_LK1:
Pripojka skérnice napravo od zdroje &fmice 1.
— PG_LK2:

Pripojka skérnice napravo od zdroje &fmice 2.

NepouZzitym vstupm je gifazeno vychozi nastaveni. To umope zobrazit i systémove
diagramy, které neodpovidaji maximalni mozné kamfgi s jednim ferusovacim prvkem,
dvéma spinai, jednim spojovacim prvkem &tmice a déma gipojkami na transforméator.
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Poznamka:

Existuje takéreSeni aplikaci, ve kterych jsouéshice spojovany kKzow. K tomuto @elu
slouzi konstrukni prvek ,kizovy spoj‘. Tento typ usgédani sbrnice zde nepopisujeme,
jelikoz se nepouziva ipis casto. Je-li vSaki¢ba jej pouzit, kontaktujte prosim naSe
zastoupeni. Regulétor jiz s touto moznosti dok&deqvat a Ize ji kdykoliv aktivovat pomoci
firmwaru.

Souhrn vychozich nastaveni:

o 1 skrnice:

PG_LS: oteieny

PG_TR1: zakeny, ale rezim PARAGRAMER jej nezobrazuje
o 2 skrnice:

PG_LS: zaieny

PG_TR1: otekeny

PG_TR2: otekeny

PG_QK: oteyeny

PG_LK1: zaveny

Zobrazené displeje seémi podle nize uvedenych kritérii:

— Je-li regulatoru veréti pozici ve skupid prifazen vold vybrany parametr PG_xxx,
budou ve schématu obvodu zobrazenyransformatory misto dvou.

— Je-li na regulatoru zadaném ve skdéppouzit prvek PG_TR1 nebo PG_TR2, budou
ve schématu obvodu zobrazeiydvé skernice misto jedné.

— Je-li na regulétoru zadaném ve skdgmouzit prvek PG_QK, PG_LK1 nebo PG_LK2,
budou na displeji aktivovany &tmicové spojky a ¥pojky skErnice.

Krok 8

Zobrazeni repliky sirnice

V zavislosti na parametrizovaném seznamu skupinyv ggehledu zobrazi dva az Sest
regulatofi. Krome piehledu funkce PARAGRAMER Ize také vybrat detailobmazeni.

Shrnuti vykru: V nabidce MENU stiskite klavesu F5 s vyberte polozku ,PARAGRAMER
summary*.

Vybér stavu pepnulti:

Pomoci klavesy F5 fizete pepinat mezi staventg@pnuti a pehledem.

Pomoci Sipky vlevo a Sipky vpravoiiete prochazet zobrazenim stavepgmuti.

Krok 9

Prepreéte vSechny regulatory do provozniho rezimu AUTOMETI
Nyni Ize automaticky aktivovat provoz paralelnilfeginani.

9.3 Paralelni provozpomoci metody ,Master-Slave-Independent (MSI)*

(Dostupna od verze 2.23 od 16.7.2004)
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Poznamka:
VSechny informace o technologizeni TapErr a ParErr plati ro¥ni pro operaci Master-
Slave prova&hou podle Bkteré z aktivanich metod.

Zkratka MSI znamena Master (M), Slave (S) a Inddpen () — nezavisly provoz Master-
Slave jednotlivych transformatior

V tomto provoznim reZzimu jsou vSechny transformatokteré se &astni paralelniho
piepinani, obsluhou uvedeny dékterého z vySe popsanych siav

Transformatory pak vzdy pracuji na principu ekvatie poloh fepin&a odbaek, ktery je
rovnéz ozn&ovan jako Master-Slave.

Poznamka:
V bézném jazyce maji terminy Master-Follower a Mastern& synonymni vyznam, tak je
tomu i v nasledujicim textu.

VSimnéte si:
— V piipadt metody MSI Ize zrnit provozni rezim (MSI) regulatoru pouze v rezimu
MANUAL.

— V nezavisléem rezimu lze vSak kazdy regulatéepbnat mezi rezimy MANUAL a
AUTOMATIC kdykoliv.

— Pokud jiz transformatory pracuji v paralelnim nedj Ize z rezimu AUTOMATIC
piepnout do rezimu MANUAL fepnutim libovolného regulatoru do rezimu
MANUAL. Takto lze celou skupinu vifpact chyby rychle pepnout do rezimu
MANUAL.

— V rezimu AUTOMATIC lIze skupinu fepnout pouze tehdy, je-li #aeni Master
piepnuto do rezimu AUTOMATIC; Z&eni Slave z reZimu MANUAL do rezimu
AUTOMATIC piepnuty nebudou.

— Ve stavovémiadku rezimu PARAGRAMER vidime, ktery regulator pfgwacuje
jako Master.

Provozni stav Ize row indikovat pomoci kontrolky LED.

Prifadite-li rekteré kontrolce LED parametr MSI-Ma, rozsviti sakmile z&ne regulator

pracovat v rezimu Master. Totéz plati i pro provazZimu Slave (parametr = MSI_SI) nebo

pro nezavisly provoz (parametr = MSI_Ind).
Parametrizace se roun zobrazi vrezimu PARAGRAMER, kde jsou jednotlivé

transformatory ozri@ny pismeny M, S a l.

VSechny transformatory a regulatory pracujici Zimar Master¢i Slave budou zobrazeny

s uzavenou spojkou. Regulatory pracujici v nezavislemmeaz(pra¥ pripojené na jinou

skérnici v rezimu Stand-By) jsou zobrazeny s d@&nou spojkou.

A: REG-DA 89:24:56
Overview: o
U= 28kUC+B.3%) L[18)

L b b
| 1]

M I S
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Dojde-li omylem k tomu, Ze bude nastaven reZzim lglast vice neZ jednom regulétoru, bude
povazovat algoritmus MSI za regulator Master reigul& nejnizsi adresou (A je nizSi nez B
nebo C) a vSechny ostatni regulatory chyliefinované jako Master bude povaZovat za
Slave.

V rezimu PARAGRAMER je zobrazen ro¥h aktualni stav paralelniho provozu &ené
napsti, vypatitana reguléni odchylka, poloha iepin&e odbd&ek a informace, ,ktery se
kterym“ ve stavovéntiadku).

Je tedy mozné ziskat vSechny informacéegimié k vyhodnoceni paralelniho provozu.

Podminky pro provoz MSI

Provozni rezim MSI Ize pouzit pouze tehdy, je-lithavdna a zapnuta funkce
PARAGRAMER.

Regulatory vybavené funkci K1 (v rdmci paralelnipmvozu) jsou jiz timto zjpsobem
parametrizovany implicith

Pomoci polozky Add-On 6 v nabidce SETUP 5 zépneZzim PARAGRAMER.

Stiskrete klavesu F5 a zadejte qet transformatar prepinanych do paralelniho provozu.

Priklad:

Rezim PARAGRAMERmMusi byt nastavepomoci poloZzky ON-3, zapojujeme-li skupirni t
transformatai.

Provozni rezim MSI Ize vybrat takto: z nabidky SETWU vyberte polozku Programs poté
polozku Parallel Program a nakonec polozku MSI @pen Mode.

Upozornéni!
Provozni rezim MSI je nutné nastavit na kazdém letgru, ktery ma byt s@asti provozu
paralelniho pepinani.

Pri pozcjSi aktivaci funkce K1 a tedy i funkce PARAGRAMERmbritujeme kontaktovat
zastoupeni naSi spoheosti.
Chcete-li o¥fit aktualni nastaveni, stiskie v nabidce SETUP 6 klavesu F5 (Status) a

A:REG-DA B9:24:56
¢« REG-DA Status(2) »
Fe :

| IO T T Y I -y 0 [ 1]
0D+
mAac
—D3
o
oOAan
=D
Z=
—m
wA

€ 3: next/Priv. pPase
pieprete na druhou stranku stavurizani.

Poznamka:
Souasre Ize samoejme naist nekolik funkci, nagiklad RECORDER: TMMO01/02.

DalSi predpoklady pro pouziti metody MSI
K provozu v rezimu MSI jeteba pouZzit pouze transforméatory se stejnymi elekgtmi
vlastnostmi (vystup, na&g na prazdno, napi mezi polohami fepin&e odbdéek, gepinani
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skupin a tak dale) a mechanickymi vlastnostmi¢gbopoloh pepin&e odb@ek, poloha
mrtvého pasma).

Pokud se liSi alespigeden parametr, jégba pouZzit odliSnych metod.

Déle je teba zajistit, aby kazdy regulator dostaval informaqoloze pepin&e odb&ek
,Svého" transformétoru. # provozu s pouzitim ekvalizai metody Master-Slave pro
piepinani odb&ek je nutné, aby byla spravna poloh&ginage odb@éek zaznamenavana a
vyslana pislusnym regulatam.

Kazdy potencialni ,kandidat* musi byt uveden v semn skupiny i se svou adresou, aby
systétm mil informaci o pdtu regulatod ¢i transformatoi, které se budou ¢astnit
paralelniho provozu.

Z nabidky SETUP 1 vyberte polozku Programgstiskem klavesy F5) a poté polozku
Par.Parameters (stiskem klavesy F1). V nabidcdgbaich paramefr je nutné zadat seznam
adresou. Déle zadejte regulator s nejblizSi vy@&su na druhou pozici v seznamu. Takto
pokraiujte pro vSechny regulatory, které jsou aktdakepojeny v provozu paralelniho

/////

Al:REG-DA B9:24:56

E-LAN 1. *A

Broue List _
2. *B
3. *C
4,

€ ¥ nexts

Prev. Page S.

Vybér provoznich rezima

Provozni rezimy lze vybrateémi tiznymi zpisoby:
1. pomoci binarniho vstupu,

2. pomoci membranové klavesnice (FB5),

3. pomoci (sériovéhdjdiciho systému.

Metoda 1

Na kazdy regulator vybertéi tvolné vstupy a stiskem klavesy F3 v nabidce SEBURebo
pomoci programu WInREG jimifadte metody Master (MSI_Ma), Slave (MSI_SI) nebo
Independent (MSI_Ind).

Piiklad:

Provozni rezim by #o byt mozné vybrat pomoci vstuE9 az E11. Po stisku klavesy F3
v nabidce SETUP 5 se zobrazi nasledujici obrazovka:

A:REG-DA B9:24:56
InPut Ce
Assisnment —_—
L 1E-9: MSI_ Ma

[ 1E-1@8: MSI_S1

L 1E-11: MSI_Ind

L 1E-12: OFF
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Signal genaseny na vstup E9igmbi, Ze bude regulator pracovat jako Master.
Aktualni stav je indikovan znakem X v hranatycha&ach.
Vysledek této parametrizace:

A:REG-DA 89:24:56
InPut -
Assignment —
[K]1 E-9 : MSI_Ma

[ 1E-1@: MSI_S1

[ 1E-11: MSI_Ind

[ 1 E-12: OFF

Tento stav je indikovan v rezimu regulatoru i vined ParaGramer.

Metoda 2

A:REG-DA @9:24:56
1.Setroint 188.8 %
18.8 kU
Act. VUalue lB.&SkU
Bandu1dth 2.8 %
Curre| 8.734 A
Tap— Dnanger Pos 12
—IBZI q I+19'/.
2200 locaa lbnza lbaa:
A:REG-DA @9:24:56
Querview: o

U= 28kU+B.3%) L1832

L L &
1

M I S

Vybér pomoci membranové klavesnice je mozny pouzeimkeParaGramer.
Z tohoto divodu je nutné nejive prepnout zpt do hlavni nabidky.
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A:REG-DA B9:24:56
REGULATOR
TRANSDUCER

MODE

RECORDER

STATISTICS

SETUP:
<MENU> PARAGRAMER

Poté stiskem klavesy F5 vyberte rezim zobrazerd®amer.

A:REG-DA B9:24:56
Oreratins Mode al
Selection:

i

Master

Slave

Inderendent

Klavese F1 je fitazen symbcil ve stavoventadku.
Stiskrete klavesu F1 a pomoci klaves F3, F4 a F5 vybertagiovany provozni rezim.

sx s

této nabidky.

Poznamka:

Rezim pomoci klavesnice nelze &mt, je-li néktery z rezini definovany signalem na
binarnim vstupu, ktery je na tomto vstupu statéopny. Naposledy iffazeny rezim se
pouZzije jako peddefinovany. JelikoZ spogsf vstum je fizeno na zakladhrany vstupniho
signdlu, stai k vybéru provozniho rezimu kratky impuls.

Metoda 3

Vybér jednotlivych regulatar se provadi pomoci sériového rozhranni (IEC..., D3N@,
MODBUS, SPA-Bus; pomoci LWL neboduhi).

DalSim gredpokladem bezchybného provozu je stejna pararae&rieSech regulatior

Z tohoto divodu je nutné nastavit jednotlivé parametry v nkaéth SETUP 1 a SETUP 5.
Jelikoz z@izeni Slave maji v rezimu Master-Slave pouze onmmzesvoboducinnosti, Ize
provadt zmeny parametk pouze v rezimu Independent nebo v rezimu Master.

Z tohoto divodu je teba nejéive dokorit parametrizaci v nabidce SETUP 5 a teprve poté
zahdjit praci s nabidkou SETUP 1.

Pamatuijte:
Nejdrive provete nastaveni v nabidce SETUP 5 a teprve poté doalSETUP 1.

V nabidce SETUP 5 stiskte klavesu F1 a vyberte polozku Add-On 6.
Zadat Ize nasledujici parametry:
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A: REG-DA B9:24:56
AddOns-6 | .1
Parallel Pros.
Activation: ON
Permissible Dif-
ference of Tars: 4
PARAGRAMER-
Activation : OFF

Vysvétleni jednotlivych poloZzek nabidky:

Chcete-li aktivovat paralelni provoz, je nutné mestvolbu ,Parallel Prog. activation* na
hodnotu On.

Pojem ,T' ParErr after n tap-changer in operation time* Im&erpretovat néasledujicim
zpasobem.

Pokud nastal provoz paralelnihgepinani s stanicemi, bude systémigulpokladat, ze
vSechny zdastréné transformatory maji tutéz polohiepina&e odb&ek v rdmci 1,5nasobku
¢asu provozu fepinge odbaek.

DoSlo-li k chyk® pti pienosu kodu BCD nebo pokud nastaly potize s ekwdlipmloh
piepinge odba@ek, objevi se chyba polohyigpinge odbdek (TapErr), ktera zjsobi
zastaveni systému.

Pokud je vSak transformator, ktery je (figlad) pripojeny na jinou sérnici nebo pracuje
v rezimu Stand-By, vybran kcasti na provozu paralelnihagpinani, Ize tento parametr
pouzit k zadani pwu prepnuti odboek; tento poet se nize liSit od pdtu paralelnich
transformatat, které jiz pracuiji.

Tento transformator se pakgpne do stejné polohygpina&e odbdéek jako transformatory,
které jiz pracuji paraletn— krok po kroku a bezipruSovani regulace.

Pokud v ramci pedem stanovenéh@su nedojde k ekvalizaci, paraleliépinani se zastavi a
vSechny zdastréné regulatory seippnou do rezimu MANUAL.

Priklad:

Transformator nebo regulator <Dxighvany do provozu paralelniha'gpinani je prav
nastaven do polohyepinae odbaéek 4.

Skupina pepnuta do paralelniho rezimu aktu@pracuje v polozeigpinae odbgéek 8 acas
beéhu motoru mezi dsma polohami fepin&e odbéek je 7 sekund.

Chcete-li pidat transformator <D> do paralélnpiepinané skupiny — bez ohledu na
zpisobené  reaktivni  vyrovnavaci proudy — je nutné awist parametr

, 15 ParErr after n tap-changer in operation time" odrtotu 4.

Algoritmus sledovani paralelniho programwlé po dobu rovnou 4nasobkasu provozu
piepin&e odb@ek pidavaného transformatoru ¢4 7 sekund = 28 sekund) a teprve potom
aktivuje signalizaci chyby ParErr.

Za normalnich podminek lze novou stanitégnout do polohy igpin&e odb@ek skupiny

v ramci tohoto zadaného intervalu.

Pokud to mozné neni, dojde k aktivadizmaku ParErr a cela skupina budiepnuta do
rezimu MANUAL.

Provozni rezim MANUAL je bezpmy ve smyslu chyb vSech procedur Master-Slave.

Po deaktivaci fiznaku ParErr Ize celou skupindepnout zpt do rezimu AUTOMATIC
prostednictvim z&izeni Master.
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Patet transformétdr ¢i regulatofi zapojenych v provozu paralelnihdepinani lze zadat
pomoci parametru ,ParaGramer Activity".

Priklad:
Jsou-li gepinany do paralelniho rezimi transformétoryci regulatory, je nutné stiskem
klavesy F5 nastavit polozku ,Paragramer Activity Imodnotu 3.

Nastaveni v nabidce SETUP 1

Je teba provést uita nastaveni v nabidce SETUP 1.

Za normalnich podminek — jsou-li transformatorypfoté — jsou totozna i nastavetipustné
regulani odchylky (F1)gasového koeficientu (F2) a nastavovaci hodnoty. (F3)

Pokud vSak chcete mitiipzméné zaizeni Master aktivovany jiné nastavovaci hodnogy, |
tieba jiné nastavovaci hodnoty také zadat.

Béhem provozu paralelnihoigpinani se vSak pouziva pouze nastavovaci hodatiteeni,
které je prav aktivni jako Master.

Odlisné nastavovaci hodnoty Iz#irpzerg nastavit i tehdy, pokud &y puvodni nastavovaci
hodnoty stejnou parametrizaci. Za timt¢el@m se nastavovaci hodnota aktivnihéizami
Master mni prostednictvim binarniho vstupu, prograndowebo pomoci sériového
rozhranni.

V nabidce SETUP 1 stiskte klavesu F5 (Programs).

Stiskem klavesy F2 vyberte paralelni program MSI.

Nyni jsou provedeny vSechnyipravy potebné k zahdjeni provozu paralelnilfeginani.

V rezimu MANUAL zanéte prepinat transformatory, dokud réip negekrasi tolerargni
pasmo. Poté ipprete do rezimu AUTOMATIC a oitte, Ze operace paralelnihdepinani
funguje sprava

Spravig funguje pouze tehdy, pokud sghlem kratkéhaasového Useku n&fp vrati zgt do
tolerartnino pasma a zaroirevSechny transformatory budou ve stejné polorepipae
odbaek.

Doporwtujeme proveést tento test pro kladnou i zapornouleggi odchylku.

9.3.1 Re3eni potiZi

Provoz paralelnihoippinéni provathy podle metody Master-Slavetie pracovat spra¥n
pouze tehdy, pokud krainspravné funkce zastrénych regulatar funguje bezchybhi
infrastruktura (zdznam a signalizace polobgpginae odb@ek, zapojeni shnice).

9.3.1.1 Popis chybovych§iznaka ParErr a TapErr
Chyba v provozu paralelnihotgpinani je signalizovana préstinictvim chybovych it
ParErr a TapErr.

Priznak ParErr

Priznak ParErr signalizuje obecnou chybu v paralelpiavozu (parallel error) a automaticky
piepne skupinu transformatompracujici paralek z provozniho rezimu AUTOMATIC do
provozniho rezimu MANUAL. PoZadujete-li jiné chovanpravte paténé nastaveni prvku
SYSCTR. Za timto &€elem prosim kontaktujte naSe zastoupeni.

K aktivaci piznaki ParErr nafiklad dojde, pokud sefip provadni regulace fepin&e
odbatek obchazi regulator (polohdgpinge odbdek je nastavovanatino na servomotoru
nebo pomoci funkce ,remote control bypass”) a tfi@nsatory se nevrati 2p do stejné
polohy pgepin&e odbgek v intervalu, ktery odpovida 1,5nasobkasu provozu fepin&e
odbaek.
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Vyjimka:

(ze zdizeni Independent se stav&izani Slave), nedojde k aktivadiipnaku ParErr, pokud
neni gekraten ¢asovy interval zadany v ramci polozky®, ParErr after n tap-changer in
operation time* v dili nabidce Add-On 6 nabidky SETUP 5.

Priznak TapErr

Priznak TapErr je signal indikujici problém v polgaepinae odbéek. Jeho ndzev pochazi
ze slov ,tap error*.

V provoznim rezimu metody MSI oviiwje piiznak TapErr celou skupinu podabiako
pitiznak ParkErr.

Je-li transformator igpnut do paralelniho rezimu, regulace se zastauppmuti 1,5nasobku
¢asu provozu fepin&e odbaek, pokud se v ramci tohottasu polohy fepina&u odbaek
nesjednotily.

Doporwtujeme chyboveé ifiznaky TapErr a ParErr jednotdivprifadit kontrolkam LED nebo
relé, aby byl persondl informovan o aktualnim stgaralelni regulace a mohl pré&n
reagovat na chybu.

Za chyby odbaiek se povazuje:

1. Fepnuti odboky Spatnym srirem

Priklad:

Regulator vysle na vystupytikaz ke zvySeni, ale transformator zareaguje sicibnj
piepnutim odb&ky, nebo regulator vysle na vystupyikaz ke snizeni, ale transformator
zareaguje zvySujicimigpnutim odbeky.

Mozné pri¢iny této chyby: Signaly ke zvySeni a sniZzeni jsou zasmy a servo reaguje
piesré obraces.

Inverzni chovani znamena, Ze regulator zvySigvqdovy pordr transformatoru vippack
zvySujiciho pepnuti odboky, a tedy sniZuje nagi.

Ve wtSingé pripadech se @kava, Ze zvySeni v polozéepinge odbdek zpisobi zvySeni
napsti a snizeni v polozergpinge odb@ek zpisobi snizeni nai.

Naprava: Zamente zvysujici a snizujici signaly.

2. Fepin& odbaek nengni polohu

Priklad:

Regulator vyda fikaz a polohaigpina&e odb@ek se nezmni.

Vtomto pipad je prava@podobr problém v potvrzovacim signalu polohy nebo
vV servomotoru.

3. Neloqgické pepinani odbtek

Pokud po vyslani iikazu ke zvySeni nebo sniZzeni nebyl z nasledujig$igi nizSi polohy
odbaky obdrzen zadny signal, regulator tento stav pretuje jako chybu v manipulaci
s p‘epindnim odbiek a giznak TapErr nastavi na hodnotu 1.
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Jak jsme jiz uvedli, dopotujeme piradit stav piznaki TapErr rgkteré z kontrolek LED,
popipadt relé, aby byl provozni personal informovan o stgaralelni regulace a mohl
pruzZreji napravit gfipadné chyby.

Omezeni odbdky
Ma-li byt odb@ka omezena kil shora, nebo zdola, zadejte v terminalu programoREG
nasledujici programovy kod:

H 7="RegStufe-, Lower tap |imtation,<=,if,RegSperreT =3,
else,RegSperreT =0’
H 8='"RegStufe-, Upper tap |imtation,>=,if,RegSperreH =3,
else,RegSperreH =0’

Misto retézce Upper tap limitation zadejte poZadované omezeni otkyoshora a misto
fetzceLower tap limitation zadejte poZzadované omezeni atkyozdola.

Poznamka:
Prifazeni programovychrddkh H7 a H8 niZze byt libovolné, pouZijte libovolné dva
programové&adky dle vlastniho vyisu.

*PFiprava na automatickou aktivaci

.Priprava na automatickou aktivaci“iqastavuje satasnou a automatickou aktivaci
paralelniho provozu &kolika transformatar jako funkci logické polohy (zapnuto/vypnuto)
vSech rozpojovacich pnikobvodu, spingi a spojek.

Takovou pipravu Ize provést sestavenim uplné replik§rsizce (polohy rozpojovacich prik
obvodu, spin&i, spojovacichileni a spojek vedeni) pro kazdy regulator, ktery jecasti
regulace.

Na z&klad prepinacich stavregula&ni systém automaticky rozpoznd, ktery transformatar
pracovat se kterymi dalSimi transformatory na jesiiéénici v paralelnim provozu.
Transformatory jsou nasleginegulovany podle vybrané regtid metody.
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10 Meérici zarizeni pro méreni odporu prepinatu odbotek
s odporow kodovanou signalizaci pepinani odbdek

Odporovy vstup

Je-li regulator REG-D vybaven odporovym vstupemtepoiometr pepinani odb&ek®, lze
pripojit sit’ odpoi prepin&t odbaek piimo tak, Ze ji bude regulator chapat jakepnuti
odbaky.

Timto zpisobem se vyhneme komplikacimtgpbenym externim snifem pro ndreni
odporu.

Odporovyietzec je zasobovan konstantnim proudem od regulgioyatednictvim dvou
svorek (vice informaci naleznete v konstiikn popisu).

Pokles nagti, ke kterému dochazi na Urovriepinani odbéky, se n&ii pomoci dalSich dvou
svorek (vice informaci naleznete v konstiikn popisu).

Regulator je normath piipojen ke 3vodiovému obvodu. PoZadujete-li zapojeni do
4vodicového obvodu, kontaktujte naSe zastoupenfiz8ai pro mifeni odporu se sklada
z programovatelného zdroje proudu, ktery napdjiichrezistor, a zézeni pro mireni nati,
které n&fi nagti na rezistoru. Zrfit Ize odpory pepnuti odbodky v rozmezi 1Q — 400Q.
Celkovy odpor vSak nesmigkroiit 20 kQ.

Vysledek ngieni je vysilan ve 12bitovém rozliSeni a s frekvauiilizné 10 Hz (periodicky
po dobu 0,1 s).

M¢fici zaizeni také obsahuje systém pro detekerysSeni vodiu.

Parametry se do nabidky aplikace zadavaji pomaéekEkhice.

Nacteni nabidky aplikace

Nabidka aplikace se zobrazi po stisku klavesy ENWH&Iné z hlavnich nabidek ¢&nfci
snima regulatoru, zdznamnik a podeépn

Systém nabidku aplikace také zobrazi, stiskndt&liesu ENTER v nabidkach SETUP 1 az
6.

A:REG-DA 09:24:56
Vyznam Fadku v nabidce “?E’hhg“‘ _ dR
Prvnitadek: dR je jmenovity odpor mezi&waa Urovemi ¢1)
Druhyiadek: nejvyssi ifitelna Grove _ EEAEY
Tretifadek: nejnizsi ktitelna aroveé Stufel
10.1 Detekce chyb Select:
1. .75
more:
. ; . € 2 Rmess
Detekce chyb dokaze rozpoznat nasledujici chyby:

preruseni v proudové srge,

pretizeni zdroje proudu,

preruseni jednohdi obou vodicich kabélpro vstup nsieni nagti,
metici vstup petizen,

prekroten rozsah wteni.

LLLLbd

Meétici hodnota odporu bude >y pro vSechny rozpoznatelné chyby.

Z tohoto divodu by ngla byt hodnota Rax meéiena tak, aby za normalnich podminek nedoslo
nikdy k jejimu gekrateni.

Dojde-li k chyk#, zobrazi se dialog s upozémm na chybu a aktuaimangtenou hodnotou
odporu.
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10.2 Detekce Urova

PoZadovanou vstupni hodnotou je hodnota odporunénay.
Vnitfni arovei N se vypdaita z hodnoty nagteného odporu iR pomoci vztahu

N = integer(R// Rs + 0,5)
a zobrazi se. (Funkdetegerprovede zaokrouhleni na celiélo).
V fadku 5 nabidky aplikace se zobrazi aktuélni hodn@t@ného odporu a odchylk&Rn
aktualni hodnoty R¥eného odporu na aktuélni arovni N jako procentoniodgd Rs (-50%...
0... +50%).

ARN =100 %- (Ru/ Rs+ 1-N)
10.3 Moznosti zapojeni

Obvody ve 3vodtovém provozu

Zapojeni / pepnuti Oznaeni Obvody ve 3vodiovém
provozu
23 lk+: kladny pdl zdroje Obvody ve 3vodiovém
napajeni provozu
25 Uc.: inverzni vstup réreni Napdjeci linka pro variantu
zapojeni ,a"“ snimaciho
rezistoru
26 lk.: zaporny pol zdroje Napajeci linka pro variantu
napajeni zapojeni ,b“ snimaciho
rezistoru
S:1,2 epin& DIP oba pepinde jsou v poloze
ON

Ve 3vodiovém provozu (implicitni nastaveni) je kladny pd&pdjeciho zdroje 1) a
neinvertovany vstup &ieni nagti (Ug.) pfipojeny skrze fepin& S1 do polohy ON.
Napdjeci linku / nitici linku pro gipojeni ke snimacimu vadlilze pripojit ke svorce 23 nebo
24.

Abychom gredesli omylim, je svorka 23 ve schématech zapojeni a svorek xdzorgna
zUZeR.

Obvod ve 4vodtovém provozu

Zapojeni / pepnuti Oznaeni Obvody ve 4vodiovém
provozu

23 lk+: kladny pdl zdroje Obvody ve 4vodiovém

napajeni provozu

24 Ue.: neinverzni vstup geni | Napjeci linka pro variantu
zapojeni ,a“ snimaciho
rezistoru

25 Uc.: inverzni vstup réreni Napdjeci linka pro variantu
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zapojeni ,a“ snimaciho
rezistoru
26 lk-: zaporny pol zdroje Nap4jeci linka pro variantu
napajeni zapojeni ,b“ snimaciho
rezistoru
S:1,2 gepina DIP oba pepinae jsou v poloze
OFF
10.4 Moznosti zapojeni
3vodicovy obvod 4vodic¢ovy obvod
| 2 e
23(24125|26 23|124125|26
IK+ UE+ UE- IK- IK+ UE+ UE- IK-
RLED R,, R., R,,

Rs & Rs
— I—[I Fo—o] —] } Fo—o]

a— b N —
NXRS NXRS
RLa ~ RLb RLa . RLb <200 RLa'?t RLb

10.5 Poloha epinatu DIP S1 a S2

3vodi¢ovy obvod 4vodi¢ovy obvod
S1 S2 S1 S2
on on off off

10.5.1 Umiséni piepinatia na desce ploSného spoje: uroxel

T
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11 mA vstupy, mA vystupy

Regulatory REG-D a REG-DA se vzajemtisi designem a zakladni konfiguraci
analogovych vstupa vystuf.

Regulator REG-D nema Zzadné analogové vstupy, zatiragulator REG-DA je vzdy
vybaven jednim modulem pro analogovy vstup.

V piipadt obou regulatar Ize volitelre pridavat Gzné dalsi fidavné moduly.

K dispozici jsou tyto moduly:

modul pro analogovy vstup sedina analogovymi mA vstupy,

analogovy modul s jednim vstupem (pouze pro reguRG—-DA),

analogovy modul s jednim vystupem (pouze pro réeguRG—DA),

analogovy vystupni modul se &@aa analogovymi mA vystupy,

modul PT100 k fipojeni za&izeni PT100 fimo k 3vodéovému obvodu,

odporovy modul jako potenciometigpnuti odboky (1 ... 400 Q / prepnuti odboky)
(Vice informaci naleznete v kapitole 10)

00000 D

Pro oba typy regulatoru se pouziva stejna parapaegivstup a vystu a lze ji provést bdi
pomoci klavesnice, nebo pomoci parametnfiao systému WIinREG.

Je vyhodné prova@tl parametrizace pomoci programu WINREG, jelikoZz tg ten
nejjednodussi Aisob, jak ziskatighled o dznych parametrech.

V piikladu vSak uvadime parametrizaci pomoci klavesneli&oz to Iépe ukazuje mnozstvi
moZznosti a zarovge tento postupasto pozadovan.

11.1 Analogové vstupy
Jednotlivé kroky jsou @bézre vyswtleny na pikladu.

Priklad:

V ukdzkovém pikladu se parametrizace provadi s regulatorem REG-ddandards
vybavenym jednim mA vstupem (kanal 1).

Informace o pepnuti odboky transformatoru je k regulatoru déana pomoci mA signalu a
je pripojena na kanal 1 regulatoru.

Signal mA v rozmezi 4.. 20 mA by n¢l predstavovat rozsahigpnuti odboky 1 az 17 poloh
piepnuti odboky.

Postup:
Je-li aktivni rektera z nabidek (regulator,émi¢ a tak dale), otaete nabidku a pomoci Sipek
aktivujte nabidku SETUP 6.

A:REG-DA B9:24:56
SEEUP General

RS-232

E-LAN

(PAN-D>

Status
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Stiskem klavesy F1 vyberte polozku General 1.

A:REG-DA B9:24:56

ANALOG. .

Stiskem klavesy F5 Ize zobrazitdihabidky patebné pro parametrizaci analogovych kanal

A:REG-DA 89:24:56

ANALOG 1,0 C1-41 1L
a (AD/ANAY
ana 400

Ana 2 _(——~/ANA)
= B.88 U

ARnha 3_(RO/ANAD
= B.88 U

Ana 4 C(AOD/ANAD
= 0.00 U ..
TLiK €3:fg Jii=—

Pomoci Sipek nahoru a ddie vybrat az 6 analogovych kahal

Regulator REG-D i1i¥e byt vybaven az Sesti kanaly, zatimco regulat6GRDA mize mit
nejvyse 4 analogové kanaly.

Polozka ,channel 1 AI/ANA* (Al— analogovy vstup) a néglad polozka ,channel 3
AO/ANA" (AO — analogovy vystup) je vyt¥ena automaticky a ukazuje, Ze kanal 1 ma
analogovy vstup a kanal 3 je hardwar@iipraven jako analogovy vystup.

Vyberte kanal 1 (stiskem klavesy F2).

Toto je nabidka ASETUP 1, ve které Ize provéstpetazaci tiznych charakteristik vstupu.

A: REG-DA B9: 24:56
ASETUP]1 Cl:AI-/20mA O
Eng%gaﬁgun:tian

ﬁnﬁbﬁg Unit

ecimal Places

na| neqi

Stiskem klavesy F2 Ize vybrahalogovou funkci.
Standarda jsou k dispozici nasleduijici funkce:

Poznamka:
Je-li na zaatkuradku znak ,i“, oznéuje to vstup!
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OFF Vstup je vypnuty.

ANA Ke vstupu byla pomoci programu v pozatligzena specificka funkce.
iOilTp-TR  Vystup gedstavuje teplotu oleje transformatoru.

iOilTp-TR  Vystup gedstavuje teplotu olejegpin&e odb@ek.

IOIL-TR Vystup predstavuje hladinu oleje v transforméatoru.

iOIlL-TR Vystup predstavuje hladinu olejergpinae odbaek.

iWater Vystup pedstavuje obsah vody £8) v oleji.

iGas Vystup pedstavuje mnozstvi rozpegtch plyni v oleji.
iTapPos Polohaippnuti odbodek transformatoru.

Poznamka:

Veli¢iny OilTp-TR a OilTp-TC je nutné zpracovavat pomowduli PT100.
Hladina oleje a rrené velkiny vody a plynu Ize zpracovavat pouze tehdy, jsdudispozici
jako mA signaly od fisluSného sninia.

Pomoci klaves F2 a F4 vyberte polozku iTapPos anvybtvrd'te stiskem klavesy ENTER.

A:REG-DA B9:24:56
66:i0ill-TR o
67:i0i1L-TC —
68: illater
B9: iGas T
78: iTarPos

<
J

T™ @ Select ESC: |¥

d = 0K Escape —

Vyberte polozku ,Pos.” a zvolte umdsi analogové jednotky
Stiskrete klavesu F3.

A:REG-DA B9:24:56
Text Edit: abec
Analos Unit
Analnit <(1> Asa
Ens
g : 0K

ESC :Escare INS

MENU:Char. list
i3 :Clieboard

e3Tl:SelectsSet DEL
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Dostupné znaky Ize zobrazit pomoci polozky ,abtiskem klavesy F1).

A: REG-DA B9:24:56
Tl€¢* Character Sel
B1234567 889
ABCDEFGHIIJ
KLMNOPRAGRST
UUVUWXYZadoB

Lt =/ k= _ OB

Fiz abc [F: Ara | | |

Pomoci Sipek (nahoru, dglvlevo a vpravo) vybertetislusné znaky a potfte vyker
stiskem klavesy ENTER.

Stiskem klavesy F2 fizete gepinat mezi malymi a velkymi znaky. Stiskem klavedyznak
vlozite, stiskem klavesy F5 jej odstranite.

Desetinnd mistav tomto gipad nejsou pozadovana, jelikoz polohéepnuti odboek je
celatiselna vekiina.

A:REG-DA B9:24:56
Number Edit: 18.
Decimal Places |—

+
AnaFix (1) 1.8
+B8
[e..181| -
d = .0
€ % :Scale —

ESC :Escare =

F3 :Clierboard 18.

Stiskem klavesy F4 Ize aktivovat moznost sniZzitgbalesetinnych mist na nulu &pvnym
stiskem klavesy F4. Stiskem klavesy ENTER pditervyker.

Typ charakteristické linky Ize vybrat v rdmci pokynabidky parameter selctiorf.

K dispozici jsou nasledujici moznosti:

ALL Pouze pro specialni aplikace ve spojeni se&Ssta verzemi softwaru.
Fac+Off Pouze pro specialni aplikace ve spojesiasimi verzemi softwaru.
POP2 Line&rni charakteristickara.

POP1P2 Zaitvena charakteristick&ara.

POP2 (linearni charakteristicka¢ara)

Linearni charakteristickdarama dva body (zZ@tek a konec), které Ize popsat pomocitbod
PO a P2.

Kazdy bod je jednozra¢ definovan x-ovou a y-ovou stadnici.

Charakteristickéc¢ary jsou konstruovany tak, Ze hodnoty mA (vstupwyastupu) jsou

v normalizované foravzdy umistény na ose Y.

Horni mez mA vstupui vystupu je vzdy ufena specifickou konfiguraci hardwaru. Z tohoto
duvodu je vhodné drZzet se normalizované reprezentace.

Priklad:
0... 20 mA je zobrazeno jako YO=0a Y2 =1.
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.. 20 mA je zobrazeno jako YOG;2a Y2 = 1.
.. 5mA je zobrazeno jako YO=0aY2=1.
0...10V je zobrazeno jako YO=0a Y2 =1.

o b

YA
P2-y

Po-y ¢

POP1P2 (zakivena charakteristicka ¢ara)
Zakiivené charakteristick&ary se zobrazuiji take.
V tomto gipadt je nutné zadat bod P1, ktery leZi mezi body PQ.a P

VA

P2-y P2

Pi-y
Po-y

Po-X P1-x P2-x X

Zakiivena charakteristick&ra se vybira pro nasledujicialy.

Pomoci klavesy F2 nebo F4 vyberte polozku ,POP2potvrd’te vybsr stiskem klavesy
ENTER.
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A:REG-DA B9:24:56

g8:All
Bl:Fac+0ff
02: PBP2
B3:PEP1P2

| =

ES

| «

: Select ESC:
d 0K Escare

| «

Stiskem Sipky vpravo zobrazte nasledujici nabidRSETUP 2.

A:REG-DA 83:24:56
ASETUP2 Cl:Al-/20ma g
Start Point PB-X
= B OFF! ..

Start Point P8-Y
=8 oFF1 " L

End Point P2-X
= B OFF!

End Point P2-Y
= @ OFF ! L e
TLIK €21 gii

Souadnice charakteristick&ry se vkladaji v této nabidce.

Charakteristické bodyary PO a P2 jsou definovany sadnicovymi pary PO-X (vystupni
velicina na poatku ¢ary) a PO-Y (vstupni valiny na pa@atku cary), P2-X (vystupni vetina
na koncicary) a P2-Y (vstupni valina na konctary).

y A
Po-y (1) =mmmmmsmmmmmamm e o P2
Po-y (0.2) - - -®pQ |
‘II ‘II? x!?f'epnuti
Po-x Po-x odhocky

Stiskem Sipky vpravoigprete do nasledujici nabidky ASETUP 3.
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R:REG-DA B9:24:56
ASETUP3 Cl:AI-28mA d

Limit Processine
= BB:none

Input Resolution
%]5]%]

TLiK €3:f difi==—=

V této nabidce SETUP lIzefqrnastavit chovani analogového vstupuiipgt prekroieni
mezi.

V ramci polozkyLimit Handling jsou k dispozici nasledujici moznosti:

None

High

Low

High + Low

Vysvétlivky:

None: bez omezeni shatiazdola;

High: omezeni pouze shora,
Prakticky vyznam: v uvedeném fkladu by regulator zobrazil polohu
piepnuti odbodky 17, i kdyZz dojde k fekroteni na mificim snimai smerem
nahoru a jeho vystupem bude Flfad hodnota 24 mA misto 20 mA.

Low: omezeni pouze zdola;
Prakticky vyznam: v uvedeném fkladu by regulator zobrazil polohu
piepnuti odboky 1, i kdyZz dojde k pekroteni na mgficim snimai smerem
nahoru a jeho vystupem bude fi&fad hodnota 0 mA misto 4 mA.
Doporueni:
V piipact vstupi 4 ... 20 mA by nenila byt aktivovana dolni mez, jinak by
mohlo dojit ke ztrat dalezitych informaci.
Pokud hodnota vstupniho signalu klesne pod GrévenA, zistane na displeji
zobrazena polohaigpnuti odboky 1. Pokud omezeni neni aktivni, zobrazi
regulator polohu fepnuti odbdky 99, coz by mohlo byt mytninterpretovano
jako chybovy signal.

High + Low: omezeni shora i zdola;
Prakticky vyznam: v kazdém pipact lze individuédl® rozhodnout, zda je
omezovani vhodné&i ne. Ztohoto dvodu nelze poskytnout Zadné obecné
doporieni.

PoloZka Input resolution slouzi pouze k informativnim¢alim. Zobrazuje rozliSeni, ve
kterém je vstupni signal dale intérzpracovavan.

V tomto gripack je to 0,05 %.

Stiskem klavesy ESC imete provést navrat do nabidky ANALOGUE I/ O.

Stisknete-li v této nabidce Sipku vlevo, zobraziakéualni vstupni a vystupni analogové
hodnoty.

Tece-li tedy do vstupu 20 mA, zobrazi se polozka Adaihodnotou 20 mA.

(AnaR 1 =20 mA).
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Stisknete-li znovu Sipku vlevo, zobrazi se nornwlané hodnota vstupni véhy.
Pouziva-li se 20mA hardware, je normalizovana htal@wmaN 1 = 1, t&-li proud 20 mA, a
AnaN 1 = 0,2, tée-li pouze proud 4 mA.

11.2 Analogové vystupy

Vice obecnych informaci o analogovych kanalechamate na stranl36.

Jednotlivé kroky jsou vysi#ieny na pikladu.

Ukol: poloha pepnuti odbdky méa byt givedena k regulatoru ve fodmmA signalu, tj.
polohy gepnuti odbdek 0 az 17— 4 ... 20 mA.

Provedeni:

Je teba, aby byl regulator vybaven modulem pro analggostup (v pgikladu se dvojitym
modulem pro kandly 3 a 4).

Je-li zobrazena jedna z nabidek (regulatamita tak dale), vyberte nabidku a poté vyberte
pomoci Sipek nabidku SETUP 6.

A:REG-DA B9: 24:56
§EEEE General
RS-232

E-LAN

(PAN-DJ

Status

Stiskem klavesy F1 vyberte polozku General 1.

A:REG-DA B9:24:56
Genfral L2

ANALOG. .

Dil¢i nabidky patebné k provedeni parametrizace analogovych kalzd nyni zobrazit
stiskem klavesy F5.
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A:REG-DA 89:24:56
ANALOG 1,0 [1-41 T4
a CAD/ANAY
en3 400

I

=]
(]

M

(—~7ANR>
v

nx|n
J

Pomoci Sipek nahoru a ddie vybrat az Sest analogovych kanal

Regulator REG-D fi¥e byt vybaven az Sesti kanaly, zatimco regulaeGRDA mize mit
nejvyse 4 analogove kanaly.

PoloZzka ,channel 1 AI/ANA* (Al— analogovy vstup) a ,channel X AO/ANA* (AG-~

analogovy vystup) se vytvbautomaticky a ukazuje, Ze kanal 1 ma analogowypva ze
napiklad kanél 3 a 4 je hardwardpripraven jako analogovy vystup.

Vyberte kanal 3 (stiskem klavesy F4).

A:REG-DA B9: 24: 56
ASETUP1 C3:R0-28mA 0l

Ens%?aﬁgun:tian

ﬁnﬁbﬁg Unit

gegimal Places

PagameteE Selection
= V@:PBP ..
TLiK €31 Jdii==—=

Toto je nabidka ASETUP 1, ve které Ize zadat tgiametry:
analogova funkce,

analogova jednotka,

desetinna mista.

Stiskem klavesy F2 Ize vybrat analogovou funkci.
Standarda jsou k dispozici nasleduijici funkce:

Poznamka:
Znak ,0" na za&atkuiadku je zkratkou anglického sloeatput (vystup)!

OFF Vystup je vypnuty.
ANA Vystupu je gifazena specialni funkce pomoci programu v pozadi.
oZero Vystupem je ,0".

o+FullRng  Na vystupu je horni mez (iittgpad 20 mA).
o-FullRng Na vystupu je gate:ni hodnota (nafklad — 20 mA).

Poznamka:
Tyto ti funkce Ize vyuzit k o¥feni typu vystupu (ndfklad vystup 20 mA nebo vystup 10
mA) a jeho funkce.
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oU Meérené napti je zobrazeno jako vystup.

oP Meteny aktivni vykon je zobrazen jako vystup.
0Q Meteny reaktivni vykon je zobrazen jako vystup.
0S Meteny zdanlivy vykon je zobrazen jako vystup.
oUl Meiené napti U1 je zobrazeno jako vystup.

oU2 Meirené napti U2 je zobrazeno jako vystup.
Poznamka:

Regulator nize byt vybaven dtma transformatory nag, které lze pouzit kiznym &elim
(napriklad transformatory s trojitym vinutimyepsti a podgti na transformétoru a tak dale).

Pro regulator REG-DA plati:
U1l: Nagti mezi svorkami 2 a 5.
u2: Napgti mezi svorkami 8 a 10.

Pro regulator REG-D vsak plati toto:
body pro pipojeni k nagti Ul a U2 naleznete ve schématech (viz dodatek).

oll Meteny proud ve vodi 1 je zobrazen jako vystup.
ol2 Meteny proud ve vodi 2 je zobrazen jako vystup.
ol3 Mereny proud ve vodi 3 je zobrazen jako vystup.

oPHIDEG Meieny fazovy Uheb je zobrazen jako vystup.

0OCOSPHI Miena hodnota cgsje zobrazena jako vystup.

oFREQ Metena frekvence je zobrazena jako vystup.

oOilTemp Mefena hodnota teploty oleje je zobrazena jako vystup.

oWindTemp Vypocéitana teplota okoli je zobrazena jako vystup.

oTapPos Aktudlni polohagpnuti odboky transformatoru je zobrazena jako vystup.

Vyberte volbu oTapPos jakanalogovou funkci

A:REG-DA B9:24:56
17:00ilL-TR 2
1B=a011L—TC —

9:ollater
28: okas T
i2l=aTaPPDs
64:1i0ilTe-TR <
65:1011Te=TC
66:1011L-TR +
67:10i1lL-TC —

T : Select ESC: |¥
4 0K Escare —

Potvid'te vyker stiskem klavesy ENTER.

Analogova jednotka:

V tomto a ve ¥tSiné dalSich pipadi je analogova jednotka fixni, tzn. systém autonkgtic
pouzije spravnou jednotku (,V* pro n&p, ,A“ pro proud a ,Hz" pro frekvenci).

Je-li vSak vybrana polozka ANA , Ize jednotku lilotwe vybrat.

V téchto gipadech postupujte podle nize uvedeného postupu:

Stiskrete klavesu F3.
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A: REG-DA B9:24:56
Text Edit: abec
Analos Unit
Analnit <12 Asa
Pos
g 10K

ESC :Escape INS

|‘1ENU Char. list —

irboard

f#T& SelectsSet DEL

Sadu dostupnych znakze zobrazit vybrem polozky ,abc” stiskem klavesy F1.

A:REG-DA B9:24:56
T€3 Character Sel.
B1234567889
ABCD FGHIJ
KLMNOPQRST
UUWRKRY ZadoB

+ -/ x=_°@

Fiz abe |Faz Aza | | |

Pomoci Sipek (nahoru, dglvlevo, vpravo) vyberteifslusné znaky a potte vyker stiskem
klavesy ENTER.

Stiskem klavesy F2 fizete pepinat mezi velkymi a malymi znaky.

Stiskem klavesy F4 znak vlozite, stiskem klavesyefbdstranite.

M¢éteni Ize jedt ovlivnit volboudesetinnych mist(stiskem klavesy F4).

V piipack vystupu 20 mA pedstavuje druhé desetinné misto hodnotu 0,01 %.

Je-li vybrano pouze jedno desetinné misto, budeehr$y vystupni hodnoty #adu 0,01 %
potlateny, a dojde tak k jistému ,uklidni“ vystupu.

Vyberte p@et desetinnych mist vhodnych pro dany ukol.

A:REG-DA B9:24:56
Number Edit: 16.
Decimal Places —

+
AnaFix (1) 1.8
+B8
[a..181]|_ -
4 0K 8
€ 3 :Scale —

ESC :Escare =

F3 :Clipboard 18.

Potvid'te volbu stiskem klavesy ENTER. Pomoci polozkgarameter selectiori nabidky Ize
vybrat typ charakteristick&ary.
K dispozici jsou nasledujici moznosti:

ALL Pouze pro specialni aplikace ve spojeni se&Ssta verzemi softwaru.
Fac+Off Pouze pro specialni aplikace ve spojesiasimi verzemi softwaru.
POP2 Line&rni charakteristickara.
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POP1P2 Zakvena charakteristick&ara.

POP2 (linearni charakteristickaéara)

Linearni charakteristickdarama dva body (zZstek a konec), které Ize popsat pomocitbod
PO a P2.

Kazdy bod je jednozrta¢ definovan x-ovou a y-ovou stadnici.

Charakteristickécary jsou konstruovany tak, Ze hodnoty mA (vstupwyastupu) jsou

v normalizované forvzdy umisiny na ose Y.

Horni mez mA vstupui vystupu je vzdy utena specifickou konfiguraci hardwaru. Z tohoto
divodu je vhodné drzet se normalizované reprezentace.

Priklad:
0... 20 mA je zobrazeno jako YO=0a Y2 =1.
4 ... 20 mA je zobrazeno jako YO3;2a Y2 = 1.
0... 5mA je zobrazeno jako YO=0a Y2 = 1.
0...10V je zobrazeno jako YO=0a Y2 =1.

Vi
P2-y
Po-y t

POP1P2 (zakivena charakteristicka ¢ara)
Zakiivené charakteristick&ry se zobrazuiji také.
V tomto gipack je nutné zadat bod P1, ktery lezi mezi body P@.a P

y A
P2-y | P2
Pt-y- . |
Posyr---¥py :

Plo—x P1-x Pé—x X
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Zakiivend charakteristick&ra se vybira pro nasledujiciely.
Pomoci klavesy F2 nebo F4 vyberte polozku ,POP2potvrd’te vykir stiskem klavesy
ENTER.

A: REG-DA B9: 24:56
p8: A1l R

B1:Fac+0ff T

|92: PaP2 )
B3:PBP1P2 —

1

T : Select ESC: |¥
4 1 0K Escare —

Stiskem Sipky vpravo zobrazte nasledujici nabidSETUP 2.

A:REG-DA B9:24:56
ASETUP2 Cl:RI-/28mA g
Start Point P8-X
= B OFF!

Start Point PB-Y
= OFF ! ..

%Tt P2-%

n

Ilg1 nm i
=200 | o0 |

Souadnice charakteristick&ary se vkladaji v této nabidce.

Charakteristické bodgary PO a P2 jsou definovany sadnicovymi pary PO-X (vystupni
veli¢ina na poatku cary) a PO-Y (vstupni valiny na p@&atku ¢ary), P2-X (vystupni velina
na koncicary) a P2-Y (vstupni valina na konctary).

Pomoci klaves F2 az F5 vyberte nasledujici pargnobtrakteristickéary:

PO-X 1 (pro polohuiepnuti odboky 1)

PO-Y 0,2 (0,% 20 mA =4 mA) jakozto normalizovana hodnota vysiupodnoty 20
mA

P2-X 17 (pro polohuiepnuti odboky 17)

P2-Y 1 (1x 20 mA = 20 mA) jakozto normalizovand hodnota vgsiuhodnoty 20
mA

VSechny vstupni informace potite stiskem klavesy ENTER.
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y A
Po-y(1)f----------=--"-----=------ » P2
Po-y (0,2) - - -®PQ ;
1I 1I7' )(f:f'epnuti
Po-x po-x odbotky

Stiskem Sipky vpravoigprete do nasledujici nabidky — ASETUP 3.

A:REG-DA B9:24:56
ASETUP3 Cl:=Al-20mA O

Limit Processins
= Y8:none

InPut Resolution
= 20080

TLiK €2:f d:i==—=

Tato nabidka SETUP primarrdefinuje chovani analogového vstupu, dojde-lirékpaceni
mezi rozsahu.

V ramci polozkyLimit Handling jsou k dispozici nasledujici moznosti:
None

High

Low

High + Low

Vysvétlivky:

None: bez omezeni shafiazdola;

High: omezeni pouze shora,
Prakticky vyznam: v uvedeném fkladu by regulator vyslal na vystup
hodnotu 20 mA, pokud je transformator v polozepmuti odboky 20.

Law: omezeni pouze zdola;
Prakticky vyznam: v uvedeném fikladu vySle regulator na vystup hodnotu 4
mA, pokud ma arovehodnotu mensi nez 1.

High + Low: omezeni shora i zdola;
Prakticky vyznam: v kazdém pipact lze individuédl® rozhodnout, zda je
omezovani vhodné€i ne. Ztohoto dvodu nelze poskytnout Zzadné obecné
doporuieni.
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Ke kontrole nastaveni Ize pouZzit vestay simulator (vice informaci naleznete v kapitoje 8
Vice informaci o simulacifepnuti odbdky naleznete ve stati 8.4 na sidD7.

Znovu stiskite v nabidce SETUP 6 kldvesu F1 a poté klavesuNsdispleji se zobrazi
nabidka ANALOGUE I/ O [1-4].

Stisknete-li v této nabidce Sipku vlevo, zobraziaktualr® vystupni hodnota analogové
hodnoty.

Pokud byla simulovana polohagpnuti odboky 17, nastavi funkce AnaR 3 na vystup
hodnotu 20 mA. Aktualni hodnota funkce AnaR 3 jeét20 mA, coz Ize zkontrolovat mA-
metrem.

Stisknete-li znovu Sipku vlevo, zobrazi se nornmlana hodnota vystupni véhy.

Pokud pouzivate 20mA hardware, ji& proudu 20 mA hodnota AnaN 1 = 1 & proudu 4
mA je hodnota AnaN 1 = 0,2 (Grovd).

Nyni je parametrizace dokdena.
Dvojitym stiskem klavesy ESC pro¥ee navrat do hlavni nabidky regulétorugmde,
zaznamniku a tak dale.

Navod k obsluze regulatoru rdpREG — DA 150



REG - DA a-ebeﬂe‘

12  Aktualizace provozniho softwaru

K aktualizaci provozniho softwaru jgeba ipojit nulovy modemovy kabel.
Kvili vysoké genosové rychlosti je row treba provést hardwarovy handshake (navazani
komunikace mezi Z&enimi). Z tohoto dvodu je teba zapojit linky RTS / CTSikere.

9podlova zasuvka Sub-D 9polova zasuvka Sub-D
T —mmmmmmeee e e 4
2 mmmmmmmmm e e 3
3 mmmmmmme emmmmeeeeen e 2
4 —mmmmmmme oo e 1
B s e e 5
6 6
{ mmmmmmmme mmmeeeeee e 8
8 e s 7
e e 9
Stinénf ----------- Stinéni

12.1 Hiprava PC

12.1.1 Opera&ni systém Windows NT/2000/XP

Otewete okno Ovladaci panely.

Poklepejte na ikonu System (1).

Vyberte kartu Hardware (2).

Stiskrete tlatitko Spravce zdzeni (3).

V seznamu rozbalte polozku Porty (COM a LPT) a Ipoéjte na polozku
Komunikani port (COM1) nebo Komunikai port (COM2) (4).

Vyberte kartu Nastaveni portu (5).

Zadejte tyto hodnoty (6):

Bity za sekundu: 115200

Ll

1l

Datové bity: 8

Parita; Zadna

Patet stop-bi: 1

Rizeni toku: Hardwarové
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Potvid'te nastaveni stiskem tidtka OK.

Zavrete fedchozi otekena okna.

Pripojte kabel k vybranému rozhranni COM PC.

Pripojte kabel k regulatoru nap REG—DA na rozhranni COML1.

L

12.2 Spu&&ni obsluzné rutiny bootstrap loader

Chcete-li aktualizovat systéemovy software, je nut@éregulatoru napi REG-DA spustit

obsluznou rutinu bootstrap loader. To Ize provéstze ve stavové nabidce regulatoru REG—
DA (SETUP 6 / Status Menu).

A:REG-DA 93:24:56 Urlader 1.07 89:24:56
€ REG-DA Status(l) 2| | FI | - S

REGSYS = Y2.83 o4 | stisknéte a LA

RAM : 1824KB+2MB ste piiblisné  |COML @ 8/1/P-

Batters : OF podrzte piiblizné \EOA1 © B2h7Bso

LCD-Contr: © 3s Baudrate : 115288

REG-IN] : 09908

REG-IN2 : 09808 RESET
_ Abbruch

€ 3! nexts/Priv. pPase T e ———

— Stiskem klavesy F3 nastavtéeposovou rychlost v baudech na stejnou hodnotu jako
na PC.

- Prenos se provadi pomoci programu ,update32.exe'Cha P
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- Po spu&ni programu ,update32.exe* vyberte rozhranni a mdes volbu stiskem

tlacitka OK.
& COMI: Lok |
i COM2: Hiickgingig |
" COM3:
© COMA;

— V nabidce Configure / Baudrate na PC zadejte hidht620 bauil

REGUpdare

Baudrate:

J600 Baud
19200 Saud
FHA0 Saud
STHN0 Baud

115200 Baud

Upozornéni!

Ma-li vas regulator REG-DA nainstalovanou rutinwtstrap loader verze starSi nez 1.07 (tj.
1.06 a nizsi), je nutné ndjde provést update na verzi 1.07. Aktudlni verzeyubootstrap
loader je k dispozici ke stazeni na naSem weboveémwer: (vww.a-eberle.de Z nabidky
update vyberte polozku New bootstrap loader a pftevektualizaci. V tomto fijpac Ize

firmware aktualizovat az po &né aktualizaci rutiny bootstrap loader.

M pGUpdate

=R Konfiguricien Hife

alles Lpdaken

nieter Lrlader
neue Firmaare
neus Hilfezexte

REG-L Download.. .
REG-L Upload. ..

Cornmunication Card Update. ..

Beendzn

— Chcete-li poté zahajit aktualizaci firmwaru, vyteer nabidky Update polozku Update
all.

HM RiGUpdate

alles Lpdaten

neuer Urlader
nene Frrmikare
nene Hilfetexts

REG-L Download. .
REG-L Upload...

Communication Card Update..,
Beenden
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DalSi polozky v nabidce Update:

Firmware: Aktualizace firmwaru bez nagoly

Help text: Aktualizace napeédy

REG-EL Download: Eenos prograrinv pozadi z PC do regulatoru REG-DA

REG-EL Upload: Fenos a ulozeni progranv pozadi z PC do regulatoru REG-DA
Slouzi k ochraé progranti v pozadi, jelikoz nejsou ¢hem ¢teni
parametit pomoci programu WIinREG chrémy.

Communication

Card Update: fenos dat z PC na pomocniédici kartu

— U nowjSich za&izeni program automaticky rozpoznda, zdaijpgena jednotka REG—

DA nebo PAN-D. Neni-li toto rozpoznani Zakého divodu mozné (nagklad
v piipadt starSiho zdzeni), provadi se volba pomoci dialog

REGUpdate | x|

‘ connected device:

& REG-DA &l

" PAN-D

DalSi procesy probihaji automaticky. Po datemi downloadu je proveden resetizani.
Jakmile bude Z&eni gipraveno k pouziti, zobrazi gamné hlaseni.

REGUpdate =l

o

fé) REG-DA iz now ready for use |

o Zobrazi-li se jina hlaSeni, doslo k clkyd download je nutno zopakovat.

Poznamka:
Mate-li dalSi otazky, napiSte nam prosim e-mailenadresiunfo@a-eberle.de

— Stiskem klavesy F4 ukéate rutinu bootstrap loader.
— Stiskem klavesy Fb5ipruste penos dat.
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13  Udrzba a spokeba proudu

13.1 Informace od¢iSténi

Povrch pistroje Ize kdykoliv vyistit suchym hatlkem.

Dojde-li k zaneseni vritich¢asti zgisobenému nespravnym pouzitim, dogojame, abyste
pristroj poslali zgt vyrobci.

Pokud se na svorkdch nahroma#t&v mnoZzstvi prachu, e dojit k chyb v izolaci.

Céstice prachu byvajasto hygroskopické a dokaZepmostit izol&ni vzdalenosti.

Z tohoto divodu dopordujeme zéizeni provozovat se zgéanymi dviky.

13.2 Vymeéna pojistek

Upozornéni!
Pred vynmenou pojistek je nezbytné, aby byl regulator ¢iafREG—DA odpojen od zdroje
napeti!

Pozadovana pojistka: Mikropojistka T2L 250 V, 2 A
Nahradni pojistku naleznete v plastovém drzaku ylegidloSnym spojem na drovni zapojeni
.

Nahradni pojistka

Pojistka

13.3 Vymeéna baterie

Upozornéni!
Pred vynenou baterie je naprosto nutné, aby byl regulatpeth&® EG—DA odpojen od zdroje
napeti!

PoZadovana baterie: Lithiova 3V baterie s paje&onicovkami
Typ VARTA AA-6127
Trvanlivost: Ri skladovani je vice nez 6 let.

V provozu s dobou zapnuti nad 5&&su je 10 let.
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Doporiujeme, aby vyrna baterie byla prové&da odborg
vyrobcem.

13.4 Spokeba proudu regulatoru REG-DA

Mérici obvod (100 V DC)

0..150V i
L 30 REG - DA
senzor e
300 101 | 28
100V
GOSSEN
o O

Vysledky méreni
Spi¢ka po zapnuti 110 V DC

Mé&reno pii Spitka

62V DC diblizng 2 A
110 V DC fiblizng 3 A
110 V AC diblizng 3 A
220V DC fiblizng 5 A

230V AC @iblizne 5 A

6—
A 5
4—
3V a3
=3A |, ]
1—

! [

. 7 ms
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Nametené hodnoty mohou poslouzit jako voditkoyybéru vhodné pojistky.

13.5 Vymeéna zaizeni

Je-li nutné regulator nap REG-DA vyngnit, je tteba z&ézeni nejdive rozlozit.

Je-li z&izeni vadné, dopotujeme jej poslat na zastoupeni nasi spalsti A.Eberle GmbH
& Co. KG spoléné s kratkym popisem zavady.

K usnadgni rozlozeni je satasti baleni imbusovy Wi Slouzi k odSroubovani ochranného
lemu v dolni¢asti zaizeni.

Jakmile odmontujete vSechgtyti Srouby, |ze tento lem posunodilgizné o 5 mm vlevo, a
tim Ize ze z&zeni vyjmout veSkeré votbveé spojeni &etns vstupnich blok.

Nyni Ize vynEnit defektivni z&éizeni za nové, které je schopno provozindm rékolika
minut.
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14 Pokyny ke skladovani

Zatizeni by ngla byt skladovana v suché mistnostitiZani a vyminné moduly Ize skladovat
v teplotnim rozmezi —25 °C az +65 °C.

Relativni vihkost nesmi #gobovat tvorbu ledu ani kondenzaci vody. Proto dafageme
udrZzovat teplotu skladovani v rozmezi —10 °C az #65 aby zabudovany elektrolyticky
kondenzator fedtasré nestarnul.

Rovrez dopor@ujeme zéizeni alespd jednou za dva rokyijpojit k pomocnému nafpi za
Ucelem peformatovani elektrolytickych kondenz&iorTotéZz je vodné provést iteu
uvedenim z#éizeni do provozu. V extrémnich klimatickych podn@ok (tropy) tim rovéz
zajistite ,gedeliati”, a zabranite tak kondenzaci vody.

Pred prvnim pipojenim ke zdroji nagi by mélo byt z&izeni uloZzeno v servisni mistnosti
alespa po dobu dvou hodin, aby se mohlo aklimatizovabkalni teplotu; tim Ize zabranit
tvorbé a kondenzaci vihkosti.
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15 DalSi informace

15.1 Rezim regulatoru

Pronenna gikazu W a skuta hodnota X linkového nap jsou v regulatoru neustale
porovnavany zadelem udrzeni konstantniho linkového #&é&pPronenna gikazu W je bd’
konstanta, nebo pramnda, kterd je satem fixnich nastavovacich hodnot a peomého
poklesu nagti na vedeni ke spiabicam.

Rozdil mezi skuttnou hodnotou X d&idici pronénnou W (tzv. regukni odchylka Xw) se
pacitd podle vybrané funkce regulatoru a ¢t&n, dokud neni dosazeno zadané integralni
hodnoty. Jakmile je tato integrélni hodnota dosazemastavi se integrator na nulovou
hodnotu a na vystupu se sasré objevi signal (korekni velitina), ktery uvede dginnosti
piepin& odbaek (akéni ¢len) transformétoru, a tim 2mi jeho gevodovy pondr. Po kazdé
zmeneé v prepnuti odboky se integrace spousti znovu.

Regulator nagti REG-D pracuje jako regulator semi pepin&i odbatek a tzv. mrtvymi
pasmy. Pokud aktualni hodnota lezi v tomto mrtvé&snmu, nebude regulator vysilat Zzadné
fidici prikazy.

Parametry¢casového chovani regulatoru Ize optimkapkizpasobit dynamickémuwasovému
chovéni linkového napi (fizeny systém) tak, aby bylo mozno doséhnout vysoikg kvality
fizeni (vysoké stability n&t) pii malém pdétu zmén akéniho ¢lenu, ktery tak neniifis
zakzovan.

VSechny regulatory dokaziidit n¢kolik paralel prepinanych transformatbrna jedné
sbérnici, aniz by k tomu paebovaly dalSi Zézeni. Regulace transformétoje provadna
podle specifického algoritmu tak, aby doSlo k mialixaci reaktivni slozky vyrovnavaciho
proudu. Z tohoto dvodu lze provad paralelni pepinani i u transformétors odliSnymi
napstovymi hodnotami vystupa grepinani odb&ek.

(X Regulace
napeti

Uactu

Uset Hu=

I.‘,...I—'-"‘ f (Liactual,

."I I'I.

Wi
proucdu Gradient Omezeni

Dwy&eni
lact \ D
=t % ""‘jl (o) Integrator 1= > [snizeni
\ i niZeni
— -

Paralelni
programy Famn. lor

napf. [k
ot e %

15.2 Pron€nna prikazu W

Pronenna gikazu W pro nagti transformatoru sigpinanymi odbékami mize byt bd’ fixni
hodnota (nastavovaci hodnota), nebo pmmd hodnota (nastavovaci hodnota
+ promeénnda). Prominliva pronenna gikazu W se mize skladat nagklad ze sodtu fixni
nastavovaci hodnoty a z podilu poklesu &iama lince az k witému bodu obvodu. To
umoziuje udrzovat nafii na konstantni arovni, i kdyz seinmi zatz a primarni nagi.
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15.2.1 Fixni proménna prikazu

Pronenna gikazu W se fivadi k regulatoru jako nastavovaci hodnota étiap zZistava
konstantni. Regulator udrZzuje r#ip na transformétoru na drovni nastavovaci hodnoty
nezavisle na primarnim n&pa odpovidajicim zdZovem proudu (poklesu n&pna lince).

Zména nastavovaci hodnoty / pepnuti na jinou nastavovaci hodnotu

Normalre Ize pednastavit az 4 nastavovaci hodnoty. Ma-li se #kiudastavovaci hodnota
zmenit, Ize tuto zminu provést na regulatoru duucné, nebo Ppepnutim na jinou nastavovaci
hodnotu, ktera byla fpdtim gFednastavena. V tomto okamzikueptane byt f@dchozi
nastavovaci hodnota okan&flatna.

Zménu na jinou nastavovaci hodnotu lze provést’ xternim signalem, nebo pomoci
programu v pozadi.

15.2.2 Proménliva proménna prikazu
Promeénna gikazu W pro regulaci n&g v daném mistvedeni je sattem fixni nastavovaci
hodnoty X; a prongnlivé hodnoty koreéni veliciny Xg.

WIV] = Xr[V] + Xk [V]

Korekeni velicina Xx bere v Uvahu Udaje dipazeném vedeni a 2t (pokles nagti Uf) tak,
aby napti v dané poloze — bod zde vedeni — mohlo byt udrzovano nabfizné konstantni
arovni.

Vychazi se z toho, Zetsje obeck zatizena symetricky, tj. proud v kazdém #istdeni je
priblizné stejny.

Regulator REG-D Ize protaipojit k transformatoru proudu kterékoliv linky @& — L1, L2,
L3).

M érreni poklesu nagti Uf na lince

Pokles nagti Uf na lince mezi transformatorem a gedicem je rozdil mezi hodnotami r.m.s.
obou napti na skrnici a v mist¢ zatze. Pokles nafi zavisi na impedanci linky, proudu
a hodnot cosp na spatebii.

Impedance linky je definovana timto vzorcem:

Z=R|_+j(0|_|_+1/.p)C|_

M érreni poklesu nagti Uf jako funkce jmenovitého proudu
Je-li mozné reaktanci linky zanedbat a hodnotap aws spatebiii zustava konstantni, Ize
pokles napti Uf metit jako funkci jmenovitého proudu.

Uf = f(I,R)

V zavislosti na provoznich podminkach je nutné etdrgradient charakteristické linky Uf /
IL poZadovany ke spravnému éreni hodnoty Uf (vice informaci naleznete ve stati
~Jmenovita hodnota gradientu” na st&l62).

Ridici proménné hodnoty Uf

Pokud hodnota cos na spatebii kolisa, Ize vybrat aktivni slozku proudu Ilgosiebo
reaktivni slozku proudu Isinjakoztotidici proménnou pro Uf, coz je lepSi nez vlastni proud
|. Reaktivni slozka ma kiikladné, nebo zporné znaménko, kterym se odl@jedukni,
resp. kapacitni zéte.
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M éreni poklesu nagti jako funkce proudu a hodnoty co®

(LDC = kompenzace poklesu na lince)

Pokud reaktanci linky nelzgipmereni poklesu nafi zanedbat a hodnota g@osa spatebii
neni konstantni, plati progeni hodnoty Uf tento vzorec:

Uf = (R +jX0) (I cospz — jI sinp2) = RI (Cop2 — jsinpz) + Xl (Sine2 + jcosp,)

Zadate-li hodnoty R a X je mozné na regulatoru vytttomodel skuténé linky. To umozni,
aby rozdily v nagti (hodnot r.m.s.) mezi 2atkem linky (transformétor) a vybranym bodem
zagze byly nefeny ve vztahu k intenzitproudu a hodnétcosp,. Tuto hodnotu Ize poté
vyuzit jako korekni velicinu Xx (vice informaci naleznete ve stati ,Prémtiva prongnna
piikazu“ na stra# 160).

Uf=uU;-U

Uhel v mist zagze je definovan hodnotopy.Ve wtsing piipadi v3ak Ize rozdil mezi thlem
¢ na transformatoru a Uhlegrv bodu z&tZe zanedbat (vizifklad).

Veskeré proudové a nafové vedeni (L1, L2, L3 i S1/k a S2 /1) musi bgtav zapojeno,
aby bylo mozné zgtit spravny uhel.

Priklad:
Dano: R =3@; X, =82Q; =100 A; cos, =0,7;

U, = 110 kV na konci linky
Provedeme-li vyp&et pomoci ukazatélnagti (pro komplexni vetiiny pouZzijte excelovy
program E-2.5.2, kterym Ize stdhnout z naSich wgbtlowtranek na adresevw.a-eberle.dg
vysledkem budefigsna hodnota Uf =4} U, = 7,96 kV (rozdil uhi ukazatele nagi mezi
pocatkem a z&Zovym bodem jeifblizné 2°).
Napsti na transformatoru je proto nutné regulovat ndnodu r.m.s. Y= 110 kV + 7,96 kV =
117,96 kV (prominna gikazu W).

Nastaveni hodnot R a X

Rozdily mezi zadanymi hodnotami a skumgmi hodnotami R a X a také rozdily mezi
hodnotami cag na transformatoru a na spelici (indikatory nagti U; a U, maji odliSné

uhly) I1ze eliminovat Upravou hodnot R a.X

Jsou-li k dispozici hodnoty pro induktivni a reiisi pokles nagti mezi vstupnim a
zagzovym bodem, Ize je pomoci jednoduchého matemdtakeéorce pevést na odpory (R a
X).

Tato napti poctlime deseti a prohlasime je za hodnoty odpol X.

Priklad: Ux=12V
Ur=25V

Takze: X=1,2
R =2,5Q

15.2.3 Rirustek nastavovaci hodnoty zavisly na proudu

Ur éovani arovni napéti Xg a Uf

Uroven nagiti Xg (nastavovaci hodnota) by étm odpovidat pozadovanému RHp pri
minimalnim proudu.

Urovei nagti Uf je funkci gradientu linearni charakteristiy / I, a proudu.
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Pripo¢teme-li toto na@ti k zadané nastavovaci hodhdfr (zvySeni nastavovaci hodnoty),
vykompenzujeme tim pokles nipna lince.

Us [V]
A A A

7

o

W
107.5 WV

L

21.5 kW H

L

—+ —+

100 S

L

20 k\V H

T

-
100 A 700 A 800 A

0.625 A 4375A 5

VSimnéte si, Ze B zvySovani nastavovaci hodnoty zavislé na proudubsre v potaz
znaménko aktivniho vykonu.

Prirastek nastavovaci hodnoty zavislé na proudu je mktie-li vykon spatebovavan, a
neaktivni, je-li vykon dodavan.

Tento postup, ktery se pouzivé pitovém provozu, lze provétispravig a spolehli¢ pouze

tehdy, je-li smdr aktivniho vykonu zadan spraun

Vtomto pipadt indikuje kladné znaménko aktivniho proudiicpozi vykon (pirastek

nastavovaci hodnoty jefipustny), zatimco zaporné znaménko indikuje odchgkion a

funkce girastku nastavovaci hodnoty je zablokovana.

Chcete-li rozpoznat sn aktivniho vykonu, je nutné, aby byly hodnoty &ép proudu

sprave prirazeny.

Zkontrolujte proto zapojeni proudu a ®#p jejich prifazeni (v nabidce SETUP 5 stigka

klavesu F2) a nakonec &te znaménko aktivniho vykonu v rezimgmite.

Jmenovita hodnota gradientu

Jmenovita hodnota gradienty,R predstavuje procentualni miru Zny jmenovitého nafii
pii zméné proudu z 0 na 100 % jmenovitého proudu I1n proeétov transformatoru
zapojeného v siti.

. , AU[V] . )
Styoml 0] = W 100%
NOom

(AU ve vztahu kAU [A])
Proto napti Uf = f(I)

Sr\’om[%’] '{‘racr:mf["{]\'
T = Al = — . [/ .| ——
Ef[V] AUlY] 100% [:\'O}”[I]] \ ]l_\,[A] J
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Omezeni Urovré napéti Uf

Chceme-li pedejit tomu, aby proémna gikazu gekrctila uréitou mezni hodnotu vifpadc
nadproudu, je nutné nastavit gradient linearniadktaristiky Uf / | na O.

Od tohoto okamziku bude mit charakteristika tvadlarovnécary.

M érreni poZzadovaného gradientu

Chceme-li znstit poZadovanou jmenovitou hodnotydz [%], je treba znat naghi i proud i
malé zatzi a nati i proud i plné za¢zi.

VSimreéte si, Ze pro tento typ charakteristiky nelze zduadnotu gradientu a nastavovaci
hodnotu vzajemh nezavisle, protoZze je-li hodnotanda [%] > 0 %, dochazelo by
k neZzadoucimu zvySovani prémmé gikazu W, ktera je jiz na minimalni hodggiroudu kin

> 0.

Priklad:

Napeti v urtitém bodu sit ma byt udrZzovano na konstantni ho@ng0 kV, pestoze z&¢
kolisa. Jmenovité hodnoty n&jpveho transformatoru:

Un =20 kV; YUn =100 V; Knu = 200

Jmenovité hodnoty proudoveého transformatoru:

I1n =800 A; I12n =5 A; Kni = 160

M¢iené paroveé hodnoty:

Hodnoty i lehké z&Zi Py, | Hodnoty fFi plné za&zi Pa,

Intenzita proudu | ohin = 100 A hax = 700 A

Ridici proménna w Whin = 20,5 kV Whax = 21,5 kV

Primarni strana:
Rozdil mezi proudwl [A] = I max— Imin = 700 A — 100 A = 600 A

Sekundarni strana (primarni hodnoty / Kni):
Rozdil mezi proudwl [A] = | max— Imin = 4,375 A— 0,625 A = 3,750 A

Absolutni zn¢na nagti AU [V] = 21,5 kV — 20,5 kV = 1,0 kV
Zmeéna napti v procentech
AU [%] = (1.0 kV /20,0 kV) 100 % =5 %

Chcete-li zvySit nagti na transformatoruipplné zakzi (Imay na 21,5 kV, musi byt profnna
piikazu oAU = 1,0 kV — neboli 0 5 % jmenoviteho rdpUin — vysSSi neZ nastavena
nastavovaci hodnotagX

Vypoéet jmenovité hodnoty gradientu Gom [%0]

) AU T Iy

- ﬁ;’ _ —_——_—— f-:/  —

S'I_.\;'{,}JH[ - 0] [,"r‘\rO}” [ I/] 100 20 AI
: , 1.0 kV . 800 A
‘S'r_\’om[g‘u] - 20KV - 100 % - ——— = 6.67 %
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SniZeni nastavovaci hodnoty
Pti lehké za&tZi a tomto gradientu by se prémma gtikazu W zvysSila na

W= 1 "/Im in ) Sr_\bm \‘| LT
- \ 0/ ' Nom
I, 100%

(100 A 6.67%)
7 = |I . . 5 -\/ = 2 . 7
W= 1+(250a Tooos) 205KV = 20.67k\

To odpovida (100 A/ 800 A) 6,67 % = 0,83 % jmem@Vviodnoty.
Nastavovaci hodnotapXby tedy musela byt snizena o 0,83 %, chceme-haaat Grove
nagéti na hodnat 20,5 kV i @i lehké z&kzi.

Uprava nastaveni
Pri plné za#zi vSak zfisobi snizeni nastavovaci hodnoty snizeni prové Fikazu W, takze
je nutné nalézt kompromis mezi zvySenim hodnaiy,,@%0] a snizenim nastavovaci hodnoty.

Nastavte nastavovaci hodnotu a gradient takto:

Napéti Napéti Akce

pii pIné z&tZi pii lehké z&t7i

Prilis vysoké Spravné Nastavovaci hodnota beze
zmeny, snizeni gradientu.

Prilis vysoké Spravné Nastavovaci hodnota beze

zmeny, zvysSeni gradientu.

Nastaveni nastavovaci Nastaveni nastavovaci Akce

hodnoty hodnoty

pii pIné z&tzi pii lehké z&t7i

Spravné HIiS vysoké SniZeni nastavovaci hodnoty,
zvySeni gradientu.

Spravné HIiS nizké ZvySeni nastavovaci hodnoty,

shizeni gradientu.

15.3 Regul&ni odchylky

15.3.1 Regul@ni odchylka Xw
Regul&ni odchylka Xw je rozdil mezi aktualni hodnotou egula&ni prongénné a prorénné
piikazu W. Znaménko této reguafd odchylky mize byt kladné i zaporne.

Poznamka:
Regul&ni odchylka Xw odpovida zapornému reguiimu rozdilu Xd.

Xw[%] - W[ V]
100 %

Xw[V] = X[V]-W[V] =

Xw[ V]

W%l = T

- 100 %
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15.3.2 Ripustné regulani odchylka Xwz

Za (elem minimalizace pau prepnuti pepin&e odba@ek je v jistych mezich tolerovana
odchylka linkového nafti od pron¢nné gikazu W, tj. je pipustna specificka reguiai
odchylka.

Pripustna regukni odchylka Xwz se zadava jakon % fidici proménné W (nezavisle na
vSech ostatnich meznich hodnotach vigagch v %) a stanovuje meze maximalniho
piipustného relativniho kolisani linkového sagkolemfidici proménné W. Z tohoto dvodu
jsou absolutni mezni hodnoty toletafho pasma zavislé na nastaviddici prongnné W.
Jakmile linkové nagi vstoupi do tohoto toleraniho pasma, dojde KgruSeni regutaiho
procesu a integrator se nastavi na nulu, aby precgsace/integrace &al pouze v momet
kdy linkové napti piekrati horni nebo dolni mez toler&miho pasma.

Z tohoto divodu nema kolisani linkového riipv rdmci gipustné regukeni odchylky Zadny
vliv na proces regulace.

15.3.3 Zobrazeni @ipustné regulani odchylky Xw

Odchylka linkového nafti X od proménné gikazu W je analogay znazorgna v grafu
regulatoru. Barva ukazatele ztmavne, pokudétigmekrati pripustnou regukani odchylku
Xwz.

Pri indikaci pripustné regukani odchylky Xwz se nebere v Uvahu korekce nastasiova
hodnoty X pro kompenzaci poklesu ngpna lince.

15.3.4 Nastaveni pipustné regulani odchylky Xwz

Tolerartni pasmo definované&ipustnou regukani odchylkou Xwz £ n % ¥ridici proménné

W) musi byt ¥tSi, nez odpovidarppnuti odboky transformétoru, protoZe jinak by Znéné
vystupni napti transformatoru fekrctilo opa&nou mez pipustné regukni odchylky

v okamziku, kdy by byl provedaidici piikaz. Navic by po dosazeni integralni hodnoty doslo
ke spu&ini fidiciho gikazu za Gelem resetovani fpdchozi polohy fepinge odb@ek
transformatoru. Tento proces by se neustale opdkowad by vedlo Kastému pepinani
odbaek transformatoru, a tedy i k neghému kolisani linkového naip.

Chceme-li stanovit dostateou vzdalenost mezi horni a dolni mezippstné regukni
odchylky, plati nasledujici vzorec:

2 £ XWz [%]| > AUrap [%]
nebo

Vodici hodnota pro Xwz
Jako pipustnou regukni odchylku Xwz se obeé&ndoporkuje pouZzit nasledujici vodici
hodnotu.

Priklad pro stanoveniifpustné regukani odchylky:

Jmenovité nagi Unom = 100 kV
Paget Urovni + 15
Rozsah nastaveni 85 kV 115 kV

Prirastek gepnutim odbeéky (115 kV — 85 kV): 30 urovni = 1 kV fippnuti odbodky
Z tohoto divodu 1 kV odpovida 1 % z\dm.
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S €mito hodnotami by fipustna regukni odchylka Xwz nerla byt mensi nez hodnota Xwz
=+0,6-1,0kV =+ 0,6 kV & 0,6 %). Absolutni meze tedy odpovidaji hodnota,a&V a
99,4 kV.

Pokud napiklad dojde k pekrateni horni meze a n& je upraveno z jednim gepnutim
odbaky, dojde ke sniZzeni nagp 100,6 kV o 1,0 kV, tj. na hodnotu 99,6 kV. Vidén¢ze dolni
mez 99,4 kV tim jest neni pgekraena. Napti zistdva v rozsahu ffpustné regukni
odchylky.

15.4 Sledovani extrémnich provoznich hodnot (chyb)

Dojde-li v siti k chyls, nagiklad objevi-li se nefpustnéci extrémré vysoké nebo nizké
nagti a proudy, nesmi dojit k tomu, Ze by regulatdepmul odboky transforméatoru do

syt

N7

poté, co dojde k odstrani priciny chyby. Toto sledovani je prové&tb pomocnymi meznimi
signaly.

15.4.1 Mezni signal

Prodleva ¢asu prepinani

Casovy rozdil mezi okamZikem dosaZeni mezni hodaotgyslanim signalu je definovan
hodnotoucasové prodlevy. Pro kazdy mezni signdl Ize pealstictvim parametrizace zadat
specifickoucasovou prodlevu.

Poznamka:
Vsimngte si, Ze skutaa prodleva fepnuti nize nastavenou prodleviigpnuti gekradit az o
2 sekundy. Tento rozdil je @pobeny metodou vybranou pro stanovegifenych hodnot.

Prepinaci hystereze, fepinaci rozdil Xsd

Prepinaci rozdil je definovan jako rozdil vstupnicbhdhot mezi zapnutim a vypnutim
mezniho signalu poté, co zmizteproieni mezni hodnoty. Hystereze Xsd ma standardni
hodnotu 1 % ze 100 V (odpovida 1 V).

Prifazeni meznimu signalu

Kazda z nasledujicich meznich hodnot je sledovédaiin meznim signalem. Pro jisté typy
meznich signal je aktivovana specialni dajova funkce.

V nabidce je k dispozici volba pro wih ma-li byt v gipad piekrateni mezni hodnoty
aktivovan binarni vystupi kontrolka LED.

Poznamka:
Pomoci programovaciho jazyku REG-L Ize vygenerdietvolny paiet dalSich meznich
signah (jako program v pozadi).

Nastaveni meznich hodnot / kontrola fijatelnosti
V ramci daného rozsahu lze kazdy mezni signal wiadiiaovolné. Z tohoto divodu je nutné,
aby uzivatel zkontroloval vzajemné logické vztahgarhodnotami.
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Spus€ni mezniho signalu (G1)

Je-li U > G1: aktivace funkce regulatoru INHIBIT MD (na vystupu zadn#&dici prikazy)

Vv pripac podgti

Rozsah nastaveni: 100/G1< 150 V

Mezni signal Ize v fipact potreby @ipojit k binarnimu vystupu (Rel 3. Rel 11).

Prekrateni mezni hodnoty je indikovano na displeji &4Ze byt také signalizovano pomoci
volné programovatelnych diod LED (LED.1. LED 12).

Mezni signal zgtného vysokorychlostniho grepinani (G2)

Je-li U > G2: je aktivovana funkce EPNE VYSOKORYCHLOSTNI REPINANI (vice
informaci naleznete ve stati ,Pomocna nabidka Addp@ vysokorychlostniigpinani na
straré¢ 169.

Rozsah nastaveni: 1,00 X G2< 1,35 X (0 %... +35 %)

Mezni hodnota se norm&lzadéava jako procento.

Xo predstavuje referami hodnotu.

Jako referetni hodnotu pro nastavovaci hodnotiazete vybrat 100 V nebo 110 V.
(Stiskrete klavesu F2 v nabidce Add-On 5.)

Po vkraeni do toleratniho pasmat Xwz jiz nebudou generovany zadiiélici prikazy.
Mezni signal Ize v fipack poteby @ipojit k binarnimu vystupu (Rel 3. Rel 11). Pekrateni
mezni hodnoty rive byt navic signalizovano pomoci vélprogramovatelné diody LED
(LED 1... LED 12).

Mezni signal dopgredného vysokorychlostniho pepinani (G3)

Je-li U > G3: je aktivovana funkce DBEDNE VYSOKORYCHLOSTNI REPINANI
(vice informaci naleznete ve stati ,Pomocnd nabidk@d-On pro vysokorychlostni
piepinani“ na stranl69.

Tato funkce neni dostupnd, pokud regulétor prasujezimu ,Creeping Net Breakdown*
(postupné zhrouceni &)t

Duvod: Rychl4 sekvence zvySujicichiigaz zpisobi gepnuti regulatoru do konstantniho
rezimu.

Rozsah nastaveni: 0,6% X G3< 1,0 X (-35 %... 0 %)

Mezni hodnota se norm&lzadava jako %.

Xo predstavuje referami hodnotu.

Jako referetni hodnotu pro nastavovaci hodnotiazete vybrat 100 V nebo 110 V.
(Stiskrete klavesu F2 v nabidce Add-On 5.)

Mezni signal Ize v fipack poteby @ipojit k binarnimu vystupu (Rel 3. Rel 11). Pekrateni
mezni hodnoty riwe byt navic signalizovano pomoci vdlorogramovatelné diody LED.

Mezni signal >U (G4)

Prepeti >U je mezni hodnota, kter4 owuiivje regulaci pouze za zvlaStnich provoznich
okolnosti a kterou lze vifpact potteby parametrizovat pomoci diody LED nebo vystupniho
relé.

Pokud napti piekrati mez >U, dojde k potteni vSech zvySujicichéfkazi.

Mezni hodnota ovliuje regulaci obzvlastpii provozu s Bkolika nastavovacimi hodnotami
a absolutnimi hodnotami (100 V / 110 V) jako mezodinoty pro >U.

Rozsah nastaveni:.Q +25 % *

Vice informaci naleznete ve statifgpsti >U” na strag 82.
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Mezni signal >l (G5)

| > Gb5: Volitelna akce a aktivace funkce regulat@@ANDSTILL (na vystup nejsou
vysilany Zadnéidici signaly) v pipac nadproudu.

Funkce STANDSTILL bude vSak aktivovana pouze teholyla-li jeji aktivace povolena
v nabidce Add-On 5. Aktivi funkce je signalizovana kontrolkou LED¢elnim panelu
regulatoru REG-D.

Zadana hodnota (1 & 5 A) vZdy slouzi jako reference mezni hodnoty X

Rozsah nastaveni: 1,00 X G5< 2,10 X (0 %... 210 %)

Prenos mezni hodnoty <U (G6)

Podgti <U je mezni hodnota, ktera owulivje regulaci pouze za zvlastnich provoznich
okolnosti a kterou Ize vifpadt poteby parametrizovat pomoci diody LED nebo vystupniho
relé.

Pokud napti klesne pod mez <U, dojde k paitai vSech sniZujicichrixazi.

Mezni hodnota ovliuje regulaci obzvlastpii provozu z gkolika nastavovacimi hodnotami
a absolutnimi hodnotami (100 V / 110 V) jako mezodnoty pro <U.

Rozsah nastaveni: -25 % 0 % *

Vice informaci naleznete ve stati ,Pétip<U” na strag 81.

Prenos mezni hodnoty <I (G7)

Je-li | < G7: je aktivovana funkce regulatoru STASIOLL v ptipact podproudu (nejsou
vysilany Zadnéidici piikazy)

Rozsah nastaveni: 0, X G7< 1,00 X%

Mezni hodnota se norm&lzadéava jako procento.

Xo predstavuje referami hodnotu.

Jako referetni hodnotu pro nastavovaci hodnotiazete vybrat 100 V nebo 110 V.
(Stiskrete klavesu F2 v nabidce Add-On 5.)

Signal mezni hodnoty lze wipad poteby @ipojit k binarnimu vystupu (Rel 3. Rel 11).
Prekrateni mezni hodnoty fife byt navic signalizovano pomoci wdlprogramovatelné
diody LED (LED 1... LED 11).

Zadana hodnota (1 & 5 A) vzdy slouzi jako reference mezni hodnoty.

Prenos mezni hodnoty pro potl&eni dolni meze (G8)

Je-li U < G8: je aktivovan mezni signal a funkcgulédtoru STANDSTILL (nejsou vysilany
zadné&tidici prikazy) (vice informaci naleznete ve stati ,Funkegulatoru pro pottgeni dolni
meze“ na strahl169).

Rozsah nastaveni: 0,2% X G8< 1,00 X (-75 %... 0 %)

Mezni hodnota se norm&lzadava jako procento.

Xo predstavuje referemi hodnotu.

Jako referetni hodnotu pro nastavovaci hodnotuzate vybrat 100 V nebo 110 V.
(Stiskrete klavesu F2 v nabidce Add-On 5.)

Signal mezni hodnoty Ize wipad potreby @ipojit k binarnimu vystupu (Rel 3. Rel 11).
Prekrateni mezni hodnoty fife byt navic signalizovano pomoci wdlprogramovatelné
diody LED.

Referenéni hodnota X, a referenéni hodnota pro mezni hodnotu

Hodnotu horni a dolni meze Ize nastavit jako refathodnotu okamzité nastavovaci hodnoty
v procentech nebo jako absolutni hodnotu ve vzkahmenovité hodnétnagti Unom.

Vice informaci naleznete ve stati ,Parametry” margt201.
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Priklad relativnich mezi:

Je-li nastavovaci hodnota X zadana jako refarehodnota, vSechny mezni hodnoty ssnim
podle [FisluSné zadané nastavovaci hodnoty.

Nastavovaci hodnota: X = 102,0 V; mezni hodnafyd %;

Horni mez bude v tomtatipack 112,2 V a dolni mez 91,8 V.

Priklad absolutnich mezi:

Je-li jako referetni hodnota zadana hodnota,d = 100 V, vS8echny mezni hodnoty se
vztahuji ke jmenovitému n&p 100 V a jsou nezavislé na aktualni nastavovadnbg.
Refererni hodnota: Wom =100 V; nastavovaci hodnota: 105 V; mezni hodnafyd % z
Unom, dolni mez je tedy v tomtaéfpact 90 V a horni mez je 110 V.

15.5 Pomocné nabidky Add-On

15.5.1 Pomocna nabidka Add-On pro vysokorychlostrpiepinani

Pomoci nabidky pro vysokorychlostnfepinani niZete vypnout reai prodlevu (vice
informaci o regulenim chovani naleznete na stah72), tzn. zZetidici prikazy gepinae
odbaek jsou pedavany na vystup okamZit

Regulator provadi rychlou regulacigpinge odb@ek prostednictvim sekvenceidicich
piikazi v témZ snru (zvySovanti snizovani) zpt k té poloze fepin&e odbdek, ve které se
napsti transformatoru pohybuje v rozsahdigustné regukni odchylky. Poté dojde &p
k deaktivaci vysokorychlostniho igpindni. Diky tomuto mechanismu dojde krychlé
eliminaci @ilis vysokéhcti nizkého vystupniho n&g transformatoru.

Uzivatel mize nastavit nejkrat&ias mezitidicimi piikazy €as provozu fepinae odba@ek)
podlecasoveho pozadavku operadeginani odb&ek (v nabidce SETUP 5 stiskae klavesu
F1 a poté klavesu F2), aby bylo moZno provést popeeace zimy piikazu tak, jak je dano.
Existuji dva fizné typyiizeni; jejich delem je zabranit spousti prepin&u odbaiek pilis
rychlou sekvendiidicich gikazi.

— Je-li vstup regulatoru E1.. E16 nakonfigurovan jako vstup provoziepin&e
odbaek (s vyjimkou vstup E5 a E6), neobjevi se na vystupu regulatoru zdmthgi prikaz
diive nez 2 sekundy po zahajeni provorepinade odbaek.

— Pokud neni vystup provozugpin&e odb@ek priveden k regulatoru, vysSle regulator
fidici piikazy vcasovem sledu odpovidajicim nastavené hadmaximalnihotasu provozu
piepin&e odbg&ek (z nabidky SETUP 5 vyberte polozku Add-On 1).

Aktivace

Operace vysokorychlostnihofgpinani regulatoru se aktivuje duinterré (standardni
program) nebo exteénpomoci binarniho signalu. Pomoci vstupniho bi@rngignalu Ize
aktivovat i operaci vysokorychlostnihofgpinani, pestoze aktualni nap nedosahuje
hodnoty, ktera by to vyZzadovala.

15.5.2 Funkce regulatoru pro potl&eni dolni meze

Vystuptidicich gikazi prepin&e odbgek je v reZimu potkeni dolni meze blokovan (vystup
je nastaven do rezimu STANDSTILL). Rezim STANDSTIjjg aktivni tak dlouho, dokud
napéti negrekrati mezni hodnotu stanovenou pro tento rezim. Reguiatne ot normalrg
fungovat giblizné pét sekund poté, co skeéio piekrateni hodnoty linkového nég.
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Aktivace
Regulator pepne na pottkeni dolni meze hll interre (standardni program), nebo extern
pomoci binarniho signalu.

A
Sl ——————————————————— e Spusténi
G2 Zpétneé
vysokorychl.
G4 - >U
Nastav. ‘ PFipust.
hodnota Y regulaéni
s -+ <U
&Gy —pF—7—7———————— Dopiedné
vysokorychl.
7 T Podpéti
potlaé. dolni
Piepnuti odboéek
Zvyseni
Shizeni

15.5.3 Snimani postupného zhrouceni &i¢,Creeping net breakdown*®)

Pomocna nabidka ,Creeping Net Breakdown® slougdpvsim ke zvySeni nép zpst na

pocateni hodnotu, pokud po &itou ¢asovou periodu doSlo na stéanysokého nagti

k poklesu nagti.

Regulator nati v takovych pipadech obecen zareaguje fepinanim odbiek snérem

k vySSimu nagti, aby udrZel konstantni sekundarni &tap

Pokud se nafi na primarni stranpak nahle vrati do vychozi polohy, bude transfaoméa

nastaven naiflis vysokou odbdku (vysoké nagti) a bude nutné jej regulovat&pe snéru

k nizSimu nagti.

Je-li naSim cilem stabilizace &itze tyto procesy optimalizovat pomoci pomocnéidiap

,Creeping Net Breakdown®.

Je-li regul&ni odchylka Bhem jistéhocasoveho Useku tak velka, Ze k jejimu vyrovnani je

zapotebi WtSiho nez zadaného mnozatidicich ikazi v témz smiru (pouze RAISE), rive

regulator REG-D zareagovatdaina rtiznymi zpisoby:

— Reguladtor na vystup nevysle Zadnkidici pikaz, opusti provozni rezim
AUTOMATIC a zistane v rezimu MANUAL dokud neni provedencing gepnuti
do rezimu AUTOMATIC, bd pomoci klavesy MANUAL, nebo prasdnictvim
vzdalenéhdgidiciho gikazu.

— Reguléator zablokuje vSechny dali&ici piikazy po blokovaci dobu (1 min. 20 min).
Blokovani se automaticky ukointakto:

a) po uplynuti zadanélasu blokovani,

nebo

b) poté, co doSlo k vystupu prvnikkiiciho gikazu LOWER (tj. je-li horni mez
regulani odchylky gekratena).
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Funkce ,Creeping Net Breakdown“ je stornovana, iMi&e nefici hodnota do fipustného
rozsahu nebo je-li vyslétidici piikaz LOWER.

Poznamka:
Funkce ,Creeping Net Breakdown“ patige funkci dopedného vysokorychlostniho
piepinani.

Tato funkce neni vhodna pro provoz stedonapét’ovych siti. A to z toho dvodu, Ze ve
standardni verzi (vybavené pouze jednosiiol jednotkou nagti) regulator nedokaze
rozpoznat, zda je z&¢na napti na sekundarni strarzpisobena postupnym zhroucening sia
primarni stras nebo zninou zatze na sekundarni starzmeénu zatze na sekundarni stran
je nutné samdejme okamzit kompenzovat.

Obecr plati, Ze tuto funkci Ize s vyhodou spolekliwuzit pouze v fipac, je-li na primarni
straré zapojeno dalSi aitici za&izeni pro nagti.

Takto regulator dokaze i veistlonaptovych sitich rozhodnout, zda k ckyldoSlo na
primarni nebo na sekundarni sttak tomu je zapdtbi dophkovy program, ktery je mozné
si objednat u zastoupeni naSi spotesti.

Od verze firmwaru 2.04 a vySSi je mozné pratddkovou reguléni metodu, § které je
sekundarni strana transformatoru regulovana, zatinformace o postupném zhroucené sit
se odvozuje vylkné z primarni strany (jelikoz ta je vybavena étha nagtovymi
transformatory (M+)).

Méate-li o toto zajem, kontaktujte prosim nasSe asémi.

15.5.4 Pomocné& nabidka Add-On: sledovani ,maximalhb rozdilu v prepinani

odbocek*
Zkratka ParErr obe@énsymbolizuje chybnou paralelni operaci (,parallelog) a provede
automatické pepnuti skupiny transformatir které pracuji paraled z provozniho rezimu
AUTOMATIC do provozniho rezimu MANUAL.
K aktivaci giznaki ParErr dojde, pokud mezi &wa paraleld pracujicimi transformatory
dojde k rozdilu v odhitkach, ktery je ¥tSi nez zadanyifpustny rozdil.
Neni-li toto chovani Zzadouci, Ize vybrat alternatimetodu. V op&ném gipact by byl do
rezimu MANUAL piepnut pouze ten regulator, ktery rozhodkegmuti odboky, ktera vedla
k prekrateni gipustného maximalniho rozdilu mezi odkami.

Poznamka:
PoZadujete-li toto chovani, kontaktujte prosim ved®si spoknosti.

15.5.5 Pomocna nabidka Add-On: sledovaniigpinate odbdiek

Po ijeti ridiciho gikazu regulatoridi spravné fepinani pepin&e odb@ek detekci signalu
pro prepinani odb&ek (provoz pepinge odbdek), ktery posila zfi piepin&g odbaek, a
nasledg tuto hodnotu porovna s maximalni hodnotéasu provozu fepin&e odbcek
nastavenou v nabidce (v nabidce SETUP 5 vybert&kolAdd-On 1).

Je-li signal odb&ek pro gepnuti odboek na vystupu delSi dobu, je mozné, Ze repmai
odbatek doslo k chyb. Pomoci vola programovatelného vystupu R3 R11 Ize provoz
piepin&e odb@ek prerusit.
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15.6 Casové chovani regulatoru, je-li na vystupwidici p¥ikaz

Pozadavky

Optimélniho¢asového chovani regulatoru Ize dosahnout pomoeinpstru pro maximalni

stalost nagti pri minimalnim p@tu prepnuti odboek. VEtSi reguléni odchylky by ngly byt

navic kompenzovany rychleji nez malé regnieodchylky.

Existuji dw varianty, jak zajistit vySe uvedené pozadavky:

— Regul&ni odchylky se &taji do zadané integtai hodnoty pedtim, neZz regulator
vySle na vystugidici piikaz. Pokud linkove napi vstoupi do toleramiho pasma
(xXwz) predtim, neZ je dosazeno integralni hodnoty, je ndteg nastaven na hodnotu
nula.

— Regul&ni odchylky jsou fed integraci prbézZné vyhodnocovany pomoci vybrané
funkce (definované jako Xwb). V zavislosti na vyhéa funkci je faktor
vyhodnocovéani zvySovan Bulinearré, nebo nelineagn podle velikosti regukani
odchylky. Proto jsou velké reguiai odchylky (odchylky nafii) kompenzovany
rychleji nez malé. Velké odchylky n&p od pronénné grikazu spousji fidici piikaz
po uplynuti kratSihoiasu (integralni hodnota je dosazena rychleji),nzedi malé
odchylky nagti vyzaduji ged spusinimfidiciho gikazu delStas.

Zakladni ¢as acasovy koeficient

Pronmenna vyhodnocovaciho koeficientu reginaodchylky Xw neni indikovanairfmo, ale
jakocas t v sekundach, ktery uplynul odc&ku integrace az do spésitidiciho gikazu, je-
li regulani odchylka konstantni. Z tohotaiwbdu Ize vztah mezi regwai odchylkou a
realk¢nim casem rozpoznat okaméit

Je-li z provoznich @vodia pozadovana pomalejSi reakce regulatoru, je moasé zvysit

jeho vynasobenirsasovym koeficientemAHO0,1... 30).

Casovy interval, ktery uplyne mezi signalizaéfliciho gikazu a skutnym spudnim

fidiciho grikazu jecasté&ne ovlivnén prodlevowasu gepinani.

tv=t -k

Casové chovani regulatoru

Prodlevatasu gepinani { je tedy zavisla na aktualni hodaoégulani odchylky Xw, zadané
charakteristick&are Xw / § a zadané hodnbtasového koeficientuFco se tye nastaveni
piipustné regukani odchylky Xwz.
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Reakéni ¢as tv
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Jelikoz se fipustna regukni odchylka vztahuje na kladné i na zaporné reguladchylky,
zobrazuje se obvykle pouze kladf#st regulani odchylky.

15.6.1 Ureni reakéniho ¢asu t,

Hyperbolicka charakteristicka kfivka Xwi/tg
(nastaveni¢asoveého chovaniAU*t = konst.)

Reakéni ¢as tg [sec]

30 T T T T 1 \ T T T T T T T T 1 T 1 T T T
25
\ 1% 29 30 a5 Nastaveni pfipustné |

regulaéni odchylky

20

15 e e e
: [

]
10 i
T | :

I _\_\_‘_—_‘_‘——\—_

5 ]
— ]

0 [ 1 1 1 ! | | 1l 1 | [ 1 1 1 | 111 1l 1 | |
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Okamzita regulacni odchylka AUw [%)]
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V tomto pipads, je-li regul&ni odchylka Xw konstantni, plati pro hodnotu(dokud neni
spusén fidici prikaz) toto:

Casovy koeficient = 1

Nastavena regutai odchylka = 1 %

Aktudlni regul&ni odchylka = 2 %

- Cas do pepnuti odbeky: 15 sekund

Poznamka:

VSimrete si, Ze skutma prodlevatasu pepnuti niize gekratit parametrizovanou prodlevu
¢asu pepnuti az o 2 sekundy. Tento rozdil jeagpben vybranou metodou proceni
nantienych hodnot.

Hyperbolicka charakteristicka kFivka Xwi/tg
(nastaveni¢asového chovani: REG-5A/E)

T T T T T T T T T T T T
25 \
20 - \ 1% \ 2% \ i% \ 4% __ Nastaveni pFipustné
B \ regulaéni odchylky
15

AN

Reakéni éas tg [sec]

30 —— T

]

5_
- | —— T—
ol | | L1 L1 L L1 | L - -

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Okamzita regulaéni odchylka AUw [%]

V tomto pipads, je-li regul&ni odchylka Xw konstantni, plati pro hodnotu(dokud neni
spusén fidici prikaz) toto:

Casovy koeficient = 1

Nastavena regutai odchylka = 1 %

Aktudlni regul&ni odchylka = 2 %

— Cas do pepnuti odbeky: 10 sekund

Poznamka:

VSimrete si, Ze skutma prodlevatasu pepnuti niize gekratit parametrizovanou prodlevu
¢asu pepnuti az o 2 sekundy. Tento rozdil jeagpben vybranou metodou proceni
nantienych hodnot.
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Priklad:

a-eberie ‘

Pripustna regukni odchylka je nastavena jako Xwz2 %.Casovy koeficient je nastaven na
hodnotu 5. Ze skupinyiiwek byla vybrana kvka pro Xwz =+2 %. Pomoci této ikvky
muzeme ziskat nasledujici hodnoty v tabulce.

Xw [%] = [(X — W) / W] - 100 %

2% 3% 4% 5% 10 %

Zakladnicas ¢ (s) ze Kivky
Prodlevatasu gepnuti =
zakladnicas- ¢casovy koeficient

30s 16 s 10 s 7s 2s
5.30s 5.16s 5-10s 5-7s 5.2s
=150s =80s =50s =35s =10s

Provedeni: Ufete bod piisetiku sodadnice Y Xw s kivkou piipustné regukani odchylky
nastavenou na regulatoru. Hodnotaradunice Y odpovida zakladnintasu (viz graf).
Linearni charakteristicka k Fivka Xw/ty (nastaveni¢asoveho chovani: linearni)

Reakéni ¢as tg [sec]
30 B T T ___I_ T T T T T 1 T T T T 1 T T T T T T T T 1 ]
- :_«:“;i\:f_:::_—:—-__m_______ - . ]
- e T T —— | Nastaveni pfipustné .
o5 - ] T j“““——ﬁ __| regulaéni odchylky N
e t— - J e e e N U
20| T Tl ]
- | -
2%
15| ]
10| -
51 ]
B o]
oL L1 | L1 L1 L1 L | L1 LT~
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Okamzita regulaéni odchylka AUw [%)]

V tomto pipad, je-li regula&ni odchylka Xw konstantni, plati pro hodnotu(dokud neni

spustn ridici piikaz) toto:

Nastavena regutai odchylka = 2 %
Aktudlni regul&ni odchylka = 4 %

Cas do pepnuti odbeky: 24 sekund

—

Poznamka:

VSimrete si, Ze skutma prodlevatasu pepnuti niize gekratit parametrizovanou prodlevu
¢asu pepnuti az o 2 sekundy. Tento rozdil jeagpben vybranou metodou proceni

nantienych hodnot.
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15.6.2 Integrovanyéasovy program

Obacasoveé programy ,delta U*t = konst.” a ,REG-5A/E"iguji stejnym zpisobem: jakmile
integrél sumy odchylek n&p AU a casu t dosdhne zadané hodnoty, je provedena operace
piepnuti odboky a integrator je poté resetovan na nulu.

Pokud napti opusti uéené pasmo nafi primo po reguléni procedie, pa@ka regulator po
dobu zadanou v algoritmdgs z charakteristick&ikky vynasobengasovym koeficientem) a
poté zahaji dal&idici proceduru.

Abyste |épe pochopili abintegra&ni procedury, fedstavte si asymetricky z&eny kbelik.

=

[ f

L 2ol

Obrazek 1 Obrazek 2
Pangt je naplina malou Padt’ je naplrna velkou
regulani odchylkou. regutani odchylkou.

Cim vice je kbelik napkm, tim vice se nakloni, a to jégsna analogie s operaci krokového
piepinéni, které provadi reguléator.

Tuto analogii Ize interpretovat takto:

Cim wétdi mnoZstvi vody nate do kbeliku za jednotkéasu ¢im vétsi je odchylka nafii),
tim rychleji se kbelik naplni a nakloni (tim ryghljgrovede regulatorigpnuti odboky).

A naopak —<¢im men3i mnoZzstvi vody do naSehwira natée za jednotkiasu ¢im mensi je
odchylka napti), tim déle bude trvat, nez se kbelik naplnfekjppi (tim déle bude trvat, nez
regulétor inicializuje pepnuti odboky).

Objem pitékajici vody (nafiklad nt'/ jednotkasasu) odpovida odchylce nsp

Tento algoritmus je zaloZzen na provozni zkuSenagtraiika, Ze malé regutai odchylky
neni nutné kompenzovat ihned, protoZze obawezpisobuji provozni chyby a také gasto
dokazi samy ,vyléit* kvili zméndm zatze (napti se samo vrati do poZzadovaného
tolerartniho pasma).

Nastavovaci hodnota a hranice pasma & ebnastavuji tak, aby nap lezelo uprosed
tohoto toleratiniho pasma.

V situacich, kdy doslo k takové 2m¢ nagti, Ze se jestaktualni hodnota pohybuje v rdmci
tolerartniho pasma, ale lezi blizko k jeho hranicitfkwr¢ité zatzoveé situaci nebo z&n¢
primérniho nagti), zpisobi zasahy do na&f ¢i zakZe vzdy pekraieni hranice pasma.

Jelikoz vSak maji malé regula odchylky dlouhy integrani ¢i reakéni ¢as (trva to dlouho,
nez se kbelik naplni), bude lezet aktualniétiapo velkoucast utitého ¢asoveho kvanta
mimo ppustné pasmo.

V takovych gipadech je Zadouci specificky zasah regulatoru.
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15.6.3 Panét’ trendu

Parametr ,pardt’ trendi” Ize pouzit k akceleraci vSectchto algoritnii.

Funguje takto:

Pokud napti opusti toleratni pasmo, dojde k zahajeni integmého procesu — kbelik se
zaind naphovat. Po witém case provede regulatotgpnuti odbdky; tentocas je uéen
raiznymi parametry (zadanatipustna regukani odchylka, okamzita odchylkatasovy
koeficient).

Pokud se nafti vrati zgt do tolerainiho pasma, aniz by musel regulator iniciovispmuti
odbaky, dojde pouze k resetu integratoru na nulu, @réog po ¢ase, ktery je zadan pro
pantt trendh — nikoliv okamzig.

Pokud v8ak nafti po kratké dob opet opusti toleratni pasmo, je prawgbodobné, Ze ikaz
pro pepnuti odboky bude vyslan #ve, protoze integrator nebyl ,vyprazam a ,naplni se*
tedy mnohem idve.

Jakmile je vSak vyslantikaz pro pepnuti odboky, dojde k vynulovani past.

Pomoci parametru pam trendi Ize tedy dosahnout toho, Ze integrator nebude akam
resetovan na nulu, pokud se &ma chvili vrati zpt do gripustného toleramiho pasma.
Pokud pak natii znovu opusti tolerami pasmo v okamziku, kdy jeéShedoSlo k vynulovani
pantti, miZe regulator reagovat prudi jelikoz integrani procedura (napbvani) nezéina
od nuly, ale od naposledy dosazené Uéovn

Obecr plati: ¢as odvozeni od vybranékiasoveho programu je kbvym faktorem v procesu
zaphovani paniti, ve kterém dojde k inicializacitppnuti odbdky, jakmile se pamt’ zcela
zaplni. Vyprazdovani paniti je vSak podmiéno ¢asem zadanym jakeas paniti trendi.

Poznamka:
Pro ¢asové programy ,delta U*t = konst." a ,REG-5A/E‘eloptimalnicas trend odvodit
z prislusnych Kvek. Procasovy program ,konst.” Pouzijteas T1 (viz strana 177).

Poznamka:
Funkce par#ti trendi je vyswtlena na pikladu na konci tétoasti.

Souasti displeje regulatoru je i ukazatelipfhu, aby mohl uzivatel posoudit okamzitou
Urovei paneti trendi.

Ukazatel piibéhu je zobrazen jakéerny pruh v dolniéasti displeje. ResrEji receno — je-li
tento ukazatekerny, pamit se pra¢ naphuje (tzn. napti lezi mimo toleraéni pasmo);
pokud tento ukazatel zedla, pripravuje se vyprazdmi panéti.

Prepnuti odboky se provede v okamziku, kdy ukazatel dosahne gmavkonce displeje.
Pokud je ukazatel neviditelny, znamena to, Zegvanendi je zcela prazdna.

15.6.4 Casovy program ,konst.

,Konst." znamena konstantni reaid casy, které nelze citlevupravit na pislusné regukeni
odchylky tak, jak se tod u metod ,delta U*t = konst." a ,REG-5A/E".

V téchto programech jsou zadany dva odlidtasy, které zfisobi, Ze regulator provede
piepnuti odboky v zavislosti na rozsahu regtifd odchylky.

Hodnotacasu T1 ma smysl, pokud niplezi mimo toleraéni pasmo a zarovigpokud jej I1ze
vratit zpet do tolerainiho padsma pomoci jedinéh#epnuti odboky. Hodnota T2 se pouziva
pii kompenzaci ¥tSich odchylek.

Rozmezi, po jehozipkraieni dochazi k aktivaci hodnoty T2, je proto totoZeézadanou
piipustnou regukani odchylkou.
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Priklad:
Pripustna regukani odchylka je 2 %. Okamzita reguld odchylka je 3 %.

T1=10s

T2=3s
— Regulator pouZzijéas T1
U A
i
4%
T1
% F-—— = = — -
o, P T e
2% 10's
Nastavovaci
hodnota 100%
~—
2% - - — — — — - —
T1
-4%
2

Pripustna regukani odchylka je 2 %. Okamzita reguld odchylka je 5 %.

T1=10s
T2=3s
— Regulator pouzijéas T2

U A
iz
495 =
-3 S T1
3%
% v f+———"— - — — )3 — — -
-4——— 10s
Nastavovaci
hodnota 100%
ooy v - - .
T1
-4%
1
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Vyhodou této metody je, Ze wipact regul&nich odchylek, které jsouéisi nez mira
kompenzace jednimi@pnutim odbe&ky, operator snadno uvidi, kdy dojde K inicializaci
nasledujiciho fikazu pro pepnuti odboky.

Nevyhodou této metody ve srovnani s ostatnimi k&, fae z dlouhodobého hlediska bude
pocet prepnuti odbodek prav@podobre vetSi, nez jaky by byl § pouZiti regulénich
algoritmi ,delta U*t = konst.” a ,REG-5A/E".

Pro obecné nastaveni se dogoja nastavittas T2 na mensi hodnotu né&ds T1, jelikoz
VEtSi reguléni odchylky by nély byt kompenzovany rychleji nez mensi.

Samoz¥ejme, absolutni hodnoty¢asi vtomto gipact také zaviseji na specifickych
podminkéach fislusného sledovaného mista (struktur&zga chovani apod.).

Skute&né optimalni hodnoty pro pa¥i trendi Ize nejlépe odvodit pouze z praktické
zkusenosti.

Casovy program ,konst.“ A princip prace pétirtrendi si vyswtlime na pikladu.

Parametry:

Casovy program: konst.
T1: 40 s
Pangt trendi: 20 s
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Celd situace je vysetlena v péti diagramech.

Diagram 1 zobrazuje pibéh nagti v case.

V ¢ase TO nafti opusti toleraéni pasmo a vrati se déjro 20 sekund pozy.

Po dalSich 10 sekundéach gtp znovu opusti fipustné toleratni pasmo a po 30
sekundéach regulator aktivuje ,snizujici‘tgpnuti odboky, které vrati hodnotu zp do
tolerartniho pasma.

Diagram 2 ukazuje miru zapbni pantti trendi.

Regulator provedeippnuti odboky v okamziku, kdy mira zapsni dosahne normalizované
hodnoty ,1“. Pokud vSak na druhou strariivka protne osu x, dojde k Gplnému vyprézain
pantti.

Diagram 3 ukazuje posloupnostidicich gikazi, které regulator vysila, kdyz dojde ke
zmenam napti.

Diagramy 4 a 5ukazuji chovani, ke kterému by doSlo bez gamend.

Po 20 sekundéach je integrator pro T1 resetovanuhaan po 30 sekundach secma znovu
naphovat — od nuly. DalSich 40 sekund (T1) jeipba k tomu, aby se p&thnaplnila na
urovei, na které dojde k aktivacigpnuti odboky.

Princip prace patti trendi je nejZetelrgji vidét na diagramu 2. Abychom si Iépe vyHili
jednotlivé kroky, rozdlime diagram doit ¢asti — I, II, III.

Cast I: Napsti je mimo toleratini pasmo, integrator (pr@ms T1) je aktivni. Pokud by nép
zustalo mimo toleratni pasmo vice nez 40 sekund, regulator by aktivéiditi prikaz.
Jelikoz se vSak naf do toleradiniho pasma vrati po 20 sekundach, je remuilanetoda
potlatena.

Cast I: Integrator prazas T1 je z poloviny zapémy (celkem 50 %, 20 sekund).
Vyprazdiovani bude nyni zahajeno v zavislostidasu, ktery je zadan v paétntrendi (100

% => 20 sekund).

Cast IIl: Napsti ziistane v pipustném toleramim pasmu po 10 sekund a poté jeho hranice
opét prekrai.

Béhem tohotocasu lze snizit zapémi regulatoru z 50 % jen na 25 % (z 20 sekund na 10
sekund). Pokud n&f nyni zZistane mimo tolerami pasmo po dalSich 30 sekund, vysle
regulator pikaz pro pepnuti odboky.

Podivame-li se na to z pohledu absolutniho chokgguilovaného nagi popsaného v tomto
piikladu, dojde @i zapojeni parti trendi ke sniZzenikasu ged zasahem regulatoru ze 70
sekund na 60 sekund (viz diagramy 4 a 5).

15.6.5 Nastavenéasového koeficientu F

Pro normalni 24hodinovou z@bvou Kivku je jako ¢asovy koeficient vhodna empiricka
hodnota vrozmezi 2 az 3. Pokud je 24hodinovaZp&t Kivka vice konstantni, Ize
kompenzani proces akcelerovat viiem nizSihatasového koeficientu.

15.7 E-LAN (lokalni energeticka st’)

Kazda stanice na &tmici (REG-D) je vybavena dwma rozhranimi E-LAN. Tato rozhrani
umoziuji takzvany provoz ,line-to-line“. V tomto provo#n reZzimu pracuje kazdy regulator
jako stanice na gbnici a zarové jako ,repeater* na sinici, ktery regeneruje zkreslené
obdélnikové signaly a zvySuje vystupni undvestavovaci hodnoty. Pomoci rozhrani E-LAN
Ize na sbrnici pripojit az 255 stanic.

VSechny stanice na &mici tak mohou vzajemnkomunikovat nebo mohou byt centréin
fizeny (vice informaci o vyu a dalSi podrobnosti naleznete v provoznim navodplikaci
WInREG).
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Vlastnosti

Je mozno adresovat az 25%rsticovych stanic,

struktura ,multimaster*,

integrovana funkce ,repeater”,

konfigurace: otekeny kruh, sbrnice nebo kombinace &mice a kruhu,
zaznam zaloZzeny na ramcich SDLC/HDLC,

pienosova rychlost: 15,6. 325 kbit/s,

délka telegramu 1Q. 30 bajfi,

pramérna propustnost:iblizn¢ 100 telegranw's.

000000 DO

Vice informaci o technickych udajich &ifazeni voditi naleznete na strar25.
Vice informaci o konfiguraci naleznete ve statiL,BEN (lokalni energeticka §)* na strag
68.

110 kV

J
s81 E 5 B 5 _piiblizng § km [ e | 3 551
f b S8l =¥ 2
a8 L1 A
CTTRH g : 4
(s
priklad kfizového zapojeni
e |ze adresovat az 255 uZivatelu
® systémova struktura multimaster
e nekolik sbérnicovych topologii: - otevieny kruh
- shérnice
- propojeni "line to line"
® dvojite rozhrani (E-LAN)

Priklad zapojeni si¢ E-LAN

Poznamka:

Ke slkErnici Ize gipojit vSechna zézeni pditacove rodiny REGSys™. #islusniky rodiny
REGSys™ poznéte podle pismene D za spojovnikemawuna

Priklad: REG-D, PQI-D, EOR-D, REG-DP, REG-DM,

Navod k obsluze regulatoru rdpREG — DA 181



REG - DA a-eberle

2vodi¢ova sbérnice
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Toto zapojeni je vhodné pro pienosové
délky LWL a zesilovaZ RS 485
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Typ linek

Kazdé rozhrani E-LAN na stanici&hbice miZe pracovat na 2vaghvé nebo 4vodové lince
(RS485). 2vodiova linka se obvykle pouZziva, protoze je to jedméianta, ktera umadaitije
konfiguraci skrnice s gkolika stanicemi skrnice na téze sinicové lince.

Prenosovou linku je nutnéfipojit na obou koncich ke 10D rezistoru. Pokud neradime
tento koncovy odpor, muze dochézet k orazTyto odrazy zkresluji signdél, zvySuji Gtlum
linky, a tim sniZuji maximalniienosovou vzdalenost linky.

Koncovy rezistor je v regulatoru REG-D jiz integéova Ize jej zapnouti vypnout pomoci
provozniho panelu.

Topologie

Topologii si€, tj. zapojeni kazdé stanice éshice ke sbrnici, lze libovolré vybirat a
kombinovat.

Nejvyssi pipustnd délka linky pro gici E-LAN je ukena genosovou rychlosti a daty na
lince. U rozhrani RS485 se délkazke pohybuje do 1,2 kmip pienosoveé rychlosti 62,5
kBaud.

Je-li na sbrnici instalovan zesilovasignalu za &elem zvySeni fipustné délky linky (1,2
km) (stejna funkce jako ,repeater”), Ize pouzit pedvodtovou linku. Patebné ukotovaci
rezistory pak budou aktivovany automaticky (ukowvaci prvky jiz neniieba zadavat).

Segment skBrnice

K jedné stanici shrnice (linka bez zesilowada mezi prvnim a poslednim idaenim) lze
pripojit nejvySe 16 zdzeni. Jsou-li vSechny mezilinkové spoje co nefiiratzarovee celkovy
odpor smyky prenosové linky je mensi nez 10X Ize k jednomu segmentuéhice @ipojit

az 32 stanic sionice.

Struktura multimaster

Skérnice E-LAN ma takzvanou strukturu multimaster, lthovolnou stanici sérnice lze
prohlasit zaridici z&izeni skrnice (master). Kazdy regulator naé¢shici pracuje zcela
nezavisle a marfstup k veSkerym dam ostatnich stanic na&mici.

Jedineéné adresovani

Kazda stanice na &tmici E-LAN musi mit pifazenou jedinenou adresu. K dispozici je 255
raznych adres, které Ize vélwybrat.

Format adresy: A, AL. A9,B,B1...B9,..., Z, Z1... Z4

Index stanice slérnice

Kazda stanice sbnice si automaticky generuje interni seznam vSetdnic sbBrnice

s platnymi adresami v ramci&hice E-LAN.

Kazdé 3 sekundy vysila kazda stanicérsice v ramci st E-LAN zpravu vSem ostatnim
Gcastnikim skErnice tak, aby si vZzdy nésledujiatastnik mohl gislusnym zgsobem upravit
swvij interni seznam.

Je-li vysilani této zpravyshteré stanice sinice geruSeno na vice nez 20 sekund, ostatni
zaizeni na sérnici odstrani tuto stanici gice ze svého interniho seznamu. Seznam vSech
stanic sbrnice Ize ndist pomoci provozniho panelu.

Pomoci programu v pozadi lze nastavit, aby vyneichéieré stanice sonice bylo utitym
zpisobem signalizovano (relé, LED) nebo aby se zolaréextové hlaSeni na displeji.

Navod k obsluze regulatoru rdpREG — DA 183



REG - DA a-ebeﬂe‘

15.8 Regulace nafti u paralelné prepinanych transformatora

Pokud paralelé piepinané transforméatory nemaji stejna data (EMK,pagpinaci skupina),
paralel@ pirepinanym obvodem permanehipotee dopilikovy proud (reaktivni vyrovnavaci
proud). Tento vyrovnavaci proud tgpbuje ztraty, je nezavisly na g&bvém proudu a je
nutné jej odstranit.

Kritéria regulace

V pripact paralelniho pepinani na sbnici je svorkové nafii vSech transformator—
dokonce i s odliSnymi polohami odiek — poving nastaveno na stejnou hodnotu. Z tohoto
duvodu neniZze byt samotné n&p jedinym kritériem regulace pro transformatongsnymi
parametry. Chceme-li mit moznosidit paralelg prepinané transformatory na éshici
smérem k odpovidajicimu pozadovanému &tam stejné poloze odbek, je nutné regulaci
napsti doplnit jeS¢ regulaci vyrovnavaciho proudu.

Pokud jsou vSechny transformatory stejné, lze kifidn paralelniho fepinani dosahnout
pomoci napti a grepinani odb&ek (master-slave, MSI).

Proménna piikazu

Regulatory nafti REG-D reguluji nafti na strag podgti (na n&ficim transformatoru)

kazdého transforméatoru na obecnou pfonou fFikazu, ktera zavisi na s&tovém proudu

transformatoik prepnutych paraleth Predpoklada se, Zet'sje obvykle zatizena symetricky,
tj. proudova intenzita kazdeé zé fazi je @iblizné stejna.

Sowtovy proud (ma smysl v gripadé proudoveého ovlivréni)

VSechny proudy transformatoize se&ist pomoci jednoho regulatoru seésitn regulatoi
napiti REG-D vSech paralainpiepinanych transformatiorpomoci jedné sdbnice. Tento
soutovy proud a zadany gradient charakteristicki&ky Uf/l tvori spolé&né zaklad pro
proudovy vliv na prorgnnou gikazu W provSechnyregulatory.

Kvili pouZziti normalizovaného seétoveho proudu Ize nastavit gradient charakteristidf,
nezavisle na pau a iGznorodosti charakteristickych dat paralelnich tramsatoi
(imenovity vykon, nagti nakratko), takze zémy téchto paramefr nevyZzaduji resetovani
gradientu Gom

15.8.1 Reguléni programy pro paralelné prepinané transformatory

K dispozici jsou nésledujici metody:

— MetodaAl sing (minimalizace reaktivniho vyrovnavaciho proududd@iny).

— Metoda Al sine (S) (minimalizace reaktivniho vyrovnavaciho prouttirc sinp
s tiznymi transformatory).

Metoda master-slave (nuceny paralelni provozn&teploha pepina&e odba@ek).
Metoda Acosp (minimalizace reaktivniho vyrovnavaciho proudurdcisinp pro
transformatory, které nemohou komunikovat pomdeiEsiLAN).

— Metoda MSI — Master Slave Independent

—
—

Parametry

Parametry wuji miru, do jaké mohou programy pro paralelni taguovlivnit regulaci.
V zavislosti na typu vybraného programu regulaae garalelni pepinani transformatoru je
k dispozici rkolik nabidek s parametry.

— Vliv regulace vyrovnavaciho proudu,

— omezeni vlivu regulace vyrovnavaciho proudu,

- nastavovaci hodnota epsit (COSpsey),
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jmenovity vykon transformatoru,

seznam skupiny transformator (adresy regulatar ftidicich transformatory
provozované paraleinna skrnici; lze je aktivovat pomoci nabidky nebo pomoci
binarniho signalu).

—
—

15.8.2 Funkni princip

Minimalizace reaktivniho vyrovnavaciho proudu

Reaktivni slozka (Icirc sip) vyrovnavaciho proudu by &fa byt ideéalg nulova nebo alespio
co nejmensi. Jelikoz n& nelze ndnit spojie (prepinani odbek zpisobuje diskrétni
skoky), neni ve skut@osti mozné dosahnout stavu, kdy IciragsinO.

Za &elem minimalizace reaktivni slozky vyrovnavacihcoymu neti kazdy regulator
reaktivni slozku Isip zagZzovych proud pro kazdy transformator v seznamu skupiny,
vypatita reaktivni vyrovnavaci proud Icirc gira ndsled& nastavi polohuigpin&e odbgek
tak, aby byl tento reaktivni vyrovnavaci proud epnrmensi.

15.8.3 Vliv regulace vyrovnavaciho proudu
Velikost zneény nagti zavisi na parametrech ,vlivu regulace vyrovnagacproud a na
mite jejich omezeni. VysSiiipustné vyrovnavaci proudy (tj. vliv regulace vymdvacich

proudi je niz8i) zisobuji snizenii@snosti regulace vyrovnavacich praudoz mize mit za
nasledek i rozsahlejsi rozdily vgpinani odb&ek.

Omezeni vlivu regulace vyrovnavacich proud

Za normalnich provoznich podminek je regulaceétiap regulace vyrovnavacich praud
vzajemré nezavisla (mezni hodnota vlivu regulace vyrovné&tagroud lezi vysoko nad
normalni provozni hodnotou. Za extrémnich podminekiiklad:

— paralelni pepinani transformatars odliSnou pdateini polohou pepnuti odboek,

— manualni zréna polohy pepnuti odboky,

— Ac0Sp — regulace pro C@get# COSPses

Ilze provadt regulaci za &elem dosazeni optimalni stability réip nebo optimalni
minimalizace reaktivniho vyrovnavaciho proudu. W@iél si svou prioritu voli nastavenim
piisluSnych parametr

To znamena, Ze pokud ma regulaceétiapySSi prioritu nez regulace vyrovnavacich prigud
muze byt vliv regulace vyrovnavacich praudmezen na minimalni hodnotu, ktera vSak musi
byt kladna.

15.8.4 Aktivace regul&ni metody

Do ,seznamu skupiny“ se uklada regia program vybrany v nabidce i adresy
transformatoi/regulatoti vybrané pro paralelni fgpindni (SETUP 1, programs
Par.parameters). Operace paralelnihorgpinani a jeji reset lze aktivovat pomoci ¥oln
dostupného binarniho vstupu (SETUP 5, Add-On 6).

Odpovidajici aktivaci Ize provést pomoci pulsnilebom vysokourokového trvalého signalu.

K dispozici je roveZz regul&ni program (Paragramer) schopngeni, pomoci kterého
regulatory v siti E-LAN trvale kontroluji, které amnsformatory jsou zésobovany kterou
skérnici. V souladu sémito vysledky je seznam skupiny transforméatoneustale
aktualizovan. Pomoci parametParProg Ize uit, zda je paralelni program aktivi,ne; l1ze
mu @itadit volre programovatelnou kontrolku LED nebo relé. Chylragula&nim programu
je indikovana pomociifznaki ParErr a TapErr.

Vice informaci naleznete v kapitole 9.
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15.8.5 Popis regul&nich metod

Metoda Al sing

Funkeni princip:
Reaktivni proud by # mit pro vSechny paraledrprepinané transformatory A, B,.C
stejnou hodnotu (lb=1bg =lbc =...)

Rozsah pouZziti:

Paralelni provoz na 8tnici s maximalnim p&tem 10 transformatér s téngi totoznym
jmenovitym vykonem, tégf totoZznym naptim na kratko a stejnouigpinaci skupinou.
Prirastky zpisobené fepinanim odb&ek se mohou liSit a hodnota gosiize v siti dosahovat
libovolnych poZzadovanych hodnot.

Predpoklady:

Napsti na kratko () paralelg prepinanych transformatiby se ngla liSit jen minimalrg:
0,90 U1 < U< 1,10 Y

Jmenovité vykony by gy byt priblizné shodné.

ProgramAl sing [S] se pouZivaip pouziti transformétdrs odliSnym jmenovitym vykonem.

Parametry, které jedba zadat:

— pripustny vyrovnavaci proud (zavisi na&m reaktivniho vyrovnavaciho proudugir
sing = Ib** — Ib* na jedno pepnuti odbdky pritazeného transforméatoru),

— seznam skupiny transformaiqiadresy regulatds které Ize aktivovat pomoci nabidky
nebo pomoci binarniho signalu, ktefidi paralel@ prepinané transforméatory na
shkérnici),

— maximalni rozdil v odbtkach mezi transformatory (SETUP 5, Add-On 6)

Pripustny prouddyc:

Spravna hodnota se odvodi takto:

— Nastavte vSechny transformatory v seznamu skupioystejné polohy iepinae
odbatek (provozni rezim MANUAL),¢imz nastavite iblizn¢ stejné terminalni
napsti. Poté zaznamenejte hodnotu reaktivniho prougler (Isinp = reaktivni sloZzka
zagzového proudu) (rezim &nice).

Hodnoty reaktivniho proudu musi byfilizné stejné v pipad vSech ostatnich
transformatai.

Provel'te postupnou Upravu transformatqrepnutim vzdy o jednu polohu odiky.
Reaktivni proud se #&mi. Rozdil mezi novou hodnotouy® = druhad nandtena
hodnota) a starou hodnotow*(I= prvni nanégend hodnota) prohlasime za prvni
aproximaci pipustného reaktivniho proudu ,perg.f.

JelikoZ regulator by #h provést reset toho transformétoru, ktery byl rtadphozi
arovni prepnut do pedchazejici polohy fpping&e odbdek, @ipustny vyrovnavaci
proud (perm.dr) je nutné nastavit na hodnotu &cno vySsi, nez je hodnota nalezena
pomoci prvni aproximace.

Tj.: ptipustny proudd,c > 0,6 (b** — I p*).

Nizké hodnoty mohou Z#gobit oscilace regulace, zejména tehdy, pokud se
transformatory vzajentn liSi prirastky vlivem gepnuti odbdek nebo naftim
nakratko.

1l
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Priznak ParErr

Priznak ParErr obeénznamena chybu v paralelnim provozu (parallel grarprovede
automatické epnuti skupiny transformatorpracujicich v paralelnim provoznim rezimu
AUTOMATIC do provozniho rezimu MANUAL.

Chcete-li zabranit ,divergenci® transformalorlze zadat maximalni hodnotu rozdilu
vzniklého vlivem pepnuti odbodky (SETUP 5, Add-On 6), ktery bude potom sledovan
chybovym giznakem ParkErr.

Dojde-li k prekrateni nastavené maximalni odchylky vliverrepnuti odboky, nastavi se
chybovy @iznak ParErr na hodnotu 1 a operace paralelnflepipdni bude fgpnuta do
provozniho rezimu MANUAL — zaipdpokladu Ze bit Sysctrl Bit 6 je nastaven na htaddo

Poznamka:
Bit 6 je nastaven na hodnotu 1 impligitn

Prestoze polohy igpnuti odbdek nejsou podle prouddwzavislych metodil sing, Al sing
(S), Acosp pro paralelni fepinani vyzadovany, lze funkcitgpin&ge odbéek v pipack
potieby sledovat.

Informace o pepin&i odbaiek nejsou pro paralelnigpinani povinné (jak je uvedeno vyse),
protoze regulace odvozuje regtia piikazy pouze od proudu a rip (hodnoty a uhlu),
nikoliv od polohy pepnuti odbdek transformatoru.

Priznak TapErr

Chybovy fFiznak TapErr signalizuje chyby w¥gnosu polohy fepnuti odbdek nebo chyby
v kodovani/dekédovaniigpinge odbgéek. V metod Asinp ma giznak TapErr jen mistni
efekt, tj. ovliviiuje pouze ten regulator, na kterém doSlo k ¢hybdbakach.

Doporwujeme pifadit chybovému bitu TapErr kontrolku LED, pamad relé, které bude
rychle informovat provozni personal o vznikléem staaby mohl snadiji provest napravu.
Pracuje-li transformator v paralelnim rezimu, betigbovy Fiznak TapErr nastaven, pokud
(po prepnuti odboky) nebylo dosazeno logickykekavané polohyiepinge odb@ek bzhem
1,5nasobku povoznihtasu pepinae odbaéek.

Obecr plati, Zze kazdy regulatoekava nasledujici logicky krok, ktery odpoviddrjstku,
vlivem piepnuti odboky. Je-li reakce systému nelogicka, bud&mak TapErr nastaven na
hodnotu 1.

Za chyby odbaek je povazovano:

1. Frepnuti odboky Spatnym sriérem

Priklad: Regulator vysle itkaz ke zvySeni a transformator zareaguje snifuojigepnutim
odbaky nebo regulator vysle ifkaz ke sniZzeni a transformator zareaguje zvy$uwijici
piepnutim odbeky.

Mozné pric¢iny chyby: DoSlo k zaming zvySujicich a snizujicich sigridahebo k inverznimu
chovéani servomotoru.

Inverzni chovani znamenda, Ze regulator zvySuje gpowmpiipadt zvySujiciho pepnuti
odbaiky, a tim sniZuje nagi.

Ve \&tSirg pripadi se @éekava, Ze zvyseni polohygpnuti odboky zpisobi zvySeni naii,
zatimco sniZeni polohygpnuti odbodky zpisobi sniZzeni nagi.

Naprava: Zamente zvysujici a snizujici signaly.
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2. Nedochézi kigpinani odb&ek

Priklad: Regulator vysle signal, ale poloh&epnuti odbodky se nezrani.

V takovém pipact je nutné pedpokladat, Ze doSlo k chytbud’ v potvrzovacim signélu
polohy, nebo na servomotoru.

3. Nelogické pepinani odb&ek

Pokud po vyslani zvySujicihdi snizujiciho pikazu neni obdrZzen od nejblizSi vy3Si nebo
nejblizSi nizSi polohy fepnuti odboky Zadny signal, vyhodnoti regulator tuto situaskqg
chybu v signalu fepinani odb&ek a nastaviifiznak TapErr na hodnotu 1.

Omezeni odbdek
Ma-li byt odbaka omezena shora nebo zdola, zadejte pomoci tdowéi programu
WInREG nasledujicfadky programového kodu:

H 7="RegStufe-, Lower tap |imtation,<=,if,RegSperreT =3,
else,RegSperreT =0’
H 8='"RegStufe-, Upper tap |imtation,>=,if,RegSperreH =3,
else,RegSperreH =0’

Misto rettzce ,Upper tap limitation* zadejte poZzadované omezeni ot shora a misto
fetézce ,Lower tap limitation “ zadejte poZzadované omezeni odozdola.

Poznamka:
Prifazeni programovychfddki H7 a H8 je nepovinné; imete vybrat libovolné dva
programové&adky.

Metoda Al sing (S)

Funkéni princip:

Vztah mezi hodnotou reaktivniho proudu a jmenowvtéykonu by nél byt pro vSechny

paralel provozované transformatory A, B, .Cstejny (I/Sm = Ibg/Sns = Ibc/Src = ...).

Rozsah pouziti:

Transformatory s odliSnym jmenovitym vykonem, kerign givadi proud jedna sinice

v siti. Fepinaci skupina i n&p transformatar nakratko by mly byt co nejpodobgjsi,

protoze odchylky mohou #gobit nerovnorrné rozlozeni zé&fe jednotlivych

transformatai.

Predpoklady:

Pripustné meze pro odlisna rémakratko jsou:

0,90 U1 < U< 1,10 Y

Parametry, které j¢dba zadat:

— pripustny vyrovnavaci proud (zavisi na&m reaktivniho vyrovnavaciho proudigir
sing = Ib** — Ib* na jedno pepnuti odboky prifazeného transformatoru) (Ib* = prvni
nantiena hodnota, Ib** = druh& natiena hodnota),

— v piipact paralel@ prepinanych transformatiorkteré maji odliSny jmenovity vykon,

je nutné ndfit pripustny vyrovnavaci proud pro kazdy transformatmmestatd a

zadat jej do regulatoru,

jmenovity vykon pipojeného transformatoru,

seznam skupin transformatofadresy regulatdr které lze aktivovat pomoci nabidky

paragramer nebo pomoci binarniho signalu, ktéiédi paralel@ prepinané

transformatory na sinici),

1
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— maximalni rozdil v odbtkach mezi transformatory (SETUP 5, Add-On 6)

Pripustny prouddyc:

Spravna hodnota se odvodi takto:

— Nastavte vSechny transformatory v seznamu skupioystejné polohy #epinae
odbatek (provozni rezim MANUAL),¢imzZ nastavite iblizn¢ stejné terminalni
napéti. Poté zaznamenejte hodnotu reaktivniho progdu |

Hodnota reaktivniho proudu musi bytilizné stejnd v pipact vSech ostatnich
transformatat (viz rezim nénice).

Provel'te postupnou Upravu transformatqiepnutim vzdy o jednu polohu odiiy.
Reaktivni proudl se méni. Rozdil mezi novou hodnotou, = druhd nangiend
hodnota) a starou hodnotou*(l= prvni nan¢iena hodnota) prohlasime za prvni
aproximaci hodnotygie.

Jelikoz regulator by #h proveést reset toho transformatoru, ktery byl rtadphozi
arovni grepnut do pedchazejici polohy ippin&e odbd&ek, pipustny vyrovnavaci
proud (permdc) je nutné nastavit na nasledujici hodnotu:

Tj.: ptipustny proudd,c > 0,6 (b** — I p*).

Nizké hodnoty mohou Z#gobit oscilace regulace, zejména tehdy, pokud se
transformatory liSi firastky vlivem gepnuti odbodek nebo nagtim nakréatko.

L

Priznak ParErr

Priznak ParErr obeénznamena chybu v paralelnim provozu (parallel grrprovede
automatické pepnuti skupiny transformatorpracujicich v paralelnim provoznim rezimu
AUTOMATIC do provozniho rezimu MANUAL.

Chcete-li zabranit ,divergenci” transformaiipize zadat maximalni hodnotu rozdilu vlivem
piepnuti odboky (SETUP 5, Add-On 6), ktery bude potom sledovgbovym giznakem
Parkrr.

Dojde-li k prekrateni nastavené maximalni odchylky vliverrepnuti odboky, nastavi se
chybovy @iznak ParErr na hodnotu 1 a operace paralelnflepipdni bude fgpnuta do
provozniho rezimu MANUAL — zaipdpokladu Ze bit Sysctrl Bit 6 je nastaven na htado

Poznamka:
Bit 6 je nastaven na hodnotu 1 impligitn

Prestoze polohy igpnuti odbdek nejsou podle prouddwzavislych metodil sing, Al sing
(S), Acosp pro paralelni fepinani vyzadovany, lze funkcitgpin&ge odb&ek v pipack
potieby sledovat.

Informace o pepin&i odbaiek nejsou pro paralelnigpinani povinné (jak je uvedeno vyse),
protoze regulace odvozuje regtia piikazy pouze od proudu a rip (hodnoty a uhlu),
nikoliv od polohy pepnuti odbdek transformatoru.

Priznak TapErr

Chybovy fFiznak TapErr signalizuje chyby w¥gnosu polohy fepnuti odbdek nebo chyby
v kodovani/dekédovaniigpinge odbgéek. V metod Asing ma giznak TapErr jen mistni
efekt, tj. ovliviiuje pouze ten regulator, na kterém doSlo k ¢hybdbakach.

Doporuwtujeme pifadit chybovému bitu TapErr kontrolku LED, pgamadt relé, které bude
rychle informovat provozni personal o vznikléem stagby mohl snadii provést napravu
chyby.
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Pracuje-li transformator v paralelnim rezimu, bude/bovy gFiznak TapErr nastaven na
hodnotu 1, pokud (po ippnuti odboky) nebylo dosazeno logicky ¢ekavané polohy
pieping&e odb@ek kEthem 1,5nasobku povoznikiasu pepinae odbd@ek.

Obecr plati, Zze kazdy regulatoekava nasledujici logicky krok, ktery odpoviddristku,
vlivem piepnuti odboky. Je-li reakce systému nelogicka, bud&mak TapErr nastaven na
hodnotu 1.

Za chyby odbaek je povazovano:

1. Frepnuti odboky Spatnym sriérem

Priklad: Regulator vysle itkaz ke zvySeni a transformator zareaguje snifuojigepnutim
odbaky nebo regulator vysle ifkaz ke sniZzeni a transformator zareaguje zvy$uwijici
piepnutim odbeky.

Mozné pric¢iny chyby: DoSlo k zaming zvySujicich a snizujicich sigriahebo k inverznimu
chovéani servomotoru.

Inverzni chovani znamenda, Ze regulator zvySuje gpowmpiipadt zvySujiciho pepnuti
odbaiky, a tim sniZuje nagi.

Ve \&tSirg pripadi se @éekava, Ze zvyseni polohygpnuti odboky zpisobi zvySeni naibi,
zatimco sniZeni polohygpnuti odbodky zpisobi sniZzeni nagi.

Naprava: Zamente zvysujici a snizujici signaly.

2. Nedochazi kigpinani odb&ek

Priklad: Regulator vysle signal, ale polohgepinge odb@ek se nezrni.

V takovém pipact je nutné pedpokladat, Zze doSlo k chyloud” v potvrzovacim signalu
polohy, nebo na servomotoru.

3. Nelogické pepinani odb&ek

Pokud po vyslani zvysujicihé snizujiciho pikazu neni obdrzen od nejblizsi vySSi nebo
nejblizsi nizZSi polohy fepnuti odbdky Zadny signal, vyhodnoti regulator tuto situaadkd
chybu v signalu fepinani odb&ek a nastaviifiznak TapErr na hodnotu 1.

Omezeni odbdek
Ma-li byt odba@ka omezena shora nebo zdola, zadejte pomoci tdowéid programu
WInREG nasledujictadky programového kodu:

H 7="RegStufe-, Lower tap |imtation,<=,if,RegSperreT =3,
else,RegSperreT =0’
H 8='"RegStufe-, Upper tap |imtation,>=,if,RegSperreH =3,
else,RegSperreH =0’

Misto fetzce ,Upper tap limitation* zadejte poZzadované omezeni othoshora a misto
retézce ,Lower tap limitation “ zadejte poZzadované omezeni otlopzdola.

Poznamka:
Pritazeni programovychradki H7 a H8 je nepovinné a ibete vybrat libovolné dva
programové&adky.
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Metoda Master-Slave

Tato metoda je vhodna pro transformatory s totozmgenovitym vykonem, stejnou polohou
piepin&e odb@ek a stejnymi firiustky vlivem gepnuti odboek.

Po aktivaci operace paralelnihtepinani bude Z&eni master regulovat aeni Slave nebo
(v cyklu Master-Slave) &kolik zatizeni Slave do takoveé polohygpnuti odboek, ve které se
samo nachazi. Nasletlprovede pepnuti do reZimu Master-Slave, ve kterém budouhu$gec
transformatory, zapojené do rezimu paralelnifepmani, sotasré prepinat odbeky.

V rezimu Master-Slave se iZzeni Slave nestaneizzenim Slave, dokud nedosahne stejné
polohy pgepnuti odbdek jako jehotidici z&izeni master. Dokud nejsou ve stejné poloze
piepnuti odboek, Zistavaji v rezimu Slave.

Tento rozdiki zmeénu lze roviz sledovat ve stavovéradku regulatoru.

Nutnou podminkou pro metodu Master-Slave je, abla ma kazdy regulatoriwedena
souwasnda polohaigpnuti odboek ,jeho* transformatoru pomoci BCD, binarniho nehé
signalu.

DalSi predpoklady pro pouziti metody MSI:

Pro operaci MSI Ize pouzit pouze transformatoryngtd typi s identickymi elektrickymi
vlastnostmi (vystup, n&t nakratko, nafti mezi polohami fepinge odbd&ek, pepinaci
skupiny a tak dale) a mechanickymi vlastnostmicgbopoloh pepnuti odboéek, poloha
mrtvého pasma).

Pokud se &které z vySe uvedenych paranieisi, je #eba vybrat jinou metodu.

Kromé toho je nutné zajistit, aby kazdy regulator obtribdormace o poloze iepnuti
odbaiek ,svého” transformatoru.

Zaznam a fenos spravné polohytgpnuti odbéek je jednim z nutnych fpdpoklad
ekvaliza&ni metody pepinani odb&ek Master-Slave.

Je nutné, aby kazdy potencialni ,kandidat* byl uered seznamu skupiny i se svou adresou,
aby znal systém et regulatali/transformatal, které se majidastnit paralelniho provozu.
Prepinani odb&ek kazdého regulatoru zapojeného do paralelnfiepipani je navic nutné
zapnout (z nabidky SETUP 5 vyberte poloZzku Add-Cmstiskite klavesu F4) igdtim, nez
bude aktivovan provoz paralelnihtepinani.

Metoda MSI (Master-Slave-Independent) je specialpiipadem metody Master-Slave (vice
informaci naleznete ve stati ,Paralelni provoz poimmetody ,Master Slave Independent
(MS1)* na straré 123).

Parametry, které j¢dba zadat:
— seznam skupiny transformator
— vyber aktivace, viz kapitola 9.

Pro provoz metody Master-Slave je nutné zajistitdgpou signalizaci polohy ippnuti
odbaiek. Z tohoto dvodu jsou k dispozici chybové&ignaky, které umaiuji chyby okamzit
detekovat a vifipadt potteby nastavit regulaci do provozniho rezimu MANUAL.

Priznak TapErr

V metod Master-Slave ovliwuje piiznak TapErr celou skupinu.

Doporwtujeme pitadit chybovému bitu TapErr kontrolku LED, gimac relé, které bude
rychle informovat provozni personal o vzniklém stagby mohl snadiji provést napravu
chyby.

Pracuje-li transformator v paralelnim rezimu, betigbovy Fiznak TapErr nastaven, pokud
(po prepnuti odboky) nebylo dosazeno logickykekavané polohyiepinge odb@ek bzhem
1,5nasobku povoznihtasu pepinade odba@ek. V tomto pipadt bude cela skupinai@pnuta
z rezimu AUTOMATIC do rezimu MANUAL.
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Obecr plati, Ze kazdy regulatoekava nésledujici logicky krok, ktery odpovidérjstku,
vlivem piepnuti odboky. Je-li reakce systému nelogicka, bud&mak TapErr nastaven na
hodnotu 1.

Za chyby odbaiek je povazovano:

1. Frepnuti odbodky Spatnym sirem

Priklad: Regulator vysle fikaz ke zvySeni a transformator zareaguje snizujjgepnutim
odbaiky nebo regulator vysle ifkaz ke snizeni a transforméator zareaguje zvyswjici
piepnutim odbeky.

Mozné pri¢iny chyby: DoSlo k zamin¢ zvysujicich a snizujicich sigridahebo k inverznimu
chovani servomotoru.

Inverzni chovani znamena, Ze regulator zvySuje gownpripac zvysujiciho pepnuti
odbaky, a tim sniZzuje najpi.

Ve wtSirg pripadi se @éekava, ze zvySeni polohygpnuti odbdky zpisobi zvySeni nagi,
zatimco snizeni polohygpnuti odboky zpasobi snizeni nai.

Naprava: Zamente zvysujici a snizujici signaly.

2. Nedochézi kigpinani odb&ek

Priklad: Regulator vysle signal, ale poloh#&gpina&e odb@&ek se nezrni.

V takovém pipact je nutné pedpokladat, Ze doSlo k chytbud’ v potvrzovacim signélu
polohy, nebo na servomotoru.

3. Nelogické pepinani odb&ek

Pokud po vyslani zvySujicihdi snizujiciho pikazu neni obdrZzen od nejblizSi vysSi nebo
nejblizSi nizSi polohy fepnuti odboky Zadny signal, vyhodnoti regulator tuto situaskqg
chybu v signalu fepinani odb&ek a nastaviifiznak TapErr na hodnotu 1.

Doporwtujeme pitadit chybovému bitu TapErr kontrolku LED, gipac relé, které bude
rychle informovat provozni personal o vzniklém stagby mohl snadiji provést napravu
chyby.

Priznak ParErr

Priznak ParErr obeénznamena chybu v paralelnim provozu (parallel ¢reorprovede

automatické fepnuti skupiny transformator pracujici paralek v provoznim rezimu

AUTOMATIC do provozniho rezimu MANUAL.

Priznak ParErr je aktivovan, dojde-li mezi&iva transformatory provozovanymi parakeln
k rozdilu odbdek, ktery je ¥tSi nez zadanyifpustny rozdil.

Neni-li toto chovani Zadouci, lze vybrat alternatimetodu. V opgném gipact bude pouze

ten regulator, ktery proved!igpnuti odboky, které vedlo kjekroieni maximalniho

piipustného rozdilu odidek, grepnut do rezimu MANUAL.

Poznamka:
Preferujete-li toto chovani, kontaktujte prosimtaapeni nasi spataosti.

Metoda Acosp

Funkeni princip: Pomoci hodnoty ces:se nastavuje po#n mezi aktivnim proudem Icosa
reaktivnim proudem Isip transforméatoru (zékové proudy) na pozadovanou hodnotu.
Regulace se provadi tak, aby hodnotapcdsansformatoru byla regulovana &mm

k nastavené hodnbtoSpset
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Hodnota cos pro celou gi se nastavuje na regulatoru. V idealnifipact udrzuje regulator
tuto hodnotu na konstantni drovni. Mira stabilitpdhoty cosne je mefitkem kvality
regulace.

Odchylky od nastavené hodnoty negativavliviiuji vysledky regulace, protoZze pokud
COSpnet # COSpset (N€rovnost mezi aktuélni hodnotou @os siti a nastavenou hodnotou
COSpsey, dochazi k malym zemam napti.

Rozsah pouziti:
Transformatory nezavisle fipojené k jedné siti, pro které plati, Ze mezirgzenymi
regulatory neexistuje sknicové spojeni.

Parametry, které j¢dba zadat:

— pripustny rozdil reaktivnich proad> 0,6 (b** — 1,*),
— omezeni vlivu regulace vyrovnavacich proud

— nastavovaci hodnota eppro celou gi (COSpse).

Prestoze polohy igpnuti odbdek nejsou podle prouddwzavislych metodil sing, Al sing
(S), Acosp pro paralelni fepinani vyZzadovany, lze funkcitfgpin&e odbéek v pipact
potieby sledovat.

Informace o pepin&i odbaiek nejsou pro paralelnigpinani povinné (jak je uvedeno vyse),
protoze regulace odvozuje regtia piikazy pouze od proudu a rip (hodnoty a uhlu),
nikoliv od polohy pepnuti odbdek transformatoru.

Priznak TapErr

Pfiznak TapErr ma pouze lokélni vliv, tj. oulivje pouze ten regulator, na kterém doSlo k
chyke v odbakach.

Doporwtujeme pifadit chybovému bitu TapErr kontrolku LED, pgamadt relé, které bude
rychle informovat provozni personal o vznikléem stagby mohl snadii provést napravu
chyby.

Obecr plati, Zze kazdy regulatoekava nasledujici logicky krok, ktery odpoviddristku,
vlivem piepnuti odboky. Je-li reakce systému nelogicka, bud&mak TapErr nastaven na
hodnotu 1.

Za chyby odbaek je povazovano:

1. Frepnuti odboky Spatnym sriérem

Priklad: Regulator vysle itkaz ke zvySeni a transformator zareaguje snifuojigepnutim
odbaky nebo regulator vysle ifkaz ke sniZzeni a transformator zareaguje zvy$uaijici
piepnutim odbeky.

Mozné pric¢iny chyby: DoSlo k zaming zvySujicich a snizujicich sigridahebo k inverznimu
chovéani servomotoru.

Inverzni chovani znamenda, Ze regulator zvySuje gpowmpiipadt zvySujiciho pepnuti
odbaiky, a tim sniZuje nagi.

Ve \&tSirg pripadi se @éekava, Ze zvyseni polohygpnuti odboky zpisobi zvySeni naii,
zatimco sniZeni polohygpnuti odbodky zpisobi sniZzeni nagi.

Naprava: Zamente zvysujici a snizujici signaly.

2. Nedochazi kigpinani odb&ek
Priklad: Regulator vysle signal, ale polohgepinge odb@ek se nezrni.
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V takovém pipact je nutné pedpokladat, Ze doSlo k chytbud’ v potvrzovacim signélu
polohy, nebo na servomotoru.

3. Nelogické pepinani odb&ek

Pokud po vyslani zvySujicihdi snizujiciho pikazu neni obdrZzen od nejblizSi vy3Si nebo
nejblizsi nizSi polohy fepnuti odboky Zadny signal, vyhodnoti regulator tuto situaskqg
chybu v signalu fepinani odb&ek a nastaviifiznak TapErr na hodnotu 1.

Doporwtujeme pitadit chybovému bitu TapErr kontrolku LED, gapac relé, které bude
rychle informovat provozni personal o vzniklém stagby mohl snadiji provést napravu
chyby.

Nouzovy program Acosp

Funkeni princip:

Aby bylo mozné udrzet stabilni regulaci vyrovnawmacproudu i Bhem chyb na stnici (E-
LAN), je v metodachal sing a Al sing (S) z&lerén i nouzovy program. Tento program je
aktivovan v okamziku, kdy regulator rozpozna chyma skrnici (E-LAN Error). Deset
sekund poté, co je chyba nasbci odstragna, se vSechny regulatoriigmojené k siti E-LAN
vrati ke svym pedchézejicim metodam.

ProgramAcosp se pouziva jako nouzovy program, pomoé&hatz se regulace neprovadi
smérem k zadané hodnbtospse; ale k posledni aktualni hoddotosps™ systéemu, ktery
byl nanmeien regulatorem ¢sum = Uhel mezi sottovym proudem a linkovym n&pm).
Regulace nafti tedy neni ovliviina a paralelni provoz transformatadstava také stabilni.
Pokud se hodnota opsm sit zmeni (udalost, ke které obvykle dochazi jen pomale, n
nahle), zmini se linkové nafii jen lehce, protoZe se regulator snazi najit komgs mezi
minimalnim rozdilem nagitené hodnoty cas,* v Siti a aktualni hodnotou cog,«** v siti a
zarovéi mezi minimalnim rozdilem mezi pra@amou gikazu W a aktualni hodnotou X
napeti. Diky tomu Zistdva paralelni provoz transformatatabilni.

15.9. Jmenovity Fevodovy ponér méricich transformatora

Rozhodujicimi faktory pro jmenovity fpvodovy pondr Kn mnxfticiho transformatoru je
jmenovitd hodnota X1n primarniho faktoru a jmen@vibdnota X2n sekundarniho faktoru.

Kn = 4 1n
X 2n

Knu = jmenovity pevodovy ponar transformatok napeti
Kni = jmenovity revodovy pondr transformatai proudu

Jmenovity pievodovy ponér transformator @ proudu
Priklad: X1n=1000 A
X2n=5A

Kni = 1000 A _ 709

SA
Jmenovity pievodovy ponér transformator u napéti
Priklad: X1n =110 kV
X2n =100V
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Koy < LOKV 100V _ 110KV _ 1100

3 3 100V

15.10 Schémata automatického chovani

Kazda urove aktivnihoiizeni regulatoru (MANUAL/AUTOMATIC) si udrZuje sy stav i po
vypadku pomocného nag.

Pokud dojde kferuseni pomocného napajeni,ugpbi schéma automatického chovani
~WITH", Ze regulator bude poktavat v provoznim rezimu AUTOMATIC i po této udélipst
toto je mozné pouze Wipad, Ze regulator pracoval v provoznim rezimu AUTOMATI
piedtim, nez doslo k chyb

Ve vySe uvedené situaci by schéma automatickéheachqWITHOUT" zpasobilo, Ze bude
regulator po této udalosti pokiavat v provoznim rezimu MANUAL.

15.11 LCD displej

15.11.1 Kontrast LCD displeje
Kontrast Ize upravit (vice informaci naleznete tagisKontrast LCD displeje” na str&r62).

15.11.2 Spéi¢ LCD displeje
Po jedné hodinse LCD displej vypne.

15.11.3 Podsviceni
Podsviceni displeje se vypne po 15 minutach od a@kanposledniho pouziti klavesnice.
Stiskem libovolné klavesy se podsviceni displej& appne.
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16 Definice zkratek

A=)

=4

Zkratka Definice

OFF Vypnuto

Trigger Spusini
Reguléator ukodi dalSi regulaci, dokud nebude napraveno poruSemahm
hodnoty.

AUTO Automaticky provoz

Triple-Wound | Aplikace s trojitym vinutim

ELAN Err Chyba sit E-LAN (chyba na sérnici)

E-LAN-L Leva E-LAN

E-LAN-R Prava E-LAN

up/down Ri fidicim gikazu kontrolka LED signalizuje zvySemébosniZzeni

InputErr Chyba vstupu
Dojde-li na binarnim vstupu ke 2me nastavovaci hodnoty (SW1 na
SW2), dojde k aktivaciifiznaku InputErr, pokud se oba signaly objevily
souwasre.

Regulator si uchovava starou hodnotu a zobrazwjedta giznaku
InputErr.

TC-Err+ Datasny signal v fipad prekraieni provoznih@asu pepinae odb@ek

TC-Err. Trvaly signal v fipact piekratenicasu provozu fepin&e odb@ek

TC.i. Op Kontrolka maximalni pracovni dobkepin&e odb@ek
Cas, ktery paebuje servomotor k tomu, abyepnul z jedné odliy na
druhou.

LDC Kompenzace poklesu linkového itp

Par-Prog Paralelni program je/neni aktivovan.

Parkrr Riznak ParErr obeernindikuje chybu v paralelnim provozu (parallel €)r
a provede automatickégpnuti skupiny transformatopracujicich
paralel@ v provoznim rezimu AUTOMATIC do provozniho rezimu
MANUAL.

Neni-li toto chovani Zadouci, Ize vybrat jiny typowani pomoci jednotky
SysCtrl. V tomto pipact prosim kontaktujte zastoupeni naSi s{desti.
Priznak ParErr pracuje v ramci odliSnych progtamaliSre (vice informaci
naleznete ve stati Popis regiiich metod na straril86).

TapErr Riznak TapErr je signal indikujici problém v polgaepnuti odboky.
Néazev je odvozen od pojmu ,chyba odkg* (tap error).

Na rozdil od piznaku ParErr seifznak TapErr projevuje pouze lokajnj.
je indikovan pouze na tom regulatoru, na kterénmado€hyke v poloze
piepin&e odb@&ek. Umoziuje také pepnout paralekpracujici skupinu dc
rezimu MANUAL, je-li aktivni metoda Master-Sla¢eMSI.

LEVEL Uroviiové fizeny

PROG Funkce aktivovana programem v pozadi

creepNBD Postupné zkroucenisit

Quick Vysokorychlostni jgpinani
Regulator provederppnuti v nejrychlejSim moznétase v ramci
tolerartniho pasma

Inh.Low Zablokovani

Regulator zastavi jakoukoliv dalSi regulaci, dokedojde k napray
piekrateni mezni hodnoty
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SP-1 Nastavovaci hodnota 1
SP-2 Nastavovaci hodnota 2
SP-3 Nastavovaci hodnota 3
SP-4 Nastavovaci hodnota 4
SP-decr. Snizeni nastavovaci hodnoty pomoci bimdwstupu (snizeni)
SP-incr. ZvySeni nastavovaci hodnoty pomoci bimérnstupu (zvySeni)
SP2Level Uroxové fizené pepinani na nastavovaci hodnotu 2
Transl Tranzitni kanal 1
[Transl Binarni vstupni signal Izerpdat ikterému relé (Rel 3. Rel 5).
Priklad:
BE 1 naTrans 1
Rel 3 na Trans 1
— BE1=1— Rel3=1
BE1=0— Rel3=0
BE 1 naTrans 1
Rel 3 na/Trans 1
— BE1=1— Rel3=1
BE1=0— Rel3=0
Trans2 viz Trans 1
[Trans2
PG_CB Paragramer, strana nizkého np circuit breaker (rozpojovaci prvek
obvodu)
PG_IS1 Paragramer, strana nizkého nip
Disconnectorl (spin& 1)
PG_IS2 Paragramer, strana nizkého nip
Disconnectorl (spin& 2)
PG_CP Paragramer, strana nizkého nip
BusCoupling (spojka vedeni)
PG_SC1 Paragramer, strana nizkého i
Bus Tie 1 §pojovaciclen 1)
PG_SC2 Paragramer, strana nizkého i
Bus Tie 1 §pojovaciclen 2)
PG _H CB Paragramer, strana vysokého réip circuit breaker (rozpojovaci prvek
obvodu)
PG H ISl Paragramer, strana vysokého riip
Disconnectorl (spin& 1)
PG _H_IS2 Paragramer, strana vysokého réip
Disconnectorl (spin& 2)
PG _H CP Paragramer, strana vysokého riip
BusCoupling (spojka vedeni)
PG H SC1 Paragramer, strana vysokého riip
Bus Tie 1 §pojovaciclen 1)
PG_H_SC2 Paragramer, strana vysokého réip
Bus Tie 1 §pojovaciclen 2)
BCD1 K6dBCD/BIN, hodnotal
BCD2 KodBCD/BIN, hodnota2
BCD4 K6dBCD/BIN, hodnotad
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BCD8

KodBCD/BIN, hodnota3

BCD10

K6dBCD/BIN, hodnotalC

BCD20

Ké6dBCD/BIN, hodnota2C

BCDminus

K6dBCD/BIN, znaménko ,-“

BIN16

KodBIN, hodnota 16

BIN32

K6dBIN, hodnota 32

PANmMiss

Aktivni, pokud odpovidajici jednotka PANABPNi dostupna.

LR_AH

Mistni/vzdaleny provoz spolu sefizzenim REG_LR bude aktivovan,
jakmile budou pouzity vstupni funkce LR_AH a LR_SILATyto vstupy
jsou propojeny s odpovidajicimi vystupyizeni REG_LR. Dokud z&eni
REG_LR udrzuje stavovou linku LR_STAT aktivni (buyde stav
AUTOMATIC/MANUAL regulatoru ugen vstupem LR_AH
(L:AUTOMATIC, 0:MANUAL). Zvysujici/snizujici pikazy mohou
piichazet pouze od jednotky regulatoru ippct reZimu AUTOMATIC).
Jakmile se stav t&zeni REG_LR zméni na hodnotu 0,fppne regulator dg
provozniho rezimu AUTOMATIC/MANUAL podle toho, ktgz nich byl
aktivni 1 s ped znénou signalu LR_STAT na hodnotu 0. Dale bude
regulétor pracovat obvyklym apobem.

Specialni pipad: pokud se signal LR_STAT nepouziva, dojde jen

k aktivaci vstupni funkce LR_AH. V takovéntipad se vzdy
predpoklada, Ze signal LR_STAT je aktivni.

LR_STAT

Pokud se pouziva pouze vstupni funkce LRABTS, plati toto:

Signal LR_STAT je aktivni (1):
Vzdaleny provoz, tj. MANUAL/AUTOMATIC a zvySeni/sbéni pouze
prostednictvim vstup ¢i jednotky REG—L.

Signal LR_STAT je neaktivni (0):
Mistni provoz, tj. MANUAL/AUTOMATIC a zvySeni/sniié pouze
prostednictvim klavesnice.

COM2ACT

VySle na vystup 1s signalovy puls (relébadazdych 60 sekund rozsviti
kontrolku LED.

T60s/1s

Poskytuje informaci o stavu portu COM 2z@dneprazdiny, 0: volny)

Poznamka

Za uritych okolnosti a v zavislosti na dalSich vybranyetcich (nap. TMM 01/02) je teba
pouzit dalSi parametry, a tedy i zkratky.
Popisy takovych fipadi budou sodasti Fislusné aktualizace navodu k obsluze.
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17 Symboly ajgich definice

Symbol Definice

>| [%] Horni mezni hodnota proudu (transformatoru)

<l [%)] Dolni mezni hodnota proudu (transformétoru)

>U [%] Horni mezni hodnota néip (transformatoru)

<U [%] Dolni mezni hodnota na&p (transformatoru)

Al [A] Rozdil mezi d¢ma hodnotami proudu

AU [V] Rozdil mezi d¢éma Grovemi nageti

AAl ... AA4 Analogovy vystup (mA)

AEl ... AE4 Analogovy vstup (mA)

BAl ... BA4 Binarni vystup
(Us : 10V ... 50 V)

E1l... E16 Binarni vystup
(Us, : 48V ... 230 V)

Fe [1] Casovy koeficient pr@gasoveé chovani regulatoru

11n [A] Jmenovita hodnota primarniho transformatpraudu (transformatoru)

12n [A] Jmenovita hodnota sekundarniho transformapyoudu (transformétoru

Icirc [A] Vyrovnavaci proud u paraledrpiepinanych transformator

Icirc sinp [A] Reaktivni slozka vyrovnavaciho proudu Icirc

I TA] Zatezovy proud transformatoru

Ising = Ib [A] Reaktivni sloZka z&¥ového proudu (reaktivni proud Ib nakratko)

Kni [1] Prevodovy pondr transformatoru proudu

Knu [1] Prevodovy pondr transforméatoru napi (transformatoru)

R1...R8 Vystupy relé

S [VA] Zdanlivy vykon

Sn [VA] Jmenovity vykon transformatoru

St [%] Gradient charakteristickéry Uf/I

Gnor [%0] Jmenovita hodnota gradientu charakteristicid Uf/|

tb [s] Zakladnitas; standardni hodnota pro tb = 30 s pro Xwb =1 %

tv [S] Reakni prodlevaridiciho gikazu

Uln [kV] Jmenovita hodnota primarniho transforméatoagti

u2n [V] Jmenovita hodnota sekundarniho transforméat@ati

Uf [V] Pokles nagti na lince (velikost)

Us [V] Pokles napti na lince (ukazatel)

Uac Okam?Zita hodnota n&p

Uy [%0] Napsti transformatoru nakratko; slozka jmenovitéhodtigxtera
ovliviiuje jmenovity proud v iipact zkratu sekundarniho vinuti.

Use Nastavovaci hodnota n&p

Ut [V] Napéti na transformatoru (hodnota r.m.s)

Uy [V] Napéti na spatebiti (hodnota r.m.s)

W [V] Promeénnd gikazu (% + Xk)

X [V] Okam?zita hodnota prosmné gikazu (napti)

Xo Referewni hodnota pro mezni hodnoty (nastavovaci hodnetba n
100/110 V)

Xd [V, %] Regul&ni odchylka (zaporna regulai odchylka: Xd = - Xw)
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Xk [V] Korekeni velicina (Uf)

XRr[V] Nastavovaci hodnota nastavend na regulatoru

XRr100[V] Nastavovaci hodnota definovana jako 100% hodnot

Xw [%] Regul&ni odchylka

(relativni) [(X=W) /W] 100 %

Xw [V] Regul&ni odchylka (X — W)

(absolutni)

Xwb [%] Ponerna relativni regukni odchylkajfidici piikazy jsou aktivovany,
pokud Xwb =1 %

Xwz [%] Pripustna regukani odchylka nastavena na regulatoru; indikagen®o
vzhledem k W

Y [1] Korekéni promeénna 1 odbdky

Yh [1] Rozsah nastaveni
Patet prepnuti odboek

Z[V] Ovliv iujici pronénna
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18 Parametry

Parametry Tovarni nastaveni |Rozsah nastaveni |Odkaz

Spuséni 125,0V 100V ...150V —

Aktuélni hodnota 0,0 -20% ... +20 % kdm

korelkeniho napti

Aktuélni hodnota 0,0 -20% ... +20 % nbm

korekéniho proudu

Kni 1,00 0,01 ... 10 000 —

Knu 1,00 0,01 ... 4000 —

Pripustna reguiani |2 % 0,1%...10% Nastavovaci hodnota

odchylka

Zpétné 10,0 % 0%...+35% Nastavovaci hodnota

vysokorychlostni

piepinani

Dopiedné -10,0 % -35% ... 0% Nastavovaci hodnota

vysokorychlostni

piepinani

Nastavovaci hodnota 100V 60V ...140V —

Gradient 0,0 % 0% ...40%

Potlateni dolni meze| -25 % -715% ...0% Nastavovaci hanot
nebo 100/110 V

Podgti <U -10,0 % -25% ... +10 % Nastavovaci hodnat
nebo 100/110 V

Prepeti >U 10 % 0% ... +25% Nastavovaci hodnota
nebo 100/110 V

>| 100,0 % 0% ...210% ndm
1A/5A

<| 0,0% 0% ...100 % nbm
1A/5A

Casovy koeficient 1,0 0,1...30 -

Spouskci cas 0s 0...999s -

Cas zgtného O0s 0...999s -

vysokorychlostniho

piepinani

Cas dopedného 2s 2...999s -

vysokorychlostniho

piepinéni

Cas potlgeni dolni |0s 0...999s -

meze

Cas podpti 0s 0...999s -

Cas frepeti 0s 0...999s -

Cas >I, <l Os 0..999s —
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19 Poznamky k jazyku prekladace

Poznamky k jazykuieklada&e REG-L (REG—-Language) Ize objednat samostatio je Ize

stahnout z naSeho webového serwvenww.a-eberle.déi www.regsys.de
VSechnycasti napowdy Ize zobrazit fmo na displeji regulatoru pomoci terminalového

programu (? <! ).
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Symboly acisla

"++" symboly, 108

100% hodnota, 77

24hodinova z&?ova Kivka, 180

2voditova linka, 183, 68

3vodicovy obvod, 133

4vodiiova linka, 183

4vodiova genosova technologie (RS485),
68

A

Absolutni meze, 169

Adresovéni, 183

Adresy (A ... Z4), 61

Akéni ¢len, 159

Aktivace paralelniho programu, 93
Aktivace paralelniho programu, 93
Aktivni proud, 192

Aktivni slozka, 160

Aktualni (skuténa) hodnota, 34, 159
Aktualni hodnota korainiho nagti, 201
Aktualni hodnota korelniho proudu, 201
Algoritmus sledovani, 129

Analogoveé kanaly, 143

Analogovy vstup, 199

Analogovy vystup, 199

Aplikace s trojitym vinutim, 196

ARON (obvod), 98

Automatické nastaveni provozniho rezimu
WITH, 91

Automatické nastaveni provozniho rezimu
WITHOUT, 91

Automatické nastaveni provozniho rezimu,
91

Automaticky provoz, 196

Automaticky zamek (AUTO LOCK) v
piipack chyby si¢ E-LAN, 94

B

Baud — penosova rychlost, 152, 151
BCD - kdédovéni, 90

Bezpe&nostni normy, 10
Bezpotenciélové kontakty relé, 24
Binarni vystupy, 166

Blokova schémata, 15

Blokovaci doba, 95, 170
Blokovanitidiciho grikazu, 24

a-eberie ‘

C
COM 1, 65
COM 2, 66
CreepNBD, 196
Cas >I, 201
Cas khu servomotoru, 88
Cas dopedného vysokorychlostniho
piepinani, 201
Cas podpti, 201
Cas potlgeni dolni meze, 201
Cas epsti, 201
Cas simulace, 106
Cas z@tného vysokorychlostniho
piepinani, 201
Cas, 38
Koeficient, 74
Kvantum, 96
Casova osa, 36
Casova prodleva
Dopredné vysokorychlostni
piepinani, 86
Mezni hodnoty >l a <I, 85
Potlateni dolni meze, 86
Spuséni, 85

Zpétné vysokorychlostniiepinani,

86
Casové chovani, 75, 159, 172

Casovy koeficient regutamiho chovani, 74

Casovy koeficient, 172, 180, 201
Casovy program, 75
Casovy usek, 35

D

DalSi nastavovaci hodnoty, 77
Data na lince, 183

Datum, 38

DCF77, 67

Délka linky, 183

Délka telegramu, 181

Délky mezilinkovych spdi, 183
DEMO zaznamnik, 35
Demonstrani rezim, 41
Detekce chyb, 133

Diagram napti-¢as, 38

DIN VDE 0411, 10

Diody LED, 30

Doc¢asné hlaSeni, 88
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Doc¢asny signél, 196

Doporweni pro nastaveni, 179
Dopredné vysokorychlostnitgpinani, 201
Dual Display, 36, 38

Dysfunkce, 10

E

Editace signalu, 166

Ekvalizace poloh fgpina&e odbéek, 129
E-LAN — chyba sit, 94,

E-LAN — lev4, 196

E-LAN — prava, 196

E-LAN — rozhrani, 68

E-LAN (chyba na sérnici), 196
E-LAN (lokalni energeticka 8}, 180
ELAN Err, 196

E-LAN, 68, 180, 185, 194
EN61010, 10

F

Faktor vyhodnocovani, 172

Fazoveé nagti, 98

Funkce K1, 125

Funkce, 87

Funkeni klavesy
F1, 33
F2, 33
F3, 33
F4, 33
F5, 33

G
Gradient a omezeni, 80
Gradient, 81, 160, 163, 164, 184, 199

H

Hardwarovy handshake, 151

Heslo, 62

Hexadecimalnéislo, 70

HlaSeni o udalostech, 38

Hodnota nagti, 38

Hodnota r.m.s., 161, 199

Hranice pasma, 176

Hyperbolicka charakteristick&ikka, 173,
174

CH

Channel Display — polozka v nabidce, 38
Charakteristick&ara Uf/I

Chyba sbrnice, 109
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Chybové piznaky, 130, 187, 189
Chyby na sbrnici, 194
Chyby, 166

I

Identifikace systému, 70
Identifikace uzivatele, 32

IEC 10110, 10

Index stanice siinice, 183
Indikace a ovladaci prvky, 30
Informace a upozo&mi, 10
Inh.Low, 196

InputErr, 196

Integrator, 159, 165
Integrovanyasovy program, 176

J
Jak nastavit
Simulované nati, 106
Simulovany proud, 107
Simulovany uhel fazi, 107
Jak vynénit pojistky, 155
Jednotka&asu, 176
Jednotka PAN-D pro sledovani i&p70
Jednotky pepin&a odbaek, 169
Jmenovita hodnota gradientu, 162
Jmenovité nagi, 162, 163
Jmenovity pevodovy pordr méticich
transformatoi, 194
Jmenovity pevodovy ponir
transformatai nagti, 194
Jmenovity pevodovy pondir
transformatai proudu, 194
Jmenovity pevodovy pondr, 194
Jmenovity vykon transformétoru, 79, 185
Jmenovity vykon, 184, 186, 188

K

Kni, 199

Knu, 199

Kolisani linkového natii, 165
Kompenzace poklesu na lince, 161, 196
Kompromis, 194
Komunikacefizenaclovekem (MPK), 30
Koncovy odpor, 69, 183

Kondenzace, 158

Konfigurace sbrnice, 69

Konfigurace transformatér 112
Kontrast LCD displeje, 62, 195
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Kontrolka maximalni pracovni doby
piepin&e odbgéek, 196

Korekce nastavovaci hodnoty, 165
Korekeni velicina, 160, 199

Kritéria regulace, 184

Kvalita fizeni, 159

Kvazianalogova stupnice, 35

L

LCD displej, 32, 195

LDC, 196

LED, 196

Leva skrnice, 68

LEVEL, 196

Limitation — nabidka (Omezeni), 79, 163
Linearni charakteristickarivka, 175
Linearni charakteristika, 161, 163, 172
Linkové napgti, 159, 194

Linkovy odpor, 64

M

Mala zatz, 163, 164

Malé odchylky nagti, 172

Master (M), 124
Master-Slave-Independent, 123
Maximalni pracovni dobarppinae
odbaek, 88, 169

Maximalni rozdil v pepinani odbiek, 171
Membranova klavesnice, 30

M¢fici hodnota, 171

M¢tici obvod, 156

Méfici transforméator, 194

Messen + regeln in Starkstormnetzen, 2
Metoda Master-Slave, 124, 184, 191
Metoda uéeni nandirenych hodnot, 174
MetodaAcosp, 184, 192

MetodaAl sine (S), 184, 188

MetodaAl sing, 184, 186

Meze koliséani, 165

Mezni hodnota, 199

Mezni signal <I, 168

Mezni signal >I, 168

Mezni signal >U, 167

Mezni signal, 166

Minimalizace reaktivniho vyrovnavaciho
proudu, 185

Minulé hodnoty, 35

Misto zatze, 161

MMU display, 38
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Montaz transforméatoru

Napsti, 98
Prevodovy pondr transformatoru
napeti, 100
Prevodovy pondr transformatoru
proudu, 101
Transformace prouduigvod 1 A/
5A), 100

Mrtvé pasmo, 159

MSI, 123

MSI_Ind, 126

MSI_Ma, 126

MSI_SI, 126

Multimaster, 181

N

Nabidka aplikace, 133

Nabidka Setup, 37

Nabidky s parametry, 78

Napsti nakratko, 184, 186, 188, 199
Napstové hodnoty fepinani odb&ek, 159
Nastaveni hodnot, 164

Nastavovaci hodnota 1, 197
Nastavovaci hodnota 2, 197
Nastavovaci hodnota 3, 197
Nastavovaci hodnota 4, 197
Nastavovaci hodnota, 33, 76, 95, 159, 163,
197

Nedochazi k gepinani odb&ek, 188, 190,
192, 193

Nelogické pepinani odb&ek, 131, 188,
190, 192

Net co®, 79

Nouzovy programicosp, 194

Nouzovy program, 194

Nulovy modemovy kabel, 151

O

Obecné nai, 10

Obnoveni nagti, 91

Obsah dodavky, 11

Odchylka napti, 176

Odchylka nastavovaci hodnoty, 34
Odpor smyky, 183

Odporovy vstup, 133

Odrazy, 183

Odstrarni hesel, 63

Odstrarni souti prepinani odbeek, 64
OFF, 196

Ochranny vypinamotoru, 103
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Okam?Zité zpracovéani, 169
Operace pepnuti odboky, 176
Operace fepnuti, 112
Oscilace, 186, 189

Oteweny kruh, 181

Ovladaci prvky, 30

P
Panet protokolu, 72
Pangt trendi, 75, 177
Pantt typu fronta, 72
Pantt’, 35
PAN-D, 154
Paralelni program, 78, 97, 196
Paralelni provoz, 194
Paralelni pepinani transformatoy 184
Paralelni pepinani, 109, 112, 124, 184,
185
Paralelni regulace transformaipr8
Parametr R LDC, 80
Parametr X LDC, 80
Parametrizace, 74
Parametry pro paralelni program, 78
Parametry, 201
Parkrr, 130, 196
Par-Prog, 196
Pasmo nafii, 176
Plna zatz, 163, 164
Patet prepnuti, 96, 159, 165
Podgti <U, 81
Podgti, 201
Podsviceni, 195
Pojistky, 11
Pokles nagti, 159, 160, 161, 199
Poloha mrtvého pasma, 126, 191
Poloha pepin&e odb@ek transformatoru,
165
Postupné zhrouceni &itL70, 196
Postupné zhrouceni &i95
Cas zamku, 95
Casové kvantum, 96
Patet prepnuti, 96
Rozpoznani, 95,
Potlateni dolni meze, 168, 169, 196, 201
Pracovni dobaigpinae odba@ek, 169,
196
Pravé sbrnice, 68
Primarni hodnota, 76
Primérni napti, 159, 176
Primarni strana, 163

a-eberle ‘
Princip ovladani, 33

Problémy s fepinanim, 129
Proces ekvalizacegpinani odb&ek, 124
Proces zaplovani, 177
Prodlevatasu pepinani, 166, 172
PROG, 196
Program regulace pro paraleldépinani,
184
Program regulace, 184, 185, 186
Program v pozadi, 67, 102, 103, 104, 160,
166, 183, 196
Programy, 78
Promenliva pronménna gikazu, 159, 160
Pronenna gikazu, 159, 161, 172, 184,
194, 199
Proud, 160
Proudova smyka, 133
Proudovy vliv, 184
Provozni panel, 183
Provozni rezim, 128
Prvek M2, 98
Prvni nastavovaci hodnota, 76
Prekroieni hranice pasma, 176
Prekrateni mezni hodnoty, 166
Prekrateni pracovni doby, 196
Prekraieni rozsahu gteni, 133
Prenos dat, 154
Prenos mezni hodnoty <U, 168
Prenosova linka, 183
Prenosova rychlost, 181, 182
Prenosové vzdalenosti, 69
Prepsti >U, 82
Prepeti, 201
Prepinaci hystereze, 166
Prepinaci rozdil, 166
Prepina& odbaek, 159, 166, 169, 171
Preping&e DIP S1 a S2, 135
Prepinani odbeek, 33, 64, 90, 165, 184,
185

OFF, 90
Prepnuti na nastavovaci hodnotu, 160, 196
Prepnuti odboek pod zatzi, 36
Prepnuti odbodky Spatnym srrem, 131,
187, 190, 192, 193
Prevodovy pondr transformatoru naipi,
98
Prevodovy pondr transformatoru, 199
Pricina chyby, 166
Prijatelnost, 166
Ptikaz pro pepnuti odboky, 177
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Priprava PC, 151

Pripustna regukani odchylka, 34, 74, 165
Pripustné vyrovnavaci proudy, 185
Pripustny proud Icirc, 186

Prifazeni kontrolek LED, 104

Prifazeni relé, 102

Prislusné misto, 36

Pulsre fizen& aktivace, 116

Q
Quick, 196

R

Reakni ¢as, 172

Reakni prodleva, 169, 173

Reaktance, 160

Reaktivni proud, 186, 189, 192, 199
Reaktivni sloZka vyrovnavaciho proudu,
185

Reaktivni slozka z&foveho proudu, 186
Reaktivni vyrovnavaci proud, 184, 185,
186

Refererni casova osa, 38

Refererni hodnota pro mezni hodnoty,
168

Refererni hodnota, 199

REG-5A/E, 174

REG-L, 166

Regulace nafti, 184, 185

Regulace vyrovnavaciho proudu, 184, 185,
193, 194

Regul&ni chovani, 74

Regul&ni metoda, 109

Regul&ni odchylka, 33, 159, 164, 165,
170, 172, 200, 201

Regul&ni rozdil, 164, 199

Regul&ni velitina, 164, 199

Regulator sefemi pepin&i odbatek, 159
Relativni meze, 169

Relativni vlhkost, 158

Repeater siynice, 180

Repeater, 69, 180

Replika skrnice, 37

Rezim LCD displeje zdznamniku, 32
Rezim n&nice, 34

Rezim Paragramer, 37

Rezim regulétoru, 33

RezZim regulatoru, 33

Rezim simulace, 106

Rezim Stand-By, 124
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Rezim zobrazeni, 33
Rezim n¢nice, 33
Rezim regulétoru, 33
Rezim zaznamniku, 33
Statisticky rezim, 33

Rozdil nagti, 161

Rozdil reaktivnich proud 193

Rozdil uhti, 161

Rozdil, 194, 199

Rozdily v gepinani odb&ek, 185

Roznery, 12

Rozsah teplot, 158

RS232, 65

RS485, 68

Ruéni a automaticky rezim, 89
Chovani pi bistabilnim gepinani,
89
Chovani pi prepinani ,tam/zgt",
89

Rychlost posuvu, 35, 40

Reseni potizi, 130

Ridici procedura, 176

Ridici piikazy, 169

Ridici systém, 66

Rizeni, 159

Rizeny systém, 159

S

Skernice, 181, 159, 184, 185, 186
Shkérnicova linka, 69

Shirnicové spojeni, 193

Segment sirnice, 183

Sekundarni faktor, 194

Sekundarni strana, 163

Sekundarni vinuti, 199

Servomotor, 88

Sesitni, 37, 184

Seznam skupin, 80

Seznam skupiny transformatori 85
Seznam skupiny, 126, 185, 186, 191
Schéma obvodu, 111

Signal gepinani odb&ek, 188, 190, 192,
194

Simulace nteni hodnot, 105
Simulator veléin U, 1 ag, 105
Simulovana polohaippnuti odboky, 108
Simulované nagi, 106

Simulovany proud, 107

Simulovany uhel fazi, 107
Skladovani, 158
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Skupina kivek, 175

Slave (S), 124

Sledovéani extrémnich provoznich hodnot,
166

Sledovani pepin&e odbagek, 171
Sledovani, 166

Smer aktivniho vykonu, 162
Snizeni (LOWER), 167

SniZeni nastavovaci hodnoty, 164
Souttovy proud, 184, 194

SP-1, 197

SP-2, 197

SP2Level, 197

SP-3, 197

SP-4, 197

SP-decr., 197

Spinge, 112

SP-incr., 197

Spojovacileny, 112

Spdai¢ LCD displeje, 92, 195
Spoteba proudu regulatoru REG-DA, 156
Spotebic, 160

Spouskci ¢as, 201

Spuséni mezniho signalu, 167
Spuséni obsluzné rutiny bootstrap loader,
152

Stabilita napti, 185

Standardni hodnota, 199
Stanice na snici, 180, 183
Stanice, 60

Statisticky rezim, 33, 36, 37
Stav baterie, 70

Stav gepnuti, 117

Stav, 70

Stavy gepnuti, 37, 112

Strana podti, 184

Struktura multimaster, 183
Stredonagptove sik, 171

Svorka BUS-L, 68

Svorka BUS-R, 68

Svorkové nagti, 184
Svorkovnice, 68

Symboly a jejich definice, 199
Synchronizaceéasu, 67

Systémy vysSi Urow) 66

T
TapErr, 130, 196
TC.i. Op, 196
TC-Err., 196
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TC-Err+, 196

Technické udaje, 12

Terminated (volba), 69

Test kontrolek, 37

Time Search (poloZzka nabidky), 38
Tolerareni pasmo, 36, 166, 172
Topologie, 183

Trans, 197

Transformator sigpinanymi odb&gkami,
33,159

Transforméator, 79, 112, 159, 163, 164
Transformator proudu, 160, 162, 199
Transformatory sigpinai odbaiek, 2
Tranzitni kanal, 197

Trigger (spusini), 196, 201

Trvalé hlaseni, 88

Trvaly signal, 185, 196

Typ linek, 183

U

Udrzba a opravy, 10

Udrzba, 155

Uhel, 98, 161

Ukazatel nagti, 161

Ukazatel ptibéhu, 177
Ukazatele, 161

Uklidnéni, 146

Ukor¢eni nabidky, 33
Up/down, 196

Uprava nastavovaci hodnoty, 95
Uprava pepinani odbeek, 112
Urovei tizeni, 195

Urovei signélu, 69

Urovré zapojeni, 13

Uroviiové fizena aktivace, 143
Urowviiove fizené pepinani, 197
Uzawend spojka, 124
UZivatel, 63

V

Verze firmwaru, 70, 112
Vice informaci, 74

Vlastni identifika&ni data regulatoru n&p
REG-DA, 70

VlIhkost, 158

Vliv proudu, 80

Vliv fizeni, 78

Vodici hodnota pro Xwz, 165
Volba hesla, 63

Vstup nereni nagti, 133
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Vstupni kanél, 101

Vstupni veltina, 166

Vybér jazyka, 93

Vybér pojistky, 157

Vybér z nabidky, 33

Vybranyc¢asovy usek, 40

Vypadek obecného nap, 91, 195
Vyrovnavaci proud, 184, 185, 186, 199
Vysilani zprav, 183

Vysledky neieni, 156

Vysledky regulace, 193
Vysokorychlostni gepinani Bhem podpti
| prepsti, 83

Vysokorychlostni pepinani p podpeti
(zvySovani), 83

Vysokorychlostni gepinani pi piepsti
(snizovani), 83

Vysokorychlostni gepinani, 169, 196
Vystup, 159

Vystupni arové, 180

Vystupy relé, 199

WInREG, 40, 61, 105, 126, 180

Z
Zakladna mezi, 96
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Zakladnicas, 172, 199

Zakladni nastaveni, 60

Zakladni vybava, 12

Zatizeni pro miteni odporu, 133
Zatizeni pro ndteni rezistoi, 133
Zatz, 160

Zatzova situace, 176

Zatzovy proud, 160, 184, 199
Zaznam, 181

Zdanlivy vykon, 199

Zdroj proudu, 133

Zemreny vodi nechrasny pojistkou, 10
Zkratky, 196

Zmeéna napti, 163

Zmeéna nastavovaci hodnoty, 160
Zmeéna v epnuti odboky, 159
Zmeény v zatzi, 176

Zobrazeni velkymi pismeny v rezimu
regulatoru, 92

Zobrazeni zaznamniku, 36

Zpétné vysokorychlostniiepinani, 201
Zvyseni (RAISE), 167

Zadné zvyseni, 131
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